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1. Sicherheitsbestimmungen und Errichtungshinweise

e Beachten Sie bei allen Arbeiten am Gerat die nationalen Sicherheits- und
Unfallverhitungsvorschriften.

o Wenn Sie die Sicherheitsvorschriften nicht beachten, koénnen Tod, schwere
Kdrperverletzung oder hoher Sachschaden die Folge sein.

e Wechseln Sie das Gerat nach dem ersten Fehler aus.

Nur eine Elektrofachkraft darf das Geréat in Betrieb nehmen, montieren, &ndern oder
nachristen.

e Schalten Sie das Geréat vor Beginn der Arbeiten spannungsfrei.

e Bei NOT-HALT-Anwendungen muss ein automatischer Wiederanlauf einer Maschine
durch eine ubergeordnete Steuerung verhindert werden.

e Wahrend des Betriebs stehen Teile der elektrischen Schaltgerate unter gefahrlicher
Spannung!

¢ Wenn Sie die Betriebsart ,automatischer Reset” verwenden, wird der Antrieb nach Ablauf
der Abkuhlzeit - sofern noch ein Ansteuersignal anliegt - wieder eingeschaltet. Die
Abklhlzeit betragt 20 Minuten.

e Setzen Sie das Gerat keiner mechanischen und/oder thermischen Beanspruchung aus,
die die beschriebenen Grenzen Uberschreitet.

e Bauen Sie das Gerat zum Schutz gegen mechanische oder elektrische Beschadigungen
in ein entsprechendes Gehduse mit einer geeigneten Schutzart nach IEC / EN 60529 ein.

e Bauen Sie das Gerat gemaR den in der Einbauanweisung beschriebenen Anweisungen
ein. Ein Zugriff auf die Stromkreise im Inneren des Gerats ist nicht zugelassen.

o Reparieren Sie das Gerat nicht selbst, sondern ersetzen Sie es durch ein gleichwertiges
Gerat. Reparaturen durfen nur vom Hersteller vorgenommen werden. Der Hersteller haftet
nicht fir Schaden aus Zuwiderhandlung.

¢ Die sicherheitstechnischen Daten kdnnen Sie dieser Dokumentation und den Zertifikaten
entnehmen.

o Das Gerat fuhrt beim Einschalten des Antriebs bzw. im abgeschalteten Zustand eine
Diagnose der Funktionen durch. Zusatzlich kann eine Elektrofachkraft, bzw. eine
Fachkraft, die mit den entsprechenden Normen vertraut ist, eine Prufung der
Sicherheitsfunktion ,Motorschutz® durchfiihren. Flr diesen Test muss der Antrieb im
Links- bzw. Rechtslauf betrieben und dabei der Stromfluss in einem Leiter unterbrochen
werden (z. B. durch Entfernen einer Sicherung in der Phase L1 bzw. L3). Der Hybrid-
Motorstarter schaltet dann den Antrieb innerhalb eines Zeitraums von 1,5 - 2 s ab. Die
LEDs fir Links- bzw. Rechtslauf verldschen, die DIAG-LED wird gesetzt und die
Ruckmeldung kann Uber den Bus abgefragt werden.

e Sichern Sie bei sicherheitsgerichteten Anwendungen das Gerat durch einen
Zugriffsschutz.

e Setzen Sie ausschlief3lich Netzteile mit sicherer Trennung mit SELV / PELV-Spannung
nach EN 50178 / VDE 0160 (SELV / PELV) ein. In diesen wird ein Kurzschluss zwischen
Primar- und Sekundarseite ausgeschlossen.

e Betrieb im verschlossenen Schaltschrank
Beachten Sie bei sicherheitsgerichteten Anwendungen den minimal zuldssigen
Laststrom:

3 A Gerate: 2180 mA
9 AGerate:215A
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UL-Hinweise

WARNUNG: Gefahr durch elektrischen Schlag und Brandgefahr

Das Offnen der Schutzeinrichtung der Abzweigleitung kann ein Hinweis darauf sein, dass ein
Fehlerstrom unterbrochen wurde.

Um die Gefahr eines Brandes oder eines elektrischen Schlages zu reduzieren, missen
stromfihrende Teile und andere Komponenten des Controllers Uberprift und ausgetauscht
werden, falls sie beschadigt sind.

Wenn Sie die Anweisungen nicht beachten, kénnen Tod, schwerwiegende Verletzungen oder
Sachbeschéadigungen die Folge sein.

ACHTUNG

Verwenden Sie fir mindestens 75° C zugelassene Kupferleitungen flr den Einsatz mit einer ,low
voltage, limited energy, isolated power supply®.

Das Gerat ist flir den Einsatz mit einer ,low voltage, limited energy, isolated power supply®
ausgelegt.

SCCR (Einzel- und Gruppeninstallation)

Geeignet fur die Anwendung in Stromkreisen mit maximal 5 kA eff. symmetrischen Strom und
<480V, mit 20 A Sicherungen der Klasse RK5 (Zuordnungsart 1).

Geeignet fur die Anwendung in Stromkreisen mit maximal 100 kA eff. symmetrischen Strom und
<480V, mit 30 A Sicherungen der Klasse J oder Klasse CC (Zuordnungsart 1).

FLA | 3A (480 V AC), 7,6 A (480 V AC)
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2. Anwendungsbereich

Der MOTUS® IO-Link ist ein vernetzbarer Hybrid-Motorstarter mit Wendefunktion und
Stromuberwachung. Er stellt folgende Funktionen bereit:
e Rechtslauf
Linkslauf
Motoruberlastschutz
Kurzschlussschutz
NOT-HALT bis Performance Level PLe
Anbindung an 10-Link-Systeme

Durch die interne Verriegelungsschaltung und Lastverdrahtung wird der Verdrahtungsaufwand
auf ein Minimum reduziert.

Die Ansteuerbefehle fur Links- und Rechtslauf werden (Uber eine 10-Link-
Kommunikationsschnittstelle entgegengenommen.

Das Gerat ist fur sinusformige symmetrische Drehstromnetze entwickelt. Die Funktionen
erfordern eine sinusformige gleichverteilte 3-phasige Belastung. Deshalb darf MOTUS® I0-Link
nicht direkt vor oder nach Frequenzumrichtern eingesetzt werden.

Fur eine korrekte Funktion darf kein Strom zum Motor am MOTUS® ,vorbei" flieRen (Grenzwert 5
mA). Isolationsfehler oder eine Verbindung der Motorenwicklung mit einem nicht tiber MOTUS®
gefuhrten Potential (z.B. Sternpunkt mit dem Neutralleiter) kbnnen eine Fehlermeldung erzeugen.
Dieser Fehler wird dauerhaft im Fehlerspeicher registriert. Aus Grinden der funktionalen
Sicherheit wird nach mehrmaliger Fehlererkennung ein Austausch des Gerates erforderlich.
MOTUS® 10-Link erfullt die EMV-Vorgaben fir Umgebung A (Industrie). In Umgebung B
(Haushalt) kann dieses Gerat unerwiinschte Funkstérungen verursachen. In diesem Fall kann
der Anwender verpflichtet sein, angemessene MalRnahmen durchzufiihren.

Enable: sicherheitsgerichtete Eingange
Anschluss fur 10-Link-Kommunikation und
Versorgung

LED grun PWR: Geréatestatus

LED grun DAT: 10-Link-Kommunikation
LED rot/gelb DIAG: Gerate- oder Prozessfehler
LED gelb L: linkslauf

LED gelb R: Rechtslauf

Reset -Taster

Stecker fur 3-Phasen-Ausgangsspannung
10 Sicherungsfach

11 Entriegelung

12 Kontaktschutzrippen

13 Kontakte fur 3-Phasen-Eingangsspannung

N =

©Coo~NO O~ W
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3. Produkttabelle

MOTUS®I0O-Link, Direkt- und VE | Gewicht Art.-Nr.
Wendestarter kg / 100St.
Elektronikbaustein 10-Link 0,18 - 3 A Direkt- 1 57,1 36130
und Wendestarter

Elektronikbaustein I0O-Link 1,5 - 9 A Direkt- 1 57,1 36131
und Wendestarter

fir System 30Compact, fir Sammelschienen 12 x 5 und 12 x 10

Ausfiihrung 10-Link 0,18 - 3 A Direkt- und 1 61,9 36124
Wendestarter
Ausfiihrung 10-Link 1,5 - 9 A Direkt- und 1 61,9 36127
Wendestarter

far System 60Classic, fur Sammelschienen 12 x 5 bis 30 x 10,
Doppel-T- und 3-fach-T-Profil

Ausfihrung 10-Link 0,18 - 3 A Direkt- und 1 62,6 36125
Wendestarter

Ausfihrung 10-Link 1,5 - 9 A Direkt- und 1 62,6 36128
Wendestarter

fir Montage auf DIN-Tragschiene, nach DIN EN 60715

Ausfihrung IO-Link 0,18 - 3 A Direkt- und 1 64,3 36123
Wendestarter

Ausfihrung IO-Link 1,5 - 9 A Direkt- und 1 64,3 36126
Wendestarter

Ersatzkomponenten

Sicherung 16 A fir Art.-Nr. 36130, 36124, 3 0,9 31567
36125, 36123

Sicherung 20 A fur Art.-Nr. 36131, 36127, 3 0,9 31568
36128, 36126

Sicherung 30 A bei Motoren mit Schweranlauf 3 0,9 31569
Adapter fur System 30Compact 1 4,7 36113
Adapter fur System 60Classic 1 55 36114
Adapter fur Montage auf DIN-Tragschiene 1 5,7 36112
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4. Technische Daten

Hauptstromkreis

Bemessungsbetriebsspannung Ue

500 V AC (50 / 60 Hz)

Betriebsspannungsbereich

42V AC ... 550 V AC

Laststrombereich (siehe Derating)

180mA...3A/15A...9A

Auslosekennlinie nach IEC 60947-4-2

Class 10/ Class 10A

Abkuhlzeit

20 min. (Auto-Reset)

Bemessungsbetriebsstrom le AC-51 3A/9A
Bemessungsbetriebsstrom le AC-53a 3AI/TA

Leckstrom 0mA/0mA
Schutzbeschaltung Uberspannungsschutz Varistor

Isolationseigenschaften

Bemessungsisolationsspannung

550 V

Bemessungsstol3spannung / Isolierung

6 kV

Isolationseigenschaften zwischen Steuereingangs-,
Steuerspeisespannung und Hilfsstromkreis zu
Hauptstromkreis

sichere Trennung (IEC 60947-1)

Isolationseigenschaften zwischen Steuereingangs- und
Steuerspeisespannung zu Hilfsstromkreis

sichere Trennung (IEC 60947-1) bei
Hilfsstromkreis < 300 V AC

Sichere Trennung (EN 50178) bei
Hilfsstromkreis < 300 V AC

Zuordnungsart

Typ2 mit Sicherungen 31567, 16 A, 10 x 38, flink 10 kA /500 V

Typl mit Sicherungen 31567, 16 A, 10 x 38, flink 50 kA /500 V

Typ2 mit Sicherungen 31568, 20 A, 10 x 38, flink 5 kA /400 V

Typl mit Sicherungen 31568, 20 A, 10 x 38, flink 50 kA /500 V

Typl mit Sicherungen 31569, 30 A, Class CC, trage 30 kA /500 V
Steuerstromkreis

Gerateversorgung tber 10-Link

Bemessungssteuerstromkreisspeisespannung Us 24V DC
Steuerspeisespannungsbereich 19,2V DC-30VDC
Bemessungssteuerspeisestrom s 65 mA
Schutzbeschaltung Uberspannungsschutz

Verpolschutz
Parallelverpolschutzdiode

Enable-Eingang

Bemessungsbetatigungsspannung Uc

24V DC

Bemessungsbetatigungsstrom Ic

7 mA

Schaltschwelle

9,6 V (,0“Signal)
19,2 V (,1*-Signal)

Schaltpegel <5V DC (fur NOT-HALT)
Ausschaltzeit typisch <30 ms

Status- und Diaghoseanzeigen

Statusanzeige LED gelb

Fehleranzeige LED rot
Betriebsspannungsanzeige LED griin
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IO-Link

Spezifikation V1.1.1

Verpolschutz ja
Ubertragungsgeschwindigkeit 230,4 kBit/s (COM3)
Zykluszeit 30 ms

Anzahl der Prozessdaten

8 Byte (Eingangsdaten)
2 Byte (Ausgangsdaten)

IO-Link-Ports

1 COMBICON 3-Leiter

Stromaufnahme

Typ. 65 mMA + 15 % (24 V DC)
max. 150 mA

Allgemeine Daten

Einbaulage senkrecht (Motorabgang unten)
Montage anreihbar, mit Derating
Betriebsart 100 % ED

Schutzart IP20

Verlustleistung min./max.

0,88 W/ 4,1 W (3 A Variante)
0,88 W /7 W (9A Variante)

Abmessungen Bx Hx T CrossBoard®
30Compact
60Classic
fur DIN-Tragschiene

22,5 mm /160 mm/ 120 mm
22,5 mm /160 mm/ 156 mm
22,5 mm /200 mm/ 156 mm
22,5mm /175 mm /138 mm

Umgebungsbedingung

Verschmutzungsgrad

2

Umgebungstemperatur (Betrieb)

-5° C ... 60° C (Derating beachten)

Umgebungstemperatur (Lagerung / Transport)

-40°C ... 80° C

Anschlussdaten

Benennung Anschluss

Steuerkreis

Anschlussart

Push-in-Anschluss

Leiterquerschnitt starr

0,2 mmz2 ... 2,5 mm?

Leiterquerschnitt flexibel

0,2 mmz2 ... 2,5 mm?

Leiterquerschnitt [AWG] 24 ...14
Abisolierlange 10 mm
Benennung Anschluss Lastkreis

Anschlussart

Schraubanschluss

Leiterquerschnitt starr

0,2 mm2- 25 mm?2

Leiterquerschnitt flexibel

0,2 mm2- 25 mm?2

Leiterquerschnitt [AWG]

24-14

Abisolierlange

8 mm

Anzugsdrehmoment

0,5 Nm — 0,6 Nm /5 Ibsin. — 7 Ibt-in

Normen / Bestimmungen

Normen

IEC 60947-1
EN 60947-4-2
IEC 61508
ISO 13849
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5. Montage und Anschluss der Stromkreise

WARNUNG! Lebensgefahr durch Stromschlag!
Niemals bei anliegender Spannung arbeiten

Blockschaltbild

-O—

Reset
EN- O—
EN+ Enable :
O— Lo /L1
+O— ( Lo 3/L2
gl FE
A2/~
£ | u [04m
Ne O 3 B} [O6T3
neO— @
caO—_|

Hauptstromkreis

Mit dem Aufsetzen auf das CrossBoard®, die Sammelschienensysteme bzw. auf die Adapter wird
die Kontaktierung zur Stromquelle hergestellt. Achten Sie darauf, dass die Verriegelungen
deutlich eingerastet sind.

Die Last wird Uber den Steckverbinder mit dem Gerat verbunden. Ein unbeabsichtigtes Losen
des Steckverbinders muss durch Zugentlastung verhindert werden. Achten Sie auf die
Phasenfolge.

Fur die eingesetzten Sicherungen gelten folgende Angaben.

16 AFF/gR (10 x 38 mm) /10 KA /500 V Zuordnungsart 2
16 AFF/gR (10 x 38 mm) / 50 kA / 500 V Zuordnungsart 1
20AFF/gR (10x38 mm) /5 kA /400V Zuordnungsart 2

20AFF/gR (10 x 38 mm) /50 kA /500 V Zuordnungsart 1
30 AFF/MR (10 x 38 mm) / 30 kA /500 V Zuordnungsart 1

Steuerstromkreise

Betreiben Sie die  Steuerspeisespannungs- und  Steuerspannungseingange  mit
Stromversorgungsmodulen gemafl IEC 61131-2 (max. 5 % Restwelligkeit). Um bei langen
Steuerleitungen die induktive bzw. kapazitive Einkopplung von Stérimpulsen zu vermeiden,
empfehlen wir die Verwendung von abgeschirmten Leitungen.

Push-in-Anschlisse

Starre oder flexible Leiter mit Aderendhulse stecken Sie direkt in den Klemmraum (A). Flexible
Leiter ohne Aderendhiilse kontaktieren Sie sicher, indem Sie zuvor die Feder mit dem
Druckschalter (B) 6ffnen. Betétigen Sie ebenfalls den Druckschalter (B), um den Leiter zu I6sen.

awezas G
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I0-Link-Anschluss

Die 10-Link-Verbindung wird tber einen 5-poligen Steckverbinder realisiert. SchlieRen Sie die
Leitungen an den Steckverbinder (2) am Hybrid-Motorstarter an. Die 24 VV Spannungsversorgung
erfolgt tber A1 / L+ und A2 / L-. Die 10-Link-Kommunikation wird Uber C/ Q realisiert. Die
Anschlussstellen NC sind nicht belegt.

1/L1 3/L2 5/L3 E
| A1/L+
%_// A2/L-
"}, MOTUS® IO-Link o NC
%@\‘ NC
201 472 o3 + EN+ EN- - A1/L+ A2/L- NC NC cC/Q I @‘\\ CIQ

T T 17T 7T T T T T T \_E:[\

Enable-Eingang

Um den an das Gerat angeschlossenen Motor in Betrieb zu setzen, miissen Sie dem Gerat Uber
den Enable-Eingang die Freigabe erteilen. Sobald am Enable-Eingang (an den Klemmen EN+
und EN-) ein glltiges Signal anliegt, nimmt das Gerét Ansteuerbefehle tUber den Busanschluss
entgegen.

Bei nicht sicherheitsgerichteten Anwendungen kdnnen Sie die Enable-Freigabe auch durch
Brickung der Klemmen (EN-) und (-) und der Klemmen (EN+) und (+) erteilen.
Spannungsunterbrechungen < 3 ms oder Spannungspulse < 4 ms werden gefiltert.
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6. Einstellungen, Funktionen und Diagnhose

Parametrierung - Nennstromeinstellung
Sie kénnen den Nennstrom Uber einen
zyklischen oder Uber einen azyklischen

Dienst einstellen. Bit Nennstrom
Wenn Sie den Nennstrom (uber einen 3 2 1 0 (MA)
azyklischen Dienst einstellen, missen Sie DAT | DIAG L R| 3A| 9A
den Stromwert Uber den Taster Set / Reset Q 0| 0, 0] 1801500
bestatigen. Dazu miissen Sie den Stromwert 0 0] 0] 1] 300]2000
iiber die LEDs kontrollieren. 0 0| 1] O] 440] 2500

0 0 1 1| 600 | 3000
Wenn Sie den Taster Set / Reset nicht 0 1] O] O] 6803500
betatigen, wird der im Gerat gespeicherte 0 1] 0 1| 880 | 4000
Stromwert nicht verandert. 0 1 1 0] 1000 | 4500
Im Anschluss konnen Sie den Nennstrom 0 1 1 11100 | 5000
auch Uber einen zyklischen Dienst 1 0 0 0] 1200 | 5500
verandern. 1 0 0 1] 1500 | 6000
Dieser muss jedoch kleiner sein, als der 1 0 1 0 | 1600 | 6500
Nennstrom, den Sie azyklisch parametriert 1 0 1 111900 | 7000
haben. 1 1] 0| 0]2100 | 7500
Diese Anderung mussen Sie nicht Gber den 1 1 0 1 | 2400 | 8000
Taster Set / Reset bestatigen. 1 1l 1| o] 27008500

1 1 1 1 | 3000 | 9000

ACHTUNG
Ab einem Motorstrom von 56 A wird die
Blockierungsiiberwachung aktiviert.

Status- und Diagnoseanzeigen

Mit insgesamt funf LEDs visualisiert das Geréat die Betriebszustdnde: Nach Anlegen der
Steuerspeisespannung leuchten samtliche LEDs als LED-Test einmal auf.

LED PWR gran Geréatestatus

LED DAT gran [O-Link Kommunikation
LED DIAG rot / gelb Gerate- oder Prozessfehler
LED L gelb Linkslauf

LEDR gelb Rechtslauf

Diagnosefunktion

Durch diverse Diagnosefunktionen ist der Hybrid-Motorstarter in der Lage, viele interne Fehler
und auch externe Fehler (Fehler in der Peripherie) zu erkennen.

Bei einem erkannten Fehler befindet sich das Gerat im sicheren abgeschalteten Zustand.

Sie kdnnen interne Fehler nicht quittieren. Diese werden im Gerat gespeichert. Sie kdnnen das
Geréat anschlie3end nicht wieder in Betrieb nehmen.

Bei externen Fehlern ist zum Verlassen des sicheren abgeschalteten Zustands eine
Fehlerquittierung erforderlich.
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Status Beschreibung PWR | DAT | DIAG | L | R Sj‘;'gt'e'
aus keine Versorgungsspannung vorhanden A A A AlA Ne
betriebsbereit, Versorgungsspannung vorhanden, B X X X | X Ne
enable =0 Freigabe nicht erteilt
betriebsbereit, Versorgungsspannung vorhanden, E X X X | X Ne
enable =1 Freigabe erteilt
kein Bus Geréat ist noch nicht in 10-Link E/B A X X | X Ne
eingebunden
Datenverkehr Gerat ist in IO-Link eingebunden, E/B B X X | X Ne
zyklische oder azyklische Kommunikation
findet statt
Antrieb Rechtslauf (R) E B A Al E Ne
eingeschaltet Linkslauf (L) E B A E|A Ne
Fehler beim interner Geratefehler — Gerateaustausch B B Er B|B Nm
Selbsttest erforderlich
externer Fehler in | Motorschutzfunktion: Der Motorstrom ist gré3er als die Motornennstromvorgabe:
der Ansteuerung | Abkihlzeit lauft (20 Min)
oder der Fehler beim Rechtslauf E X Bye A | E Auto
Peripherie Fehler beim Linkslauf E X Bye E| A Auto
(Wartungsbedarf) | manueller Reset ist moglich (nach ca. 2 Min.)
Fehler beim Rechtslauf E X Bye A|B Man
Fehler beim Linkslauf E X Bye B | A Man
Fehler beim Wiederherstellen des Systemzustands: Manuelle Meldung Uber Bus
Quittierung nach 2 Min mdglich
Symmetrie: Die beiden Motorstréme E X Bye A A Man
weichen um mehr als 33 % voneinander
ab
Blockierung: Der max. messhare Motorstrom wird fir mehr als 2 s Gberschritten
(analog zu Motorschutzfunktion)
Fehler beim Rechtslauf E X Bye Al E Man
Fehler beim Linkslauf E X Bye E|A Man
kein Stromfluss bei durchgesteuerter Endstufe wird kein Strom gemessen
bei Ansteuerung bei Rechtslauf E X A B | A Ne
bei Linkslauf E X A A|B Ne

Erlauterung:

A = LED ausgeschaltet / Aut = Automatisch / B = LED blinkt / Br= LED blinkt rot / Bye = LED blinkt
gelb / E = LED leuchtet dauerhaft / Eye = LED leuchtet gelb / Er = LED leuchtet rot / Man =
Manuell / Ne = nicht erforderlich / Nm = nicht mdglich / X = beliebiger Zustand
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Fehlerquittierung
Fur die Fehlerquittierung stehen folgende Mdglichkeiten zur Verfligung.

Manuell (Reset-Taster)

Betatigen Sie den Reset-Taster an der Gerate-Frontseite.

Betatigen Sie den Reset-Taster langer als ca. 2 s, nimmt das Gerat wieder den Fehlerzustand
an.

Manuell (Fern-Quittierung Uber den Bus)

Sie kénnen den manuellen Reset Uber den Bus ausfiihren. Siehe auch Kapitel "Zyklische
Ausgangsdaten”.

Automatisch (Parametrierung Gber den Bus)

Wenn Sie diese Funktion parametrieren, quittiert das Gerat Motorschutz-Auslésungen nach 20
Minuten automatisch.

Ruckmeldung

Sobald das Geréat einen Fehler erkennt oder eine Meldung signalisiert, kbnnen Sie diese
Information Uber den Bus abfragen

7. Sicherungen austauschen

Die Sicherungen sind so bemessen, dass ein
Austausch nur nach einer Havarie erforderlich ist.
Der Ausfall im Stromnetz oder die Abschaltung
von Sicherungen werden bei Ansteuerung des
Gerates als Phasenausfall signalisiert (Blinken
PWR + Err und Leuchten von L oder R).
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Typenbezeichnung der Sicherungen

Wohner Phoenix Contact Mersen

16 A 31567 16 A 2903126 16 A FR10GR69V 16
20 A 31568 20 A 2903384 20 A FR10GR69V 20
30 A 31569* 30 A 2903119* 30 A CCMR30*

*Wird nur fr Motoren mit Schweranlauf benétigt

Hinweis: Optimaler Kurzschlussschutz und die sichere Beherrschung der
Motoranlaufstrome werden mit den aufgelisteten Sicherungen erreicht. Wir empfehlen,
nur diese Sicherungstypen zu verwenden.

8. Applikationsbeispiele

Sicheres Abschalten bei mehreren MOTUS® 10-Link

% MOTUS®I0-Link %’;} MOTUS®10-Link

% smw . wew wo TRY L= apem o

T Al A s T [vr]
"k, " —
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Lk J
g
i

St e e -

,,,,,

—==-
|
4 4
|
|
4

Not-Halt bei mehreren MOTUS® I0-Link, zweikanaliges Abschalten tiber EN+ und
EN-

Die Enable-Eingange werden Uber ein Sicherheitsrelais abgeschaltet, sobald ein Not-
Halt-Taster betatigt wird. Erfolgt das Abschalten aus z. B. einer "sicheren Steuerung" mit
Halbleiterausgangen, so muss die Restspannung < 5V DC betragen.
Spannungsunterbrechungen < 3 ms oder Spannungspulse < 4 ms werden gefiltert.
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Einkanaliges Abschalten bei mehreren MOTUS® I0-Link
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Einkanaliges Abschalten der Hybrid-Motorstarter tiber EN+ mit Fehlerausschluss
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Einkanaliges Abschalten der Hybrid-Motorstarter Giber EN- mit Fehlerausschluss

Da in diesen Beispielen die Steuerspeise- bzw. Steuerspannung des Hybrid Motorstarters
nur l-kanalig abgeschaltet wird, ist diese Art der Installation nach SIL 3 (Kat 3) nur
zulassig, wenn ein Fehlerausschluss fir Querschluss zulassig ist. Das ist z. B. der Fall,
wenn der Hybrid-Motorstarter und das Sicherheitsrelais im gleichen Schaltschrank
installiert sind.

Wenn ein solcher Fehlerausschluss nicht zuléssig ist, dann muss die Abschaltung der
Steuerspeisespannung 2-kanalig bzw. 2-polig erfolgen.
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Motorschutz

Alle fur die Sicherheit relevanten Funktionen werden ohne &uf3eren Einfluss durch den
Hybrid-Motorstarter realisiert. Besondere Schaltungstechniken sind nicht notwendig.

Bei einer Abweichung der Motorstréme von = 33 % schaltet das Geréat den Motor innerhalb
von 2 Minuten ab.

Bei einer Abweichung der Motorstrome von = 67 % (z.B. Phasenausfall) schaltet das Gerat
den Motor innerhalb von 2 Sekunden ab.

Sie kénnen die Abweichung mithilfe der folgenden Formeln berechnen.
Betrag (Imax) > lnenn — (Imax = Imin) / Imax
Betrag (Imax) < Inenn = (Imax = Imin) / Inenn

Bei hohen Schaltfrequenzen kann die Motorschutzfunktion aufgrund der héheren
Einschaltstrome auslosen.

Symmetrieerkennung
e Die Motorstréme werden an den Phasen L1 und L3 gemessen und auf
Symmetrie Uberwacht.
e Bei einer Abweichung der Motorstrome von = 33 % schaltet das Gerat den Motor
innerhalb von 2 Minuten ab.
e Bei einer Abweichung der Motorstrome von = 67 % (z.B. Phasenausfall) schaltet
das Gerat den Motor innerhalb von 2 Sekunden ab.

Motor mit Bremse

Wenn Sie einen Motor mit Bremse (Anschluss im Motorklemmobrett) anschlie3en, missen
Sie die 400 V AC-Bremse an die Anschlisse 2/ T1 und 6 / T3 anbinden. Eine 230 V AC-
Bremse schlieRen Sie an den Anschluss 4 / T2 und den Sternpunkt des Motors an.

Erhdhen Sie den Motornennstrom um den Nennstrom der Bremse. Stellen Sie diesen
entsprechend am Hybrid-Motorstarter ein.

Anschluss von Hilfsrelais

Hilfsrelais zum Ansteuern von externen Bremsen oder Riickmeldungen z. B. an die SPS
schlie3en Sie an die Anschliisse 4T2 und N der Anlage an.

Revision 1, Stand 01.2021 16



9. 10-Link

Die IO-Link-Telegramme sind so aufgebaut, dass die h6herwertigsten Bytes zuerst
dargestellt werden.

Zyklische Daten
Das Gerat belegt sechs Eingangs-Bytes und zwei Ausgangs-Bytes.

Zyklische Eingangsprozessdaten

Byte 0 (I0-Link-Diagnosebits / Status MOTUS® I0-Link)

Bit Beschreibung Wert
Bit 0 | Fehlererkennung 0: Geraét ist ansteuerbar
1: Gerat ist nicht ansteuerbar (Motorschutz hat angesprochen
oder interner Fehler liegt vor)
Bit 1 | Drehrichtung rechts 0: Rechtslauf nicht aktiviert bzw. Motorstart
1: Motor im Rechtslauf bzw. Motorstart
Bit 2 | Drehrichtung links 0: Linkslauf nicht aktiviert
1: Motor im Linkslauf
Bit 3 | Enable-Signal 0: Das externe Enable-Signal ist nicht vorhanden (Low)
1: Das externe Enable-Signal ist vorhanden (High)
Bit 4 | Diagnose 0: Diagnose liegt nicht vor
1. Diagnose liegt vor
Bit5 | Gerat OK 1: Gerat ist OK (durchgesteuert und Stromfluss vorhanden)
Bit6 | Uberlastvorwarnung 0: thermisches Modell < 105 %
1: thermisches Modell > 105 %
Bit 7 | nicht belegt nicht belegt

Byte 1 (Motorschutzfunktion / Eingestellter Nennstrom)

Bit

Beschreibung

Wert

Bit 0

Bit 3

eingestellter Nennstrom

0000: Kleinster Wert Uberlastauslésung

1111: groRter Wert Uberlastauslésung

Bit 4

Bit 6

Detailinfo flr Auslosen
der Motorschutzfunktion

000: nicht belegt

001: Uberlast

010: Netzausfall

011: Phasenasymmetrie

100: Phasenausfall

101: Schnellabschaltung

110: nicht belegt

111: nicht belegt

Bit 7

Quittierung Uberlast
notwendig

0: Uberlastmeldung wurde quittiert bzw. es liegt kein
Uberlastfall vor

1: Quittierung des Uberlastfalls erforderlich
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Byte 2 (Maximaler Motorstrom [%])

Bit Beschreibung | Wert
Bit 0...Bit 7 Maximalstrom der drei 255 % (maximal) 2,5-fach
Phasen bezogen auf den aktuell giiltigen Nennstrom

Byte 3 (Thermisches Modell)

Bit Beschreibung Wert
Bit 0...Bit 7 Modell der thermischen 255 % (maximal) 2,5-fach
Auslastung (Auslésung bei | bezogen auf den aktuell gultigen Nennstrom
115 %)
Byte 4 (Geratetyp)
Bit Beschreibung Wert
Bit 0...Bit 3 Geratetyp 0000: MOTUS® 10-Link 3 A
0001: MOTUS® IO-Link 9 A
Rest: nicht belegt
Bit 4...Bit 7 nicht belegt nicht belegt

Byte 5 (low Byte) und 6 (high Byte) als 16-Bit Datenwort (maximaler Stromwert [A])

Bit Beschreibung

Wert

Bit O0...Bit 7 Maximalstrom, der in den
drei Phasen auftritt

Bit 0...Bit 7

Stromwert in 10 mA, z.B. 1267 =12,67 A
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Zyklische Ausgangsprozessdaten
Byte 0 (Motoransteuerung)

Bit Beschreibung Wert

Bit 0 | Start Rechtslauf 0: keine Ansteuerung des Geréts fir Rechtslauf
1: Ansteuerung des Geréts fir Rechtslauf

Bit 1 | Start Linkslauf 0: keine Ansteuerung des Geréts fur Linkslauf
1: Ansteuerung des Geréts flr Linkslauf

Bit 2 | manueller Reset 0: kein Reset
1: Reset des Uberlastfalls durch steigende Flanke dieses
Befehls

Bit 3 | automatischer Reset 0: kein Reset
1: Reset des Uberlastfalls durch dauerhaftes Signal dieses
Befehls

Bit 4 | nicht belegt nicht belegt

Bit 5 | Start Linkslauf steigende Flanke startet den Linkslauf

Bit 6 | Stopp steigende Flanke stoppt den Motor

Bit 7 | Start Rechtslauf steigende Flanke startet den Rechtslauf

Byte 1 (Einstellung Nennstrom 2)
Die Nennstromeinstellung ,Nennstrom 2“ muss unter dem Wert des azyklischen parametrierten

.Nennstrom 1“ liegen (siehe auch ,Azyklische Daten").

Sie mussen den ,Nennstrom 2“ nicht Gber den Set-/Reset-Taster am Gerat bestatigen.

Bit Beschreibung Wert

Bit 0 | Nennstromeinstellung 0000: Kleinster Wert Uberlastauslésung

Bit 3 1111: groRter Wert Uberlastauslésung

Bit 4 | nicht belegt nicht belegt

Bit 5 | nicht belegt nicht belegt

Bit 6 | nicht belegt nicht belegt

Bit 7 | Freigabe 1: Ubernahme der neuen Werte
Nennstromeinstellung

Azyklische Daten
Es gibt drei azyklische Eingangs-Bytes und zwei azyklische Ausgangs-Bytes.

Azyklische Eingangsprozessdaten

Index | Typ Beschreibung Wert
16 String VendorName Wohner GmbH & Co. KG
17 String VendorText woehner.de
18 String ProductName MOTUS® 10-Link 3A/9A
19 String Productld 36130/ 36131
20 String ProductText I0-Link / Hybrid-Motorstarter
21 String SerialNumber Wird im Fertigungsprozess abgespeichert
22 String HardwareRevision Wird im Fertigungsprozess abgespeichert
23 String FirmwareRevision Wird im Fertigungsprozess abgespeichert
24 String ApplicationSpecificTag | Wird im Fertigungsprozess abgespeichert
68 Byte 0, Bit 0...7 | Motorstrom L1 [%]) 255 % (maximal) 2,5-fach
bezogen auf den aktuell gultigen Nennstrom
Byte 1, Bit 0...7 | Motorstrom L2 [%]) 255 % (maximal) 2,5-fach
bezogen auf den aktuell glltigen Nennstrom
Byte 2, Bit 0...7 | Motorstrom L3 [%)]) 255 % (maximal) 2,5-fach
bezogen auf den aktuell glltigen Nennstrom
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Azyklische Ausgangsprozessdaten (16 Bit)

Sie kénnen zwei Nennstréme Uber azyklische Dienste parametrieren.

Den "Nennstrom 1" missen Sie immer tUber den Set / Reset-Taster am Geréat
bestatigen. Wenn Sie das nicht tun, wird der parametrierte Wert nicht vom Gerat
Ubernommen.

Der "Nennstrom 2" muss einen kleineren Wert als der "Nennstrom 1" haben. Nur der
"Nennstrom 1" wird in dem Gerat gespeichert.

Bei einem Neustart des Gerats wird der "Nennstrom 2" auf den gleichen Wert wie der
"Nennstrom 1" gesetzt.

Index Typ Beschreibung Wert
24 String AKZ
66 Byte 0 | Bit0...3 | Einstellung 0000: Kleinster Wert Uberlastauslésung

Nennstrom 1

1111: groBter Wert Uberlastauslésung

Bit 4...7 | nicht belegt nicht belegt
67 Byte 0 | Bit0...3 | Einstellung 0000: kleinster Wert Uberlastauslésung
Nennstrom 2
1111: gréRter Wert Uberlastausldsung
Bit4...7 | nicht belegt nicht belegt

10. Sicherheitstechnische Funktionen

Systembedingungen

Datenbank fur Ausfallraten SN 29500
Systemtyp (bestehend aus Subsystemen) Typ B
angewandte Norm IEC 61508
Betafaktor 1%

MTTF [Jahre] (mean time to failure bei 34
Umgebungstemperatur von 40° C)

Sicheres Abschalten

HFT Hardware-Fehlertoleranz 1
Umgebungstemperatur 40° C
MTTFo [Jahre] mean time to failure 164
Abschaltzeit [ms] 200
Asu [FIT] safe, undetectable 1311
Adad [FIT] dangerous, detectable 694
Aqu [FIT] dangerous, undetectable 0,1
SFF [%)] safe failure fraction 99
DC [%] diagnostic coverage 99

PFHp [FIT] probability of a dangerous failure per hour 0,1

PFDavg (6 Monate / 36 Monate) average probability of 0,5*10%/2,9*10°
failure on demand
Sicherheitslevel gemafn IEC / CEI 61508-1: bis SIL 3

ISO 13849-1: bis Kategorie 3 PL e

Weitere sicherheitstechnische Daten erhalten Sie auf Anfrage.
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11. SCCR-Werte - geeignete Sicherungen

SCCR | Gerate- Externe Absicherung Interne MOTUS® Zuord-
ausfiuhrung Absicherung IO-Link | nungsart
Typ

1505'?(2 alle keine 31569 3A/9A 1
5 kA Panel 30 A, RK5, 600 V AC, IR 200 kA 31567 3A 2
5 kA Panel 30 A, RK5, 600 V AC, IR 200 kA 31568 9A 2
5 kA 30Compact | 150 A, RK5, 600 V AC, IR 200 kA 31567 3A 2
5 kA 30Compact | 150 A, RK5, 600 V AC, IR 200 kA 31568 9A 2
5 kA 60Classic 400 A, Class J, 600 V AC, IR 200 kA 31567 3A 2
5 kA 60Classic 400 A, Class J, 600 V AC, IR 200 kA 31568 9A 2
5kA CrossBoard® | Wird durch CrossBoard® vorgegeben 31567 3A 2
5kA CrossBoard® | Wird durch CrossBoard® vorgegeben 31568 9A 2

100 kA Panel 1175 A, Class 3, 600 V AC, IR 300 kA 31567 3A 1

30Compact
Panel
100 kA 175 A, Class J, 600 V AC, IR 300 kA 31568 9A 1
30Compact

100 kA 60Classic 400 A, Class J, 600 V AC, IR 300 kA 31567 3A 1

100 kA 60Classic 400 A, Class J, 600 V AC, IR 300 kA 31568 9A 1

100 kA | CrossBoard® | Wird durch CrossBoard® vorgegeben 31567 3A 1

100 kA | CrossBoard® | Wird durch CrossBoard® vorgegeben 31568 9A 1
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12. Ausldsekennlinien und Rating
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Derating bei 100 % Einschaltdauer

3 A-Geréte: System waagerecht, Motorabgang unten

Umgebungstemperatur [°C] 24 40 45 50 55 60
max. Laststrom [A], Einzelgerat 3 3 3 3 3 3
max. Laststrom [A], angereiht mit Abstand 22,5 mm 3 3 3 3 3 3
max. Laststrom [A], angereiht ohne Abstand 3 3 3 25 |- -
9 A-Gerate: System waagerecht, Motorabgang unten
Umgebungstemperatur [°C] 24 40 45 50 55 60
max. Laststrom [A], Einzelgerat 9 85 |8 75 |7 6
max. Laststrom [A], angereiht mit Abstand 22,5 mm 9 8 72 |65 |55 |42
max. Laststrom [A], angereiht ohne Abstand 65 [45 |35 |25 |- -
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1. Safety regulations and installation notes

¢ When working on the device, observe the national safety rules and regulations for the
prevention of accidents.

o Disregarding these safety regulations may result in death, serious personal injury or major
damage to the equipment.

¢ Replace the device when the first fault is encountered.

This device may only be started up, assembled, modified or retrofitted by an authorised
electrician.

e Before working on the device, disconnect the power.

e For emergency stop applications, a higher-level control system is required in order to
prevent machines from restarting automatically.

e During operation, parts of the electrical switching devices carry hazardous voltages!

o If “Automatic Reset” mode is used and a control signal is present, the drive is switched on
again after the cooling time has expired. The cooling time is 20 minutes.

¢ Do not subject the device to mechanical and/or thermal loads that exceed the specified
thresholds.

¢ Install the device in an appropriate housing with a suitable degree of protection according
to IEC/EN 60529 to protect against mechanical or electrical damage.

¢ Install the device as specified in the installation instructions. Access to circuits inside the
device is prohibited.

o Do not repair the device yourself. Replace it with an equivalent device instead. Repairs
may only be carried out by the manufacturer. The manufacturer is not liable for damage
as a result of non-compliance.

e The safety data can be found in this documentation and in the certificates.

e The device carries out diagnostics on the functions when the drive is switched on and
when it is switched off. In addition, an authorised electrician or a specialist who is familiar
with the relevant standards can conduct a “Motor overload protection” safety function test.
For this test, the drive must be operated with ACW (anticlockwise) or CW (clockwise)
rotation (running forward or reverse) and the current flow in a conductor interrupted (for
example by removing the fuse in the L1 or L3 phase). The hybrid motor starter then
switches off the drive within 1.5 to 2 s. The LEDs for ACW or CW rotation go out, the
DIAG-LED is set and the feedback can be queried via the bus.

e For safety-related applications, secure the device by using access protection.

e Only use power supply units with safe isolation and SELV/PELV in accordance with EN
50178/VDE 0160 (SELV/PELV). This prevents short circuits between the primary and
secondary circuits.

e Operation in a closed cabinet

e Observe the minimum permissible load current for safety-related applications:

3 A devices: 2 180 mA
9 A devices: 2 1.5 A
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UL notes

WARNING: Risk of electric shock and fire

If the branch circuit protection device opens, this may indicate interruption of a fault current.

To reduce the risk of a fire or electric shock, current-carrying parts and other components of the
controller must be checked and replaced if they are damaged.

Disregarding these instructions can result in death, serious injuries or damage to equipment.

CAUTION

Use copper leads with a temperature rating of at least 75 °C for use with a low voltage, limited
energy, isolated power supply.

The device is designed for use with a low voltage, limited energy, isolated power supply.

SSCR (single and group installation)

Suitable for use in circuits with a maximum 5 kA rms symmetrical current and < 480 V, with 20
A class RK5 (type 1 coordination) fuses.

Suitable for use in circuits with a maximum 100 kA rms symmetrical current and < 480 V, with
30 A class J or CC (type 1 coordination) fuses.

FLA | 3A (480 V AC), 7.6 A (480 V AC)
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2. Scope of application

The MOTUS® 10-Link is a networkable hybrid motor starter with a reversing function and current
monitoring. It features the following functions:
e CW rotation
ACW rotation
Motor overload protection
Short-circuit protection
Emergency stop to performance level PLe
Connection to 10-Link systems

The internal inter-locking circuit and load wiring minimise the wiring costs.

The control commands for ACW and CW rotation are received via an 10-Link communication
interface.

The device is designed for sinusoidal symmetrical three-phase networks. The functions require a
sinusoidal balanced 3-phase load. The MOTUS® 10-Link must therefore not be used directly
upstream or downstream of frequency inverters.

To ensure correct function, current must not be allowed to flow “past” the MOTUS® to the motor
(5 mA limit). Insulation faults or a connection of the motor coil to a potential that is not passed via
the MOTUS® (for example star point with the neutral conductor) can generate a fault message.
This fault is registered permanently in fault memory. For functional safety reasons, the device
must be replaced if the fault is detected repeatedly. MOTUS® 10-Link meets the EMC standards
for class A environments (industry). This device can cause unwanted radio interference in class
B (residential) environments. In this case the user may be required to implement appropriate
measures.

1 Enable: Safety-related inputs

2 Connection for I0-Link communication and
power supply

Green PWR LED: Device status

Green DAT LED: IO-Link communication
Red/yellow DIAG LED: Device or processing
error

Yellow L LED: ACW (left) rotation

Yellow R LED: CW (right) rotation

Reset button

Plug connector for 3-phase output voltage
10 Fuse compartment

11 Release mechanism

12 Contact guards

13 Contacts for 3-phase input voltage

gL w

0 N O~ W

©O© 0o ~NO®
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3. Product table

MOTUS®I0-Link, direct and reversing | Pack | Weight Part

starters Qty | kg/100 no.
units

electronic unit 10-Link 0.18 - 3 A direct and 1 57.1 36130

reversing starter

electronic unit 10-Link 1.5 - 9 A direct and 1 57.1 36131

reversing starter

for System 30Compact, for 12 x 5 and 12 x 10 busbars

version 10-Link 0.18 - 3 A direct and 1 61.9 36124
reversing starter

version 10-Link 1.5 - 9 A direct and reversing 1 61.9 36127
starter

for System 60Classic, for 12 x 5 to 30 x 10 busbars,
double-T and triple-T sections

version 1O-Link 0.18 - 3 A direct and 1 62.6 36125
reversing starter

version |O-Link 1.5 - 9 A direct and reversing 1 62.6 36128
starter

for DIN rail mounting according to DIN EN 60715

version |0O-Link 0.18 - 3 A direct and 1 64.3 36123
reversing starter

version |O-Link 1.5 - 9 A direct and reversing 1 64.3 36126
starter

spare components

16 A fuse for part no. 36130, 36124, 36125, 3 0.9 31567
36123

20 A fuse for part no. 36131, 36127, 36128, 3 0.9 31568
36126

30 A fuse for motors with high starting 3 0.9 31569
current profile

adapter for System 30Compact 1 4.7 36113
adapter for System 60Classic 1 5.5 36114
adapter for DIN rail mounting 1 5.7 36112
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4. Technical data

Main circuit

rated operating voltage Ue

500 V AC (50 /60 Hz)

operating voltage range

42V AC ... 550V AC

load current range (see Derating)

180mA...3A/15A...9A

time - current (tripping) characteristics as per IEC 60947-
4-2

Class 10/ Class 10A

cooling time

20 min. (auto reset)

rated operating current le AC-51 3A/9A
rated operating current le AC-53a 3AI/TA
leakage current 0mA/0mA

protective circuit

Surge protection varistor

Insulation characteristics

rated insulation voltage

550 V

rated impulse withstand voltage / insulation

6 kV

insulation characteristics between control input voltage,
control supply voltage and auxiliary circuit to main circuit

protective separation (IEC 60947-1)

insulation characteristics between control input voltage
and control supply voltage to auxiliary circuit

protective separation (IEC 60947-1) in
auxiliary circuit < 300 V AC

protective separation (EN 50178) in
auxiliary circuit < 300 V AC

Coordination type

type 2 with fuses 31567, 16 A, 10 x 38, quick-blow 10 kA /500 V

type 1 with fuses 31567, 16 A, 10 x 38, quick-blow 50 kA /500 V

type 2 with fuses 31568, 20 A, 10 x 38, quick-blow 5 kA 400V

type 1 with fuses 31568, 20 A, 10 x 38, quick-blow 50 kA /500 V

type 1 with fuses 31569, 30 A, Class CC, slow-blow 30 kA /500 V
Control circuit

Device power supply via IO-Link

rated control circuit supply voltage Us 24V DC

control supply voltage range 19.2V DC-30VDC
rated control supply current Is 65 mA

protective circuit

overvoltage protection
reverse polarity protection
parallel polarity protection diode

Enable input

rated actuating voltage Uc

24V DC

rated actuating current Ic

7 mA

switching threshold

9.6 V (“0” signal)
19.2 V (“1” signal)

switching level

<5V DC (for emergency stop)

typical switch-off time <30 ms
Status and diagnostic displays

status display yellow LED
error display red LED
operating voltage display green LED
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0-Link

specification V1.1.1

reverse polarity protection yes

transfer rate 230.4 kbps (COM3)
cycle time 30 ms

process data quantity

8 bytes (input data)
2 bytes (output data)

IO-Link ports

1 COMBICON, 3-wire

power consumption

type 65 mA £ 15 % (24 V DC)
max. 150 mA

General data

mounting position

vertical (motor outgoing terminal below)

mounting type

side-by-side, with derating

operating mode

100% duty cycle

Degree of protection

IP20

min. / max. power dissipation

0,88 W/ 4,1 W (3A version)
0,88 W /7 W (9A version)

dimensions (W x H x D) CrossBoard®
30Compact
60Classic
for DIN rail mounting

22.5mm /160 mm/ 120 mm
22.5mm /160 mm/ 156 mm
22.5 mm /200 mm/ 156 mm
22.5mm /175 mm/ 138 mm

Ambient conditions

pollution degree 2
ambient temperature (operation) -5°C ... 60°C (note derating)
ambient temperature (storage/transport) -40°C ... 80°C

Connection data

connection description

Control circuit

connection method

push-in terminal

conductor cross-section, rigid

0.2 mm2- 2.5 mm?2

conductor cross-section, flexible

0.2 mm2- 2.5 mm?2

conductor cross-section [AWG] 24 -14
stripping length 10 mm
connection description Load circuit

connection method

screw type terminal

conductor cross-section, rigid

0.2 mm2- 2.5 mm?2

conductor cross-section, flexible

0.2 mm2- 2.5 mm?2

conductor cross-section [AWG]

24-14

stripping length

8 mm

tightening torque

0.5 Nm — 0.6 Nm /5 Ibs-in — 7 Ibt-in

Standards/regulations

standards

IEC 60947-1
EN 60947-4-2
IEC 61508
ISO 13849
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5. Mounting and connecting the circuits

WARNING! Risk of fatal injury from electric shock!
Never work on live parts

Block circuit diagram

-O—

Reset
EN- O—
EN+ Enable :
O— Lo /L1
+O— ( Lo 3/L2
gl FE
A2/~ . | ) a2
Ne O 3 B} [O6T3
neO— @
caO—_|

Main circuit

Contact to the power source is made when placed on the CrossBoard®, the busbar systems or
adapters. Make sure that the interlocks are clearly engaged.

The load is connected with the device via the connector. Use a strain relief to prevent the
connector from coming loose accidentally. Pay attention to the phase sequence.

The following information applies to the fuses used.

16 AFF/gR (10 x 38 mm) / 10 KA /500 V Type 2 coordination
16 AFF/gR (10 x 38 mm) / 50 KA/ 500 V Type 1 coordination
20AFF/gR (10x38 mm)/5kA/400V Type 2 coordination
20AFF/gR (10 x 38 mm) /50 kA /500 V Type 1 coordination
30 AFF/MR (10 x 38 mm) / 30 kA /500 V Type 1 coordination

Control circuits

Operate the control supply voltage and control voltage inputs with power supply modules as per
IEC 61131-2 (max. 5 % residual ripple). To avoid inductive or capacitive coupling of interference
pulses in long control wires, we recommend the use of shielded wires.

Push-in terminals

Insert rigid or flexible conductors with wire-end ferrules directly into the terminal space (A). Secure
contact of flexible conductors without wire-end ferrules by first opening the spring with the push
button (B). Likewise, use the push button (B) to release the conductor.

awezts Q0
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I0-Link connection

The IO-Link is connected using a 5-pin connector. Connect the leads to the connector (2) on the
hybrid motor starter. The 24 V of power is supplied via A1/L+ and A2/L-. IO-Link communication
is through C/Q. The terminals labelled NC are not assigned.

1IL1 3/L2 5IL3 ‘:f
| A1/L+
"}, MOTUS® I0-Link %// A2/L-
(P11 NC
2T1 472 €3 + EN+ EN- - A1/L+ A2/L- NC NC cC/Q %_\\ NC
" ¢ 1 11— c/lQ

Enable input

To start operating the motor connected to the device, the enable input must be used to enable
the device. As soon as the enable input (at terminals EN+ and EN) has a valid signal, the device
accepts control commands via the bus connection.

For non-safety related applications, enable can also be activated by bridging the terminals (EN-)
and (-) and terminals (EN+) and (+). Power interruptions < 3 ms or voltage pulses < 4 ms are
filtered.
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6. Settings, functions and diagnostics

Parameterisation - nominal current
setting . .
The nominal current can be set via a cyclic or Bit Nominal
acyclic service. 3 2 1 0 cu(r:ﬁg;
If an acyclic service is used to set the
nominal cyllJrrent, the value of the current must DAT | DIAG L R SA| 9A
be confirmed by pressing the Set/Reset 0 0 0 0] 1801500
button. To do this, monitor the current value 0 0 0 1] 300 | 2000
via the LEDs. 0 0 1 0| 440 | 2500
0 0 1 1] 600 ] 3000
If the Set/Reset button is not pressed, the 0 1] 0] O] 680 ] 3500
current value stored in the device will not be 0 1] 0 1| 8804000
changed. 0 1 1 0 | 1000 | 4500
The nominal current can then be changed via 0 1 1 11100 | 5000
a cyclic service as well. 1 0 0 0] 1200 | 5500
However, this current must be less than the 1 0 0 111500 | 6000
nominal current that was set using an acyclic 1 0 1 0 | 1600 | 6500
service. 1 0 1 111900 | 7000
Pressing the Set/Reset button is not required 1 1 0 0| 2100 | 7500
for this change to take place. 1 1 0 11 2400 | 8000
1 1 1 0 | 2700 | 8500
CAUTION _ 1 1] 1] 13000 | 9000
A motor current above 56 A activates block
monitoring.

Status and diagnostic displays

The device visually indicates its operating status via five LEDs. When the control supply voltage
is connected, all LEDs light up once for an LED test.

PWR LED green device status

DAT LED green |O-Link communication
DIAG LED red / yellow device or process error
L LED yellow ACW rotation

R LED yellow CW rotation

Diagnostic function

Various diagnostic functions allow the hybrid motor starter to detect several internal and external
errors (faults in peripheral equipment).

When an error is detected, the device switches to a safe shutdown state.

Internal errors cannot be acknowledged. They are stored in the device. The device cannot be put
back into operation.

In the case of external errors, error acknowledgement is required in order to exit the safe
shutdown state.
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Acknow
Status Description PWR | DAT | DIAG | L | R | ledge-
ment
off no supply voltage present ©) 0 ©) 0|0 Nr
ready for supply voltage present, not enabled F X X X | X Nr
operation, enable
=0
ready for supply voltage present, enabled C X X X | X Nr
operation, enable
=1
No bus device not yet included in I1O-Link C/F 0 X X | X Nr
data traffic device included in I10-Link, cyclic or C/F F X X | X Nr
acyclic communication occurring
drive is on CW rotation (R) C F ®) O]|C Nr
ACW rotation (L) C F ®) CcC|O Nr
error duringself- device internal error — device F F Cr F|F Np
test replacement required

external error in
controller or
peripheral
equipment
(servicing
required)

motor overload protection function: The

motor current is

higher than the motor

nominal current specification: Cooling time is running (20 minutes)

error during CW rotation C X Fye O] C Auto
error during ACW rotation C X Fye c|O Auto
manual reset is possible (after approx. 2 min.)

error during CW rotation C X Fye Ol F Man
error during ACW rotation C X Fye F|O Man
error restoring the system state: Manual acknowledgement Message via bus
possible after 2 minutes

symmetry: The motor currents differ from C X Fye OO Man

each other by more than 33 %

blocking: The max. measurable motor current is exceeded

to motor overload protection function)

for more than

2 s (analogous

Error during CW rotation C X Fye O] C Man
Error during ACW rotation C X Fye c|O Man
no current flow No current measured during activated output stage
during activation | During CW rotation C X @) F|O Nr
During ACW rotation C X ®) Ol F Nr

Explanation:

O = LED switched off / Aut = automatic / F = LED flashes / F.= LED flashes red / Fye = LED flashes
yellow / C = LED permanently lit / Cye = LED shines yellow / C; = LED shines red / Man = manual
/ Nr = not required / Np = not possible / X = any state

Revision 1, dated 01/2021
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Error acknowledgement
The different options available for error acknowledgement are described below.

Manual (Reset button)

Press the Reset button on the front of the device.

If the Reset button is held for longer than approx. 2 s, the device switches back to the error
state.

Manual (remote acknowledgement via bus)

A manual reset can be performed via the bus. See also “Cyclic output data”.

Automatic (parameterisation via bus)

When you parameterise this function, the device will automatically acknowledge motor overload
protection activations after 20 minutes.

Feedback

As soon as the device detects an error or indicates that there is a message, this information can
be queried via the bus

7. Replacing fuses

The fuses are rated such that they only need to
be replaced after damage.

Power outages or the switch-off of fuses will be
signalled as a phase failure when the device is
operated (PWR + Err flash and L or R light up).
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Type designation of fuses

Wohner Phoenix Contact Mersen

16 A 31567 16 A 2903126 16 A FR10GR69V 16
20 A 31568 20 A 2903384 20 A FR10GR69V 20
30 A 31569* 30 A 2903119* 30 A CCMR30*

*Required only for motors with high starting current profile

N-Note: The listed fuses provide optimum short-circuit protection and can reliably handle
the motor starting currents. We recommend using only these fuse types.

8. Application examples

Safe switch-off for multiple MOTUS® I0-Link devices

% MOTUS®TO-Link %S MOTUS®IO0-Link
S =

Emergency stop for multiple MOTUS® IO-Link devices, dual-channel switch-off via
EN+ and EN-

The enable inputs are switched off via a safety relay as soon as an emergency stop
button is pressed. If the switch-off is performed, for instance, from a “safety controller’
with semiconductor outputs, the residual voltage must be <5V DC. Power interruptions
< 3 ms or voltage pulses < 4 ms are filtered.
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Single-channel switch-off for multiple MOTUS® I0-Link devices

Ty

1?1

% MOTUS®10-Link % MOTUS*I0-Link
""" o s BEE e e
T
“,

oo bbd g L H
]
i

FoE preeed feee -

Single-channel switch-off of hybrid motor starters via EN+ with fault exclusion

o g s
% MOTUS®I0-Link % MOTUS°I0-Link
TRE e mmwse | |®TT Smm o ompm

(i imm . e xo PR

|
|
It
1
|

[
{

=

St primeir e -

Single-channel switch-off of hybrid motor starters via EN- with fault exclusion

Since in these examples the control supply voltage or control voltage of the hybrid motor
starter is cut off using a single channel only, this type of installation is only permissible in
accordance with SIL 3 (category 3), if a fault exclusion for cross-fault short circuits is
permissible. This will be the case, for example, when the hybrid motor starter and the
safety relay are installed in the same cabinet.

If this type of fault exclusion is not permissible, the voltage must be cut off using two
channels or two poles.
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Motor overload protection

All safety-related functions are handled by the hybrid motor starter without any external
influence. Special circuitry is not necessary.

If the motor currents differ from each other by = 33 %, the device switches off the motor
within 2 minutes.

If the motor currents differ from each other by = 67 %, (e.g. phase failure), the device
switches off the motor within 2 seconds.

The deviation can be calculated using the following formulas.
Value (Imax) > lnom — (Imax - Imin) I Imax
Value (Imax) < Inom = (Imax = Imin) / Inom

At high switching frequencies, the motor overload protection function may trip due to the
increased switch-on currents.

Symmetry detection
e The motor currents are measured at phases L1 and L3 and are monitored for
symmetry.
o If the motor currents differ from each other by = 33 %, the device switches off the
motor within 2 minutes.
¢ If the motor currents differ from each other by = 67 %, (e.g. phase failure), the
device switches off the motor within 2 seconds.

Motor with brake

If a motor with brake (connection in the motor terminal board) is connected, the 400 V AC
brake needs to be linked to the 2/T1 and 6/T3 terminals. Connect a 230 V AC brake to the
4/T2 terminal and the star point of the motor.

Increase the motor nominal current by the brake nominal current. Set this on the hybrid
starter motor accordingly.

Auxiliary relay connection

Connect auxiliary relays for activating external brakes or responses (e.g. to the PLC) to
the system 4T2 and N terminals.
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9. 10-Link

The IO-Link telegrams are arranged to present the highest value bytes first.

Cyclic data
The device has six input bytes and two output bytes.

Cyclic input process data
Byte 0 (I0-Link diagnostic bits / MOTUS®10-Link status)

Bit Description Value
Bit 0 | fault detection 0: device is controllable
1: device is not controllable (motor overload protection
tripped, or an internal fault is present)
Bit1 | CW rotation direction 0: CW rotation not activated or motor start
1: motor in CW rotation or motor start
Bit 2 | ACW rotation direction 0: ACW rotation not activated
1: motor in ACW rotation
Bit 3 | enable signal 0: no external enable signal present (low)
1: external enable signal present (high)
Bit 4 | diagnostics 0: no diagnostics present
1: diagnostics present
Bit5 | device OK 1: device is OK (is on and flow of current is present)
Bit 6 | overload prewarning 0: thermal model < 105 %
1: thermal model > 105 %
Bit 7 | not used not used

Byte 1 (motor overload protection function / set nominal current)

Bit Description Value
Bit 0 | set nominal current 0000: Lowest value for overload trip
Bit 3 1111: Highest value for overload trip
Bit 4 | detailed information for 000: not used
triggering the motor 001: overload
Bit6 | overload protection 010: power failure
function 011: phase asymmetry
100: phase failure
101: emergency shutdown
110: not used
111: not used
Bit 7 | overload 0: overload message acknowledged or no overload is present
acknowledgement 1: acknowledgement of overload required
required

Revision 1, dated 01/2021
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Byte 2 (maximum motor current [%])

Bit

Description | Value

BitO ... bit7

maximum current in the
three phases

255 % (maximum) 2.5-fold
in relation to the currently valid nominal current

Byte 3 (thermal model)

Bit

Description

Value

BitO ... bit7

model of thermal load (trips
at 115 %)

255 % (maximum) 2.5-fold
in relation to the currently valid nominal current

Byte 4 (device

type)

Bit Description Value

Bit0 ... bit 3 | device type 0000: MOTUS®IO-Link 3 A
0001: MOTUS®IO-Link 9 A
Rest: Not used

Bit4 ... bit7 | notused not used

Byte 5 (low byte) and 6 (high byte) as 16-bit data word (maximum current value

[A])
Bit Description Value
Bit 0 ... bit 7 | maximum current that current value in 10 mA; for example 1267 = 12,67 A
occurs in the three phases
BitO ... bit7

Revision 1, dated 01/2021
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Cyclic output process data
Byte 0 (motor control)

Bit Description Value
Bit 0 | start CW rotation 0: no control of device for CW rotation
1: control of device for CW rotation
Bit1 | start ACW rotation 0: no control of device for ACW rotation
1: control of device for ACW rotation
Bit 2 | manual reset 0: no reset
1: reset of overload by rising edge of this command
Bit 3 | automatic reset 0: no reset
1: reset of overload by continuous signal of this command
Bit4 | notused not used
Bit5 | start ACW rotation rising edge starts ACW rotation
Bit6 | stop rising edge stops motor
Bit 7 | start CW rotation rising edge starts CW rotation

Byte 1 (nominal current 2 setting)

The nominal current setting “nominal current 2” must be below the value of the acyclic,
parameterised “nominal current 1” (see also “Acyclic data”).

The “nominal current 2” does not have to be confirmed using the device Set/Reset button.

Bit Description Value
Bit 0 | nominal current setting | 0000: lowest value for overload trip
Bit 3 1111: highest value for overload trip
Bit4 | not used not used
Bit5 | notused not used
Bit 6 | not used not used
Bit 7 | enable nominal current | 1. adopt new values
setting
Acyclic data

There are three acyclic input bytes and two acyclic output bytes.

Acyclic input process data

Index | Type Description Value

16 String VendorName Wohner GmbH & Co. KG

17 String VendorText woehner.de

18 String ProductName MOTUS® 10-Link 3A/9A

19 String ProductID 36130 /36131

20 String ProductText IO-Link / Hybrid Motor Starter

21 String SerialNumber stored during production process
22 String HardwareRevision stored during production process
23 String FirmwareRevision stored during production process
24 String ApplicationSpecificTag | Stored during production process
68 Byte 0, bit0 ... 7 | Motor current L1 [%]) 255 % (maximum) 2.5-fold

in relation to the currently valid nominal
current

Byte 1, bit0 ... 7 | Motor current L2 [%]) 255 % (maximum) 2.5-fold

in relation to the currently valid nominal
current

Byte 2, bit0 ... 7 | Motor current L3 [%]) 255 % (maximum) 2.5-fold

in relation to the currently valid nominal
current
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Acyclic output process data (16 bit)

Two rated currents can be parameterised using acyclic services.
The “nominal current 1” must always be confirmed using the device Set/Reset button. If
this is not done, the device will not accept the parameterised value.

The “nominal current 2” value must be less than the “nominal current 1” value. Only the

“nominal current 1” will be stored in the device.

When restarting the device, “nominal current 2” is set to the same value as “nominal

current 17.
Index Type Description Value
24 String ApplicationSpecific
Tag
66 Byte | Bit0...3 | nominal current 1 0000: lowest value for overload trip
0 setting
1111: highest value for overload trip
Bit4 ... 7 | not used not used
67 Byte | Bit0...3 | Nominal current 2 0000: lowest value for overload trip
0 setting
1111: highest value for overload trip
Bit4 ... 7 | not used not used
10. Safety functions
System conditions
database for failure rates SN 29500
system type (consisting of subsystems) Type B
standard used IEC 61508
Beta factor 1%
MTTF [years] (mean time to failure at an ambient 34
temperature of 40 °C)
Safe switch-off
HFT hardware fault tolerance 1
Ambient temperature 40 °C
MTTFp [years] mean time to failure 164
Switch-off time [ms] 200
Asu [FIT] safe, undetectable 1311
Adad [FIT] dangerous, detectable 694
Aqu [FIT] dangerous, undetectable 0.1
SFF [%)] safe failure fraction 99
DC [%] diagnostic coverage 99

PFHbp [FIT] probability of a dangerous failure per hour

0.1

PFDavg (6 months/36 months) average probability of
failure on demand

0.5*10¢/2.9*10°6

safety level as per

IEC/CEI 61508-1: to SIL 3

ISO 13849-1: to category 3 PL e

Additional safety-related data available upon request.
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11. SCCR values - suitable fuses

SCCR | Device External fuse protection Internal fuse | MOTUS® | Coordination
version protection I0-Link type
version

5kA/

100 kA all None 31569 3A/9A 1
5 kA Panel 30 A, RK5, 600 V AC, IR 200 kA 31567 3A 2
5 kA Panel 30 A, RK5, 600 V AC, IR 200 kA 31568 9A 2
5 kA 30Compact | 150 A, RK5, 600 V AC, IR 200 kA 31567 3A 2
5 kA 30Compact | 150 A, RK5, 600 V AC, IR 200 kA 31568 9A 2
5kA | 60Classic iﬁo A, Class J, 600 V AC, IR 200 31567 3A 2
5kA | 60Classic ‘klzo A, Class J, 600V AC, IR 200 31568 9A 2
5 kA | CrossBoard® | Specified by CrossBoard® 31567 3A 2
5 kA | CrossBoard® | Specified by CrossBoard® 31568 9A 2

Panel 175 A, Class J, 600 V AC, IR 300
100 kA 30Compact | kA 31567 3A 1
Panel 175 A, Class J, 600 V AC, IR 300

100 kA 30Compact | kA 31568 9A 1

100kA | 60Classic ‘k"zo A, Class J, 600V AC, IR 300 31567 3A 1

100 kA | 60Classic iio A, Class J, 600V AC, IR 300 31568 9A 1

100 kA | CrossBoard® | Specified by CrossBoard® 31567 3A 1

100 kA | CrossBoard® | Specified by CrossBoard® 31568 9A 1
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12. Time - current characteristics and rating
3 A versions
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Derating for 100% duty cycle

3 A devices: system horizontal, motor outgoing terminal below

Ambient temperature [°C] 24 40 45 50 55 60
max. load current [A], single device 3 3 3 3 3 3
max. load current [A], lined up with a distance of 22.5 3 3 3 3 3 3
mm from each other

max. load current [A], lined up without clearance 3 3 3 25 |- -

9 A devices: system horizontal, motor outgoing terminal below

Ambient temperature [°C] 24 40 45 50 55 60
max. load current [A], single device 9 85 |8 75 |7 6
max. load current [A], lined up with a distance of 22.5 9 8 72 |65 |55 |42
mm from each other

max. load current [A], lined up without clearance 65 |45 |35 |25 |- -
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1. Regles de sécurité et instructions d'installation

o Respectez les réglementations nationales en matiére de sécurité et de prévention des
accidents lors de tous les travaux effectués sur l'appareil.

e Le non-respect des regles de sécurité peut entrainer la mort, des blessures corporelles
graves ou des dommages matériels importants.

o Remplacez I'appareil dés qu'un défaut survient.

Seul un électricien qualifié peut mettre en service, installer, modifier ou moderniser
l'appareil.

e Débranchez l'appareil de l'alimentation électrique avant de commencer des travaux
dessus.

e En cas d'arrét d'urgence, le redémarrage automatique d'une machine doit étre empéché
par une commande de niveau supérieur.

¢ Pendant le fonctionnement, certaines parties des appareils de commande électriques sont
sous une tension dangereuse !

e Sivous utilisez le mode de fonctionnement « RAZ automatique », le moteur est remis en
marche une fois le temps de refroidissement écoulé, a condition toutefois qu'un signal de
commande soit toujours présent. Le temps de refroidissement est de 20 minutes.

¢ N'exposez pas l'appareil a des contraintes mécaniques et/ou thermiques dépassant les
limites décrites.

e Pour protéger l'appareil contre les dommages mécaniques ou électriques, installez-le
dans un boitier approprié d'indice de protection adéquat conformément a la norme IEC /
EN 60529.

e Installez I'appareil en suivant les instructions décrites dans le manuel d'installation.
L'accés aux circuits électriques a l'intérieur de l'appareil n'est pas autorisé.

e Ne réparez pas l'appareil vous-méme, remplacez-le par un appareil équivalent. Les
réparations ne peuvent étre effectuées que par le fabricant. Le fabricant n'est pas
responsable des dommages résultant du non-respect des instructions.

e Les caractéristiques de sécurité se trouvent dans cette documentation et dans les
certificats.

e L'appareil effectue un diagnostic des fonctions lorsque le moteur est mis en marche ou
gu'il est dans I'état d'arrét. En outre, un électricien qualifié ou un spécialiste connaissant
les normes applicables peut effectuer un test de la fonction de sécurité « protection du
moteur ». Pour ce test, le moteur doit fonctionner en rotation a droite ou a gauche
respectivement et le flux de courant doit étre interrompu dans un conducteur (par exemple
en retirant un fusible sur la phase L1 ou L3). Le démarreur-moteur hybride coupe alors le
moteur dans un délai de 1,5 & 2s. Les LED pour la rotation a droite ou a gauche
s'éteignent, la LED DIAG s'allume et le retour d'information peut étre demandé via le bus.

e Pour les applications de sécurité, sécurisez le dispositif au moyen d'une protection
d'acces.

e Utilisez uniguement des alimentations électriques avec isolation de sécurité de tension
TBTS / TBTP selon EN 50178 / VDE 0160. Dans ceux-ci, un court-circuit entre le c6té
primaire et le coté secondaire est exclu.

e Fonctionnement dans une armoire de commande fermée

e Respectez le courant de charge minimal admissible pour les applications de sécurité :
Appareils 3 A: =180 mA
Appareils 9 A:=21,5mA
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Remarques UL

AVERTISSEMENT : Risque d'électrocution et d'incendie

L'ouverture du dispositif de protection du circuit de dérivation peut étre un indice comme quoi un
courant de fuite a été interrompu.

Pour réduire le risque d'incendie ou d'électrocution, vérifiez les piéces sous tension et les autres
composants du contrbleur et remplacez-les s'ils sont endommagés.

Le non-respect des instructions peut entrainer la mort, des blessures graves ou des dommages
matériels.

ATTENTION

Utilisez des fils de cuivre homologués pour au moins 75°C en cas d'utilisation avec une
alimentation « low voltage, limited energy, isolated power supply » (alimentation électrique isolée,
a basse tension et a énergie limitée).

L'appareil est congu pour étre utilisé avec une alimentation « low voltage, limited energy, isolated
power supply » (alimentation électrique isolée, a basse tension et a énergie limitée).

SSCR (Installation seul et en groupe)

Adapté a l'utilisation dans des circuits électriques avec un courant symétrique de 5 kA eff.
max. et < 480 V, avec des fusibles 20 A de classe RK5 (coordination type 1).

Adapté a l'utilisation dans des circuits électriques avec un courant symétriqgue de 100 kA eff.
max. et < 480 V, avec des fusibles 30 A de classe J ou CC (coordination type 1).

FLA | 3A (480 V AC), 7,6 A (480 V AC)
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2. Domaine d'utilisation

Le MOTUS® I0-Link est un démarreur-moteur hybride pouvant étre mis en réseau, avec fonction
d'inversion et surveillance du courant. Il assure les fonctions suivantes :
¢ Rotation a droite
Rotation a gauche
Protection contre la surcharge moteur
Protection contre les courts-circuits
Arrét d'urgence jusqu'au niveau de performance PLe
Rattachement a des systémes 10-Link

Le circuit de verrouillage interne et le cablage de charge permettent de réduire & un minimum
I'effort de céblage.

Les instructions de commande pour la rotation a gauche et a droite sont recues via une interface
de communication 10-Link.

L'appareil est concu pour les réseaux triphasés symétriques sinusoidaux. Les fonctions
nécessitent une charge triphasée sinusoidale répartie uniformément. Par conséquent, le
MOTUS® I0-Link ne doit pas étre utilisé directement en amont ou en aval de convertisseurs de
fréquence.

Pour un fonctionnement correct, aucun courant ne doit atteindre le moteur sans passer par le
MOTUS® (valeur limite 5 mA). Des défauts d'isolation ou une connexion de I'enroulement du
moteur a un potentiel ne passant pas par le MOTUS® (par exemple, point neutre avec le
conducteur neutre) peuvent générer un message d'erreur. Cette erreur est enregistrée de facon
permanente dans la mémoire d'erreurs. Pour des raisons de sécurité fonctionnelle, il est
nécessaire de remplacer l'appareil aprés plusieurs détections d'erreurs. Le MOTUS® 10-Link
répond aux exigences de CEM pour I'environnement A (industrie). En environnement B (milieu
résidentiel), cet appareil peut provoquer des interférences radio indésirables. Dans ce cas,
['utilisateur peut étre tenu de prendre des mesures appropriées.

Enable : entrées de sécurité

Raccordement pour la communication 10-Link et
l'alimentation

LED verte PWR : statut de I'appareil

LED verte DAT : communication 10-Link

LED rouge/jaune DIAG : erreur de I'appareil ou
du processus

LED jaune L : rotation & gauche

LED jaune R : rotation a droite

Bouton Reset

Connecteur pour la tension triphasée de sortie
10 Compartiment a fusibles

11 Déverrouillage

12 Nervures de protection des contacts

13 Contacts pour la tension triphasée d'entrée

N -

gL w

0 N O~ W

©O© 0o ~NO®
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3. Tableau des produits

MOTUS®IO-Link, démarreur direct et Qté | Poids Réf.
inverseur kg /100 pc.
démarreur direct et inverseur, unité 1 57.1 36130

électronique 10-Link 0,18 - 3 A

démarreur direct et inverseur, unité 1 57.1 36131
électronique 10-Link 1,5-9 A

Pour systéme 30Compact, avec barres 12 x5et 12 x 10

démarreur direct et inverseur, version 10-Link 1 61,9 36124
0,18-3 A

Démarreur direct et inverseur, version 10-Link 1 61,9 36127
15-9A

Pour systéeme 60Classic, pour barres 12 x 5 a 30 x 10,
profil en double T et en triple T

démarreur direct et inverseur, version 10-Link 1 62,6 36125
0,18-3 A

démarreur direct et inverseur, version 10-Link 1 62,6 36128
15-9A

Pour montage sur rail DIN, conformément & EN 60715

démarreur direct et inverseur, version 10-Link 1 64,3 36123
0,18-3 A

démarreur direct et inverseur, version 10-Link 1 64,3 36126
15-9A

Composants de rechange

fusible 16 A pour les articles n° 36130, 3 0,9 31567
36124, 36125, 36123

fusible 20 A pour les articles n° 36131, 3 0,9 31568
36127, 36128, 36126

fusible 30 A pour moteurs a forte inertie 3 0,9 31569
adaptateur pour systeme 30Compact 1 4,7 36113
adaptateur pour systéeme 60Classic 1 55 36114
adaptateur pour montage sur rail DIN 1 5,7 36112
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4. Caractéristiques techniques

Francgais.

Circuit principal

tension assignée de service Ue

500 V AC (50/60 Hz)

plage de tension de service

42V AC ... 550 V AC

plage de courant de charge (voir Derating)

180mA...3A/15A..9A

courbe de déclenchement selon IEC 60947-4-2

Class 10/ Class 10A

temps de refroidissement

20 min. (RAZ auto)

courant assigné de service le AC-51 3A/9A
courant assigné de service le AC-53a 3AI/TA
courant de fuite 0mA/0mA

circuit de protection

Varistance de protection contre les
surtensions

Propriétés d'isolation

tension assignée d'isolation

550 V

tension assignée de tenue aux chocs / isolation

6 kV

Propriétés d'isolation entre la tension d'entrée de

commande, la tension d'alimentation de commande et le

circuit auxiliaire, par rapport au circuit principal

Séparation sdre (IEC 60947-1)

Propriétés d'isolation entre la tension d'entrée de

commande et la tension d'alimentation de commande, par

rapport au circuit auxiliaire

Séparation sdre (IEC 60947-1) pour circuit
auxiliaire < 300 V AC

Séparation sidre (EN 50178) pour circuit
auxiliaire < 300 V AC

Type de coordination

type 2 avec fusibles 31567, 16 A, 10 x 38, action 10 kA /500 V
instantanée

type 1 avec fusibles 31567, 16 A, 10 x 38, action 50 kA / 500 V
instantanée

type 2 avec fusibles 31568, 20 A, 10 x 38, action 5kA /400 V
instantanée

type 1 avec fusibles 31568, 20 A, 10 x 38, action 50 kA / 500 V
instantanée

type 1 avec fusibles 31569, 30 A, Class CC, action 30 kA /500 V
retardée

Circuit de commande

Alimentation de I'appareil via 10-Link

tension assignée d'alimentation du circuit de commande 24V DC

Us

plage de tension d'alimentation de commande

19,2V DC-30VDC

courant assigné d'alimentation de commande Is

65 mA

circuit de protection

Protection contre les surtensions
Protection contre l'inversion de polarité
Diode de protection contre l'inversion de
polarité parallele

Entrée Enable

tension assignée d'actionnement Uc

24V DC

courant assigné d'actionnement Ic

7 mA

seuil de commutation

9,6 V (signal « 0 »)
19,2 V (signal « 1 »)

niveau de commutation

<5V DC (pour l'arrét d'urgence)

temps d'arrét typique <30 ms
Témoins de statut et de diagnostic

affichage du statut LED jaune
affichage des erreurs LED rouge
affichage de la tension de service LED verte
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I0-Link

spécification Vi.1.1

protection contre l'inversion de polarité Oui

vitesse de transmission 230,4 kBit/s (COM3)
durée du cycle 30 ms

nombre de données de processus

8 octets (données d'entrée)
2 octets (données de sortie)

ports 10-Link

1 COMBICON 3 conducteurs

courant absorbé

Typ. 65 mA + 15 % (24 V DC)
150 mA max.

Caractéristiques générales

position de montage

verticale (sortie moteur en bas)

montage

juxtaposable, avec derating

mode de fonctionnement

régime permanent

indice de protection

IP20

puissance dissipée min./max.

0,88 W/ 4,1 W (variante 3A)
0,88 W /7 W (variante 9A)

dimensions L x H x P CrossBoard®

22,5 mm /160 mm/ 120 mm

30Compact 22,5 mm /160 mm/ 156 mm
60Classic 22,5 mm /200 mm /156 mm
pour rail DIN 225mm /175 mm/ 138 mm

Conditions ambiantes

degré d'encrassement

2

température ambiante (fonctionnement)

-5° C ... 60° C (tenir compte du Derating)

température ambiante (stockage/transport)

-40° C ... 80° C

Données de raccordement

dénomination du raccordement

Circuit de commande

type de raccordement

raccordement push-in

section des conducteurs rigides

0,2 mm2... 2,5 mm?

section des conducteurs souples

0,2 mm2... 2,5 mm?

section des conducteurs [AWG]

24-14

longueur de dénudage

10 mm

dénomination du raccordement

Circuit de charge

type de raccordement

raccord vissé

section des conducteurs rigides

0,2 mm2- 25 mm?2

section des conducteurs souples

0,2 mm2- 25 mm?2

section des conducteurs [AWG]

24-14

longueur de dénudage

8 mm

couple de serrage

0,5 Nm — 0,6 Nm /5 Ibsin. — 7 Ibt-in

Normes / reglements

Normes

IEC 60947-1
EN 60947-4-2
IEC 61508
ISO 13849
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5. Montage et raccordement des circuits électriques

AVERTISSEMENT ! Danger de mort par électrocution !
Ne jamais travailler sous tension

Schéma fonctionnel

EN:O Reset
EN+ Enable :
O— 11
+O— ( 83IL2
gl FE
A2/L-
o—— £ | u [04m
NC 3 B} [O6T3
neO— @
caO—_|

Circuit principal

Le contact avec la source d'alimentation est établi en placant I'appareil sur le CrossBoard®, les
systémes de barres ou les adaptateurs. Assurez-vous que les loquets sont nettement enclenchés.
La charge est connectée a l'appareil via le connecteur. La déconnexion involontaire du
connecteur doit étre empéchée au moyen d'une décharge de traction. Faites attention a l'ordre
des phases.

Les informations suivantes s'appliquent aux fusibles utilisés.

16 AFF/gR (10 x 38 mm) /10 kA /500 V coordination type 2
16 AFF/gR (10 x 38 mm) / 50 KA /500 V coordination type 1
20AFF/gR(10x38mm)/5kA/400V coordination type 2

20 AFF/gR (10 x 38 mm) / 50 kA / 500 V coordination type 1
30AFF/MR (10 x 38 mm) /30 kA /500 V coordination type 1

Circuits de commande

Exploitez les entrées de tension d'alimentation de commande et de tension de commande avec
des modules d'alimentation électrique conformes a la norme IEC 61131-2 (ondulation résiduelle
de 5% max.). Pour éviter le couplage inductif ou capacitif d'impulsions parasites avec de longs
cables de commande, nous recommandons d'utiliser des cables blindés.

Raccordements Push-in

Insérez les conducteurs rigides ou souples avec embouts directement dans le bornier (A). Les
conducteurs souples sans embout peuvent étre mis en contact en toute sécurité en ouvrant
d'abord le ressort en appuyant sur le bouton (B). Le bouton (B) sert également a libérer le
conducteur.

awezas G
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Raccordement |IO-Link

La liaison IO-Link est réalisée au moyen d'un connecteur & 5 péles. Branchez les cables au
connecteur (2) du démarreur-moteur hybride. L'alimentation en tension de 24 V est fournie par
les lignes A1/L+ et A2/L-. La communication 10-Link est réalisée via C/Q. Les points de
connexion NC ne sont pas attribués.

1/L1 3/L2 5/L3 E
| A1/L+
%_// A2/L-
"}, MOTUS® IO-Link o NC
%@\‘ NC
201 472 o3 + EN+ EN- - A1/L+ A2/L- NC NC cC/Q I @‘\\ CIQ

T T 17T 7T T T T T T \_E:[\

Entrée Enable

Afin de mettre en service le moteur connecté a l'appareil, vous devez autoriser l'appareil via
I'entrée Enable. Dés qu'un signal valide est appliqgué en entrée Enable (aux bornes EN+ et EN-),
I'appareil accepte les instructions de commande via la connexion de bus.

Pour les applications non sécuritaires, vous pouvez également délivrer l'autorisation Enable par
pontage des bornes (EN-) et (-) et des bornes (EN+) et (+). Les coupures de tension < 3 ms ou
des impulsions de tension < 4 ms sont filtrées.
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6. Réglage, fonctions et diagnostic

Paramétrage - Réglage du courant
nominal .
Vous pouvez régler le courant nominal en Bit Cour_ant
utilisant un service cyclique ou acyclique. 3 2 1 0 nor?r'nnz)l
Si vous réglez le courant nominal via un
service acyclique, vous devez confirmer la DAT | DIAG L R| 3A| 9A
valeur du courant en appuyant sur le bouton 0 0 0 0] 1801500
Set/ Reset. Pour ce faire, vous devez vérifier 0 0l 0 1| 300 2000
la valeur du courant au moyen des LED. 0 0] 1| 0] 4402500
0 0 1 1| 600 | 3000
Si vous n'appuyez pas sur le bouton Set / 0 1] 0| O] 6803500
Reset, la valeur du courant enregistrée dans 0 1) 0] 1| 880]4000
I'appareil n'est pas modifiée. 0 1 1 0] 1000 | 4500
Vous pouvez ensuite aussi modifier le 0 1 1 11100 | 5000
courant nominal par le biais d'un service 1 0 0 0 | 1200 | 5500
cyclique. 1 0 0 1| 1500 | 6000
Toutefois, cette valeur doit étre inférieure a 1 0 1 0 | 1600 | 6500
celle du courant nominal que vous avez 1 0 1 1| 1900 | 7000
paramétré de facon acyclique. 1 1 0 0| 2100 | 7500
Ce changement n'a pas besoin d'étre 1 1 0 1 | 2400 | 8000
confirmé au moyen du bouton Set / Reset. 1 1 1 o | 2700 | 8500
1 1 1 1| 3000 | 9000

ATTENTION
A partir d'un courant moteur de 56 A, la
surveillance du blocage est activée.

Témoins de statut et de diagnostic

Cing LED au total permettent de visualiser les états de fonctionnement de I'appareil. Aprés
application de la tension d'alimentation de commande, toutes les LED s'allument une fois pour
les tester.

LED PWR verte statut de l'appareil

LED DAT verte communication 10-Link

LED DIAG rouge / jaune erreur de I'appareil ou du processus
LED L jaune rotation a gauche

LEDR jaune rotation a droite

Fonction de diagnostic

Gréce a diverses fonctions de diagnostic, le démarreur-moteur hybride est capable de détecter
de nombreuses erreurs internes mais aussi des erreurs externes (erreurs en peériphérie).

Si une erreur est détectée, l'appareil est dans un état d'arrét sécurisé.

Vous ne pouvez pas acquitter les erreurs internes. Celles-ci sont mémorisées dans l'appareil.
Vous ne pouvez pas remettre I'appareil en service ensuite.

Pour les erreurs externes, un acquittement des erreurs est nécessaire pour quitter I'état d'arrét
sécurisé.
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Statut Description PWR | DAT | DIAG | L | r |ACQuit
ement
off pas de tension d'alimentation A A A Al A Pn
opérationnel, tension d'alimentation présente, B X X X | X Pn
enable =0 autorisation non délivrée
opérationnel, tension d'alimentation présente, E X X X | X Pn
enable=1 autorisation délivrée
pas de bus I'appareil n'est pas encore intégré a |O- E/B A X X | X Pn
Link
transfert de I'appareil est intégré a 10-Link, la E/B B X X | X Pn
données communication cyclique ou acyclique a
lieu
moteur allumé rotation a droite (R) E B A Al E Pn
rotation a gauche (L) E B A E|A Pn
erreur lors de erreur interne de l'appareil — B B Er B|B Imp
l'autotest remplacement de I'appareil nécessaire
erreur externe de | Fonction de protection du moteur : Le courant moteur est supérieur a la spécification
la commande ou | de courant nominal du moteur : le temps de refroidissement est en cours (20 min)
de la périphérie erreur pendant la rotation a droite E X Bye A | E Auto
(maintenance erreur pendant la rotation a gauche E X Bye E|A Auto
nécessaire) réinitialisation manuelle possible (au bout d'env. 2 min.)
erreur pendant la rotation a droite E X Bye A|B Man
erreur pendant la rotation a gauche E X Bye B |A Man
Erreur lors du rétablissement de I'état du systéme : Notification via le
acquittement manuel possible au bout de 2 min bus
Symeétrie : les deux courants moteur E X Bye A A Man

s'écartent I'un de l'autre de plus de 33 %

Blocage : Le courant moteur max. mesurable est dépassé pendant plus de 2 s
(analogue a la fonction de protection du moteur)

erreur pendant la rotation a droite E X Bye AlE Man
erreur pendant la rotation a gauche E X Bye E|A Man

aucun flux de aucun courant n'est mesuré avec I'étage de sortie a pleine

courant lors de la | puissance

commande en rotation a droite E X A B|A Pn
en rotation a gauche E X A A|B Pn

Légende :

A = LED éteinte / Aut = automatique / B = LED clignote / B,= LED clignote en rouge / Bye = LED
clignote en jaune / E = LED allumée en permanence / Eye = LED allumée en jaune / E; = LED
allumée en rouge / Man = manuel / Pn = pas nécessaire / Imp = impossible / X = état quelconque
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Acquittement des erreurs
Les options suivantes sont possibles pour acquitter les erreurs.

Manuel (bouton Reset)

Appuyez sur le bouton Reset situé a I'avant de l'appareil.

Si vous appuyez sur le bouton Reset pendant plus de 2 s environ, l'appareil revient a I'état
d'erreur.

Manuel (acquittement a distance via le bus)

Vous pouvez exécuter la réinitialisation manuelle via le bus. Voir également le chapitre

« Données de sortie cycliques ».

Automatique (paramétrage via le bus)

Si vous activez cette fonction, I'appareil reconnait automatiquement les déclenchements de
protection du moteur au bout de 20 minutes.

Retour d'information

Dés que I'appareil détecte une erreur ou signale une notification, vous pouvez demander ces
informations via le bus

7. Remplacer les fusibles

Les fusibles sont dimensionnés de maniére a ne
devoir étre remplacés qu'aprés un incident grave.
La défaillance du réseau électrique ou la coupure
par les fusibles est signalée lors de la commande
de I'appareil comme une défaillance de phase
(clignotement des diodes PWR et ERR et
allumage de L ou R).
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Codes de désignation des fusibles

Wohner Phoenix Contact Mersen

16 A 31567 16 A 2903126 16 A FR10GR69V 16
20 A 31568 20 A 2903384 20 A FR10GR69V 20
30 A 31569* 30 A 2903119* 30 A CCMR30*

*Requis pour les moteurs a forte inertie

Remarque : les fusibles indiqués permettent de garantir la protection optimale contre les
courts-circuits et la maitrise des courants de démarrage des moteurs. Nous
recommandons de n'utiliser que ces types de fusibles.

8. Exemples d'application

Coupure s(re avec plusieurs MOTUS® 10-Link

% MOTUS®I0-Link %’;} MOTUS®10-Link

% smw . wew wo TRY L= apem o

T Al A s T [vr]
"k, " —

e

Lk J
g
i

St e e -

,,,,,

—==-
|
4 4
|
|
4

Arrét d'urgence avec plusieurs MOTUS® I0-Link, coupure a deux canaux via EN+
et EN-

Les entrées Enable sont désactivées via un relais de sécurité dés qu'un bouton d'arrét
d'urgence est actionné. Si la coupure est provoquée a partir, par exemple, d'une

« commande slre » avec sorties a semi-conducteurs, la tension résiduelle doit étre <5
V DC. Les coupures de tension < 3 ms ou des impulsions de tension < 4 ms sont filtrées.
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Coupure a un canal avec plusieurs MOTUS® |O-Link
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% MOTUS?10-Link % MOTUS*10-Link
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Coupure a un canal des démarreurs-moteurs hybrides via EN+ avec exclusion de
défaut

% MOTUS®10-Link % MOTUS°10-Link
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Coupure a un canal des démarreurs-moteurs hybrides via EN- avec exclusion de
défaut

Comme dans ces exemples, la tension d'alimentation de commande ou la tension de
commande du démarreur-moteur hybride n'est coupée que sur la base d'1 canal, ce type
d'installation n'est autorisé selon SIL 3 (cat 3) que si I'exclusion de défaut est autorisée
pour le court-circuit transversal. C'est le cas, par exemple, si le démarreur-moteur hybride
et le relais de sécurité sont installés dans la méme armoire de commande.

Si une telle exclusion de défaut n'est pas autorisée, la tension d'alimentation de
commande doit étre coupée sur une base a 2 canaux ou a 2 péles.
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Protection du moteur

Toutes les fonctions importantes pour la sécurité sont réalisées au moyen du démarreur-
moteur hybride sans influence extérieure. Des techniques de cablage spéciales ne sont
pas nécessaires.

Si les courants moteur s'écartent de = 33 %, I'appareil coupe le moteur dans les 2 minutes
qui suivent.

En cas d'écart des courants moteur de = 67 % (p. ex. défaillance de phase), l'appareil
coupe le moteur en 2 secondes.

Vous pouvez calculer I'écart & l'aide des formules suivantes.
Valeur (Imax) > lnom — (Imax - Imin) [ Imax
Valeur (Imax) < Inom - (Imax - Imin) / Inom

A des fréquences de commutation élevées, il est possible que la fonction de protection
du moteur se déclenche en raison des courants de démarrage plus forts.

Détection de la symétrie
e Les courants moteur sont mesurés aux phases L1 et L3 et leur symétrie est
surveillée.
e Siles courants moteur s'écartent de = 33 %, |'appareil coupe le moteur dans les
2 minutes qui suivent.
e En cas d'écart des courants moteur de = 67 % (p. ex. défaillance de phase),
I'appareil coupe le moteur en 2 secondes.

Moteur avec frein

Sivous branchez un moteur avec frein (raccordement dans la plaque a bornes du moteur),
vous devez connecter un frein 400 V AC aux connexions 2/ T1 et 6/ T3. Branchez un
frein 230 V AC a la connexion 4 / T2 et au point neutre du moteur.

Augmentez le courant nominal du moteur de valeur du courant nominal du frein. Réglez
cette valeur en conséquence sur le démarreur du moteur hybride.

Raccordement de relais auxiliaires

Des relais auxiliaires pour la commande de freins externes ou pour des signaux de retour
d'information, par exemple vers I'API, sont connectés aux bornes 4/ T2 et N de la
machine.
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Les messages |O-Link sont structurés de maniére a ce que les octets les plus
significatifs soient affichés en premier.

Données cycliques
L'appareil occupe six octets d'entrée et deux octets de sortie.

Données de processus entrantes cycliques
Octet 0 (bits de diagnostic 10-Link / statut MOTUS®10-Link)

Bit Description Valeur
Bit 0 | détection d'erreurs 0 : l'appareil peut étre commandé
1 : l'appareil ne peut pas étre commandé (réaction de la
protection du moteur ou erreur interne)
Bit 1 | sens de rotation vers la 0 : rotation a droite non activée ou démarrage moteur
droite 1 : moteur en rotation a droite ou démarrage moteur
Bit 2 | sens de rotation vers la 0 : rotation a gauche non activée
gauche 1 : moteur en rotation a gauche
Bit 3 | signal Enable 0 : pas de signal Enable externe (low)
1 : signal Enable externe présent (high)
Bit 4 | diagnostic 0:il n'y a pas de diagnostic
1:ily a un diagnostic
Bit5 | appareil OK 1 : I'appareil est OK (activé et il y a un flux de courant)
Bit 6 | avertissement de 0 : modéle thermique < 105 %
surcharge 1 : modéle thermique > 105 %
Bit 7 | non affecté non affecté

Octet 1 (fonction de protection du moteur / courant nominal réglé)

Bit Description Valeur
Bit0 | courant nominal réglé 0000 : valeur minimale de déclenchement de surcharge
Bit 3 1111 : valeur maximale de déclenchement de surcharge
Bit 4 | déclenchement de la 000 : non affecté
fonction de protection du | 001 : surcharge
Bit6 | moteur 010 : panne de courant
011 : asymétrie des phases
100 : défaillance de phase
101 : coupure rapide
110 : non affecté
111 : non affecté
Bit 7 | acquittement de 0 : le message de surcharge a été acquitté ou il n'y a pas de
surcharge requis surcharge
1 : acquittement du cas de surcharge nécessaire

Révision 1, version 01/2021
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Octet 2 (courant moteur maximal [%])
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Bit

Description | Valeur

Bit 0...bit 7

courant maximal des trois
phases

255 % (maximum) 2,5 fois
par rapport au courant nominal actuellement
valable

Octet 3 (modeél

e thermique)

Bit

Description

Valeur

Bit 0...bit 7

modéle de surcharge
thermique (déclenchement

a115 %)

255 % (maximum) 2,5 fois
par rapport au courant nominal actuellement
valable

Octet 4 (type d'appareil)
Bit Description Valeur
Bit 0...bit 3 type d'appareil 0000 : MOTUS®IO-Link 3 A
0001 : MOTUS® IO-Link 9 A
Reste : non affecté
Bit4...bit7 non affecté non affecté

Octets 5 (octet low) et 6 (octet high) en mot de données de 16 bits (valeur
maximale du courant [A])

Bit Description Valeur

Bit 0...bit 7 courant maximal survenant | valeur de courant en 10 mA, p. ex. : 1267 =12,67 A
dans les trois phases

Bit 0...bit 7

Révision 1, version 01/2021
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Données de processus sortantes cycliques
Octet 0 (commande moteur)

Bit Description Valeur
Bit0 | démarrage de la 0 : pas de commande du moteur pour la rotation a droite
rotation a droite 1 : commande du moteur pour la rotation a droite
Bit1 | démarrage de la 0 : pas de commande du moteur pour la rotation a gauche
rotation a gauche 1 : commande du moteur pour la rotation & gauche
Bit 2 | réinitialisation 0 : pas de réinitialisation
manuelle 1 : réinitialisation du cas de surcharge par flanc positif de cette
instruction
Bit 3 | RAZ automatique 0 : pas de réinitialisation
1 : réinitialisation du cas de surcharge par signal permanent de
cette instruction
Bit4 | non affecté non affecté
Bit5 | démarrage de la le flanc positif démarre la rotation a gauche
rotation a gauche
Bit6 | arrét le flanc positif arréte le moteur
Bit 7 | démarrage de la le flanc positif démarre la rotation a droite
rotation a droite

Octet 1 (réglage du courant nominal 2)

Le réglage du « Courant nominal 2 » doit étre inférieur a la valeur du « Courant nominal 1 »
paramétrée dans les réglages acycliques (voir également « Données acycliques »).

Le « Courant nominal 2 » n'a pas besoin d'étre confirmé au moyen du bouton Set / Reset.

Bit Description Valeur
Bit 0 | réglage du courant 0000 : valeur minimale de déclenchement de surcharge
nominal
Bit 3 1111 : valeur maximale de déclenchement de surcharge
Bit 4 | non affecté non affecté
Bit 5 | non affecté non affecté
Bit 6 | non affecté non affecté
Bit 7 | autorisation de réglage | 1: acceptation des nouvelles valeurs
du courant nominal

Données acycliques
Il'y a trois octets d'entrée acyclique et deux octets de sortie acyclique.

Données de processus entrantes acycliques

Index | Type Description Valeur
16 String VendorName Wohner GmbH & Co. KG
17 String VendorText woehner.de
18 String ProductName MOTUS® 10-Link 3A/9 A
19 String Productld 36130/ 36131
20 String ProductText IO-Link / démarreur-moteur hybride
21 String SerialNumber Enregistré pendant le processus de fabrication
22 String HardwareRevision Enregistré pendant le processus de fabrication
23 String FirmwareRevision Enregistré pendant le processus de fabrication
24 String ApplicationSpecificTag Enregistré pendant le processus de fabrication
68 Octet 0, bit | Courant moteur L1 [%]) | 255 % (maximum) 2,5 fois
0...7 par rapport au courant nominal actuellement
valable
Octet 1, Courant moteur L2 [%]) | 255 % (maximum) 2,5 fois
bit 0...7 par rapport au courant nominal actuellement
valable
Octet 2, Courant moteur L3 [%]) | 255 % (maximum) 2,5 fois
bit 0...7 par rapport au courant nominal actuellement
valable
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Francgais.

Données de processus sortantes acycliques (16 bits)

Les services acycliques permettent de paramétrer deux courants nominaux.

Le « Courant nominal 1 » doit toujours étre confirmé au moyen du bouton Set / Reset. Si
vous ne le faites pas, la valeur paramétrée ne sera pas acceptée dans l'appareil.

Le « Courant nominal 2 » doit avoir une valeur inférieure au « Courant nominal 1 ». Seul
le « Courant nominal 1 » est enregistré dans l'appareil.

Lors du redémarrage de I'appareil, le « Courant nominal 2 » est réglé sur la méme
valeur que le « Courant nominal 1 ».

Index Type Description Valeur

24 String AKZ

66 Octet Bit 0...3 | réglage du 0000 : valeur minimale de déclenchement de
0 courant nominal 1 | surcharge

1111 : valeur maximale de déclenchement de

surcharge
Bit 4...7 | non affecté Non affecté
67 Octet Bit 0...3 | réglage du 0000 : valeur minimale de déclenchement de
0 courant nominal 2 | surcharge

1111 : valeur maximale de déclenchement de

surcharge
Bit 4...7 | non affecté Non affecté
10. Fonctions de sécurité
Conditions du systéme
base de données pour le taux de défaillance SN 29500
type de systéme (composé de sous-systemes) Type B
norme applicable IEC 61508
coefficient béta 1%
MTTF [ans] (mean time to failure a une température 34
ambiante de 40° C)
Coupure sire
tolérance aux pannes de matériel HFT 1
température ambiante 40° C
MTTFp [ans] mean time to failure 164
Temps de coupure [ms] 200
Asu [FIT] safe, undetectable 1311
Adad [FIT] dangerous, detectable 694
Aqu [FIT] dangerous, undetectable 0,1
SFF [%)] safe failure fraction 99
DC [%] diagnostic coverage 99
PFHbp [FIT] probability of a dangerous failure per hour 0,1
PFDavg (6 mois / 36 mois) average probability of failure | 0,5* 10%/2,9 * 106
on demand
niveau de sécurité selon IEC / CEI 61508-1 : jusqu'a SIL 3
ISO 13849-1 : jusqu'a catégorie 3PL e

D'autres caractéristiques techniques de sécurité sont disponibles sur demande.

Révision 1, version 01/2021 20



Francgais.

11. Valeurs de SSCR - fusibles adaptés

SCCR | Version Fusible externe Fusible Type de Type de
d'appareil interne MOTUS® | coordination
IO-Link

5KkA/

100 KA tous Aucun 31569 3A/9A 1
5 kA Panel 30 A, RK5, 600 V AC, IR 200 kA 31567 3A 2
5 kA Panel 30 A, RK5, 600 V AC, IR 200 kA 31568 9A 2
5 kA 30Compact | 150 A, RK5, 600 V AC, IR 200 kA 31567 3A 2
5 kA 30Compact | 150 A, RK5, 600 V AC, IR 200 kA 31568 9A 2
5kA | 60Classic ‘klfio A, Class J, 600 V AC, IR 200 31567 3A 2
5kA | 60Classic :(120 A, Class J, 600V AC, IR 200 31568 9A 2
5 kA | CrossBoard® | Imposé par CrossBoard® 31567 3A 2
5kA | CrossBoard® | Imposé par CrossBoard® 31568 9A 2

Panel 175 A, Class J, 600 V AC, IR 300
100 kA 30Compact | kA 31567 3A 1
Panel 175 A, Class J, 600 V AC, IR 300

100 kA 30Compact | kA 31568 9A 1

100kA | 60Classic :(120 A, Class J, 600V AC, IR 300 31567 3A 1

100 kA | 60Classic ‘klzo A, Class J, 800V AC, IR 300 31568 9A 1

100 kA | CrossBoard® | imposé par CrossBoard® 31567 3A 1

100 kA | CrossBoard® | imposé par CrossBoard® 31568 9A 1
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12. Courbes de déclenchement et notation

Variantes 3 A

™ 300 R
= 200 \\
i 100 \\\\
B\
30 ——
20 ~
10 \Q&_/o
g QO Max \\g
9 @® Class 10
© Min
1 1 2 3 4 5 6 7 8 9
—
1/IN

t[s] temps de déclenchement en secondes
I/IN  facteur de surintensité : rapport entre le courant réel et le courant nominal
paramétré

Variantes 9 A

. A 200
1100 \ I>56A >t<0,5s
50 N
30 N
20 \\\\
10 R
5 \§\
3] @ Max \Q\\\ /9
21 @ Class10 = ©
O; © Min —©
"1 2 3 4 5 6 717 8 9
—>

t[s] temps de déclenchement en secondes I7IN
I/IN  facteur de surintensité : rapport entre le courant réel et le courant nominal
paramétré
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Derating en régime permanent

Appareils 3 A : systéme horizontal, sortie moteur en bas

Francgais.

Température ambiante [°C] 24 40 45 50 55 60
courant de charge max. [A], appareil individuel 3 3 3 3 3 3
courant de charge max. [A], juxtaposé a une distance 3 3 3 3 3 3
de 22,5 mm

courant de charge max. [A], juxtaposé sans 3 3 3 25 |- -
espacement

Appareils 9 A : systéme horizontal, sortie moteur en bas

Température ambiante [°C] 24 40 45 50 55 60
courant de charge max. [A], appareil individuel 9 85 |8 75 |7 6
courant de charge max. [A], juxtaposé a une distance 9 8 72 |65 |55 |42
de 22,5 mm

courant de charge max. [A], juxtaposé sans 65 |45 |35 |25 |- -
espacement
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1. Indicaciones de seguridad e instrucciones de instalacion

e Paratodos los trabajos que realice en el equipo, debe observar las normas de seguridad
y prevencion de accidentes.

o El incumplimiento de las normas de seguridad puede conllevar la muerte, lesiones
corporales graves o dafios materiales importantes.

¢ Cambie el equipo tras el primer error.

Solo un electricista cualificado debe poner en marcha, montar, modificar o reequipar el
equipo.

e Desconecte el equipo de la tensidn antes de iniciar los trabajos.

e En aplicaciones de parada de emergencia, se debe evitar el rearme automatico de la
magquina con un control superior.

o Durante el funcionamiento, hay piezas del dispositivo de conmutacion que se encuentran
bajo una tension peligrosa.

e Sj utiliza el modo de funcionamiento «Rearme automatico», se volvera a conectar el
accionamiento cuando haya transcurrido el tiempo de enfriamiento y siempre y cuando
haya una sefal de control. El tiempo de enfriamiento es de 20 minutos.

e No exponga el equipo a un estrés mecéanico o térmico que supere los limites
especificados.

e Monte el equipo en una carcasa con un grado de proteccién apropiado de acuerdo con
IEC/EN 60529 para protegerlo contra dafios mecanicos o eléctricos.

e Monte el equipo de acuerdo con las instrucciones descritas en las instrucciones de
instalacion. No se permite acceder a los circuitos eléctricos del interior del equipo.

e No debe reparar el equipo, sino que debe sustituirlo por uno equivalente. Las
reparaciones solo deben ser llevadas a cabo por el fabricante. El fabricante no se hace
responsable de dafios causados por incumplimiento.

¢ Los datos de seguridad se pueden consultar en esta documentacion y en los certificados.

e El equipo lleva a cabo un diagndstico de las funciones cuando se conecta el
accionamiento o en el estado de desconexion. Adicionalmente, un electricista cualificado
o0 técnico familiarizado con las normas correspondientes puede realizar una
comprobacién de la funcién de seguridad «Proteccion de motor». Para esta prueba, se
debe operar el accionamiento en rotacion a la derecha e izquierda y se debe interrumpir
la corriente en un conductor (p. €j. retirando un fusible de la fase L1 o L3). A continuacion,
el arrancador de motor hibrido desconecta el accionamiento dentro de un periodo de
tiempo de 1,5 a 2 s. Los LED para la rotacion a la derecha o a la izquierda se apagan, el
LED DIAG se enciende y se pueden solicitar la respuesta a través del bus.

e En aplicaciones de seguridad, asegure el equipo con una proteccién de acceso.

e Utilice unicamente fuentes de alimentacion con aislamiento seguro con tension
SELV/PELV conforme a EN 50178 / VDE 0160 (SELV / PELV). En estas fuentes de
alimentacioén, se excluye un cortocircuito entre el lado primario y el secundario.

e Funcionamiento en armario de distribucion cerrado

¢ En las aplicaciones de seguridad, observe la corriente de carga minima:

Equipos 3 A: 2180 mA
Equipos 9 A: =215 A
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Indicaciones UL

ADVERTENCIA: Peligro por descarga eléctricay peligro de incendio

La apertura del dispositivo de proteccién del circuito de derivacion puede indicar que se ha
interrumpido corriente residual.

Para reducir el peligro de incendio o de descarga eléctrica, se deben comprobar las piezas y
otros componentes del controlador conductores de corriente y, en caso de estar dafados,
sustituirlos.

El incumplimiento de las instrucciones puede conllevar la muerte, lesiones graves o dafos
materiales.

ATENCION

Utilice cables de cobre permitidos para temperaturas de como minimo 75°C para el uso con una
«low voltage, limited energy, isolated power supply» (fuente de alimentacién aislada con tension
baja y energia limitada).

El equipo esta disefiado para su uso con una «low voltage, limited energy, isolated power supply»
(fuente de alimentacion aislada con tension baja y energia limitada).

SSCR (instalacion individual o en grupo)

Apropiado para su uso en circuitos eléctricos con corriente simétrica maxima de 5 kA ef. y <
480V, con fusibles 20 A de la clase RKS5 (tipo de asignacién 1).

Apropiado para su uso en circuitos eléctricos con corriente simétrica maxima de 100 kA ef. y <
480 V, con fusibles 30 A de la clase J o clase CC (tipo de asignacién 1).

FLA | 3A (480 V CA), 7,6 A (480 V CA)
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2. Campo de aplicacion

El MOTUS® I0-Link es un arrancador de motor hibrido directo-inversor y con control de corriente.
Tiene las siguientes funciones:
e Rotacion a la derecha
Rotacion a la izquierda
Proteccién de sobrecarga del motor
Proteccion contra cortocircuitos
Parada de emergencia hasta Performance Level PLe
Conexion a sistemas |10-Link

Gracias al circuito de enclavamiento interno y el cableado de carga, hemos reducido los trabajos
de cableado al minimo.

Los comandos de control para la rotacién a la derecha y a la izquierda son recibidos en una
interfaz de comunicacion 10-Link.

El equipo ha sido desarrollado para redes trifasicas simétricas sinusoidales. Las funciones
requieren una carga trifasica sinusoidal distribuida uniformemente. Por eso el MOTUS® |10-Link
no se puede utilizar directamente antes o después de un convertidor de frecuencia.

Para el correcto funcionamiento, toda la corriente que circula hacia el motor debe pasar por el
MOTUS® (valor limite 5 mA). Los fallos de aislamiento o la conexién del bobinado del motor con
un potencial que no pase por el MOTUS® (p. ej. punto neutro con el conductor neutro) pueden
producir un mensaje de error. Este error queda registrado permanentemente en la memoria de
errores. Por motivos de seguridad funcional, tras detectar el mismo error varias veces es
necesario sustituir el equipo. MOTUS® I0-Link cumple los requisitos EMC para entornos A
(industriales). En entornos B (domésticos), este equipo puede causar interferencias
radioeléctricas indeseadas. En este caso, el usuario esta obligado a tomar medidas adecuadas.

Enable: entradas de seguridad

Conexién para comunicacion 10-Link y
alimentacion

LED PWR verde: estado del equipo

LED DAT verde: comunicacion 10-Link
LED DIAG rojo/amarillo: error de equipo o de
proceso

LED L amarillo: rotacion a la izquierda
LED R amarillo: rotacién a la derecha
Boton Reset

Conector para tension de salida trifasica
10 Compartimento de fusibles

11 Desenclavamiento

12 Lengletas de proteccion de contacto

13 Contactos para tension de entrada trifasica

N =

g bhw

©O© 0o~NO®
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3. Tabla de productos

MOTUS®IO-Link, arrancador directo e | Cant. | Peso Caddigo
inversor kg/100

uds.
unidad electrénica 10-Link, arrancador 1 57,1 36130

directo e inversor 0,18 - 3 A

unidad electrénica 10-Link, arrancador 1 57,1 36131
directo e inversor 1,5-9 A

para sistema 30Compact, para sistemas de barras 12 x5y 12 x 10

modelo 10-Link, arrancador directo e 1 61,9 36124
inversor 0,18 - 3 A
modelo 10-Link, arrancador directo e 1 61,9 36127

inversor 1,5-9 A

para sistema 60Classic, para sistemas de barras 12 x 5 hasta 30 x 10,
perfil doble en T y perfil triple en T

Modelo 10-Link, arrancador directo e 1 62,6 36125
inversor 0,18 - 3 A
Modelo 10-Link, arrancador directo e 1 62,6 36128

inversor 1,5-9 A

para montaje en carril DIN, segun DIN EN 60715

modelo 10-Link, arrancador directo e 1 64,3 36123
inversor 0,18 - 3 A
modelo 10-Link, arrancador directo e 1 64,3 36126

inversor 1,5-9 A

Componentes de sustitucion

fusible 16 A para cédigos 36130, 36124, 3 0,9 31567
36125, 36123
fusible 20 A para cédigos 36131, 36127, 3 0,9 31568
36128, 36126
fusible 30 A para motores con arranque con 3 0,9 31569
carga pesada
adaptador para sistema 30Compact 1 4,7 36113
adaptador para sistema 60Classic 1 55 36114
adaptador para montaje en carril DIN 1 5,7 36112
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4. Datos técnicos

Circuito eléctrico principal

tension asignada de servicio Ue

500 V CA (50/60 Hz)

rango de tensién de servicio

42V CA...550V CA

rango de corriente de carga (vea Derating)

180mA...3A/15A..9A

curva caracteristica de disparo segun IEC 60947-4-2

Clase 10/clase 10A

tiempo de enfriamiento

20 min. (rearme automatico)

corriente asignada de servicio le AC-51 3A/9A

corriente asignada de servicio le AC-53a 3AI/TA

corriente de fuga 0mA/0mA

circuito de proteccion Varistor como proteccion contra
sobrecarga

Caracteristicas de aislamiento

tension asignada de aislamiento 550 V

tensién asignada de choque/aislamiento 6 kV

Caracteristicas de aislamiento entre tension de entrada
de control, tension de alimentacién de control y circuito
auxiliar al circuito eléctrico principal

Aislamiento seguro (IEC 60947-1)

Caracteristicas de aislamiento entre tension de entrada
de control, tension de alimentacién de control y circuito
auxiliar

Aislamiento seguro (IEC 60947-1) en
circuito auxiliar < 300 V CA

Aislamiento seguro (EN 50178) en circuito
auxiliar = 300 V CA

Tipo de asignacién

Us

tipo 2 con fusibles 31567, 16 A, 10 x 38, agil 10 kA /500 V
tipo 1 con fusibles 31567, 16 A, 10 x 38, agil 50 kA /500 V
tipo 2 con fusibles 31568, 20 A, 10 x 38, agil 5 kA 400V
tipo 1 con fusibles 31568, 20 A, 10 x 38, agil 50 kA /500 V
tipo 1 con fusibles 31569, 30 A, clase CC, lento 30 kA /500 V
Circuito de mando

Alimentacion del equipo via 10-Link

tension asignada de alimentacion del circuito de control 24V CC

rango de tension de alimentacién del control

19,2V CC-30VCC

corriente asignada de alimentacién del control

65 mA

circuito de proteccién

Proteccion contra sobrecarga
Proteccion contra polarizacién inversa
Diodo de proteccién contra polarizacion
inversa paralela

Entrada Enable

tensién asignada de accionamiento Uc

24V CC

corriente asignada de accionamiento Ic

7 mA

umbral de conmutacion

9,6 V (sefial «0»)
19,2 V (sefial «1»)

nivel de conmutacion

<5V CC (para parada de emergencia)

tiempo de desconexidn tipico <30 ms
Indicaciones de estado y diagndstico

indicacion de estado LED amarillo
indicacion de error LED rojo
indicacion de tensidén de servicio LED verde

Revision 1, version 01.2021



10-Link

specificacion Vi.1.1

proteccion contra polarizacién inversa Si

velocidad de transmisién 230,4 kBit/s (COM3)
tiempo de ciclo 30 ms

cantidad de datos de proceso

8 bytes (datos de entrada)
2 bytes (datos de salida)

puertos 10-Link

1 COMBICON de 3 conductores

consumo de corriente

Tip. 65 mA £ 15 % (24 V CC)
max. 150 mA

Datos generales

posicion de montaje

Vertical (salida del motor abajo)

montaje

En serie, con derating

modo de funcionamiento

Régimen permanente

grado de proteccion

IP20

potencia disipada min./max.

0,88 W/ 4,1 W (modelo 3A)
0,88 W /7 W (modelo 9A)

dimensiones An x Al x Pr CrossBoard®
30Compact
60Classic
para carril DIN

22,5 mm /160 mm/ 120 mm
22,5 mm /160 mm/ 156 mm
22,5 mm /200 mm/ 156 mm
22,5mm /175 mm/ 138 mm

Condiciones ambientales

grado de polucién

2

temperatura ambiente (operacion)

-5° C ... 60° C (observar derating)

temperatura ambiente (almacenamiento/transporte)

-40°C...80° C

Datos de conexion

denominacion de la conexiéon

Circuito de mando

tipo de conexion

Conexién push-in

seccién de conductor rigido

0,2 mm2- 25 mm?2

seccion de conductor flexible

0,2 mm2- 25 mm?2

seccion de conductor [AWG]

24-14

longitud de pelado

10 mm

denominacion de la conexiéon

Circuito de carga

tipo de conexién

Conexion atornillada

seccién de conductor rigido

0,2 mm2- 25 mm?2

seccion de conductor flexible

0,2 mm2- 25 mm?2

seccion de conductor [AWG]

24-14

longitud de pelado

8 mm

par de apriete

0,5 Nm — 0,6 Nm /5 Ibsin. — 7 Ibt-in

Normas/disposiciones

normas

IEC 60947-1
EN 60947-4-2
IEC 61508
ISO 13849
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5. Montaje y conexion de los circuitos eléctricos

ADVERTENCIA! Peligro de muerte debido a descarga eléctrica.
No trabajar nunca cuando se aplica tension

Diagrama de bloques

EN: : Reset
EN+ Enable \
O— 11
+O— ( 83IL2
p2i- O—— P FO2/T1
~ x | M FO4/T2
ne O 3 4} [O6rT3
neO— 2
caQO—_|

Circuito eléctrico principal

Con la conexién al CrossBoard®, a los sistemas de barras o al adaptador, se produce el contacto
con la fuente de corriente. Asegurese de que los enclavamientos estén completamente cerrados.
La carga se conecta con el equipo mediante un conector. Con la descarga de traccion se debe
evitar que el conector se desconecte accidentalmente. Observe la secuencia de fases.

Para los fusibles utilizados aplican los siguientes datos.
16 AFF/gR (10 x 38 mm) /10 kA /500 V tipo de asignacion 2
16 AFF/gR (10 x 38 mm) / 50 kA / 500 V tipo de asignacion 1
20AFF/gR (10x38 mm)/5kA/400V tipo de asignacién 2
20AFF/gR (10 x 38 mm) /50 kA /500V tipo de asignacién 1
30 AFF/MR (10 x 38 mm) / 30 kA /500 V tipo de asignacioén 1

Circuitos de mando

Opere las entradas de tension de alimentacion de control y las entradas de tension de control
con modulos de alimentacion de corriente conformes a IEC 61131-2 (max. 5 % de ondulacion
residual). Para evitar el acoplamiento inductivo o capacitivo de los impulsos de interferencia en
cables de control largos, recomendamos el uso de cables apantallados.

Conexiones push-in

Conecte los conductores rigidos o conductores flexibles con puntera hueca directamente en la
caja de bornes (A). Para hacer contacto fijo de conductores flexibles sin puntera hueca, abra
antes la lengiieta con el interruptor de presién (B). Pulse también el interruptor de presion (B)
para soltar el conductor.

awezas QT
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Conexion IO-Link

La conexion 10-Link se lleva a cabo con un conector de 5 polos. Conecte los cables al conector
(2) del arrancador de motor hibrido. La fuente de alimentacion 24 V se lleva a cabo a través de
Al/L+y A2/L-. La comunicacion |O-Link se lleva a cabo a través de C/Q. Los puntos de conexion
NC no estan asignados.

1/L1 3/L2 5/L3 E
| A1/L+
%_// A2/L-
"}, MOTUS® IO-Link o NC
%@\‘ NC
201 472 o3 + EN+ EN- - A1/L+ A2/L- NC NC cC/Q I @‘\\ CIQ

T T 17T 7T T T T T T \_E:[\

Entrada Enable

Para poner en marcha el motor conectado al equipo, debe dar la habilitacién al equipo a través
de la entrada Enable. Tan pronto como la entrada Enable (en los bornes EN+ y EN-) tiene una
sefial valida, el equipo envia comandos de control a través de la terminacion de bus.

En las aplicaciones que no son de seguridad, puede realizar la habilitacion de Enable puenteando
los bornes (EN-) y (-) y los bornes (EN+) y (+). Las interrupciones de tension < 3 ms o los impulsos
de tension < 4 ms se filtran.
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6. Ajustes, funciones y diagndstico

Parametrizacién - ajuste de corriente
nominal

Puede configurar la corriente nominal
mediante un servicio ciclico o aciclico.

Si ajusta la corriente nominal mediante un
servicio aciclico, debe confirmar el valor de
corriente pulsando el botdn Set/Reset.
Ademas, debe controlar el valor de corriente
a través de los LED.

Si no pulsa el botén Set/Reset, el valor de
corriente guardado en el equipo no se
modificara.

A continuacién, puede modificar la corriente
nominal mediante un servicio ciclico.

Esta debe ser inferior a la corriente nominal
gue ha configurado aciclicamente.

No es necesario que confirme esta
modificacion con el boton Set/Reset.

ATENCION

A partir de una corriente de motor de 56 A,
se activa la supervisién de blogueo.

Indicaciones de estado y diaghdstico

Bit

=

o

Corriente
nominal

(mA)

DAT

DIAG

3A

9A

180

1500

300

2000

440

2500

600

3000

680

3500

880

4000

1000

4500

1100

5000

1200

5500

1500

6000

1600

6500

1900

7000

2100

7500

2400

8000

2700

8500

RPIFPRFPRFPRFRPPRPRPOOCOOIOCIOCIOIO
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El equipo muestra los estados operativos con un total de cinco LED: tras aplicar tensién de
alimentacion de control, todos los LED lucen una vez para probar su correcto funcionamiento.

LED PWR verde estado del equipo

LED DAT verde comunicacion 10-Link

LED DIAG rojo/amarillo error del equipo/de proceso
LED L amarillo rotacion a la izquierda
LEDR amarillo rotacion a la derecha

Funcion de diagndstico

Gracias a las diversas funciones de diagndstico, el arrancador de motor hibrido es capaz de

detectar muchos errores internos y también errores externos (errores periféricos).

Cuando detecta un error, el equipo se encuentra en un estado de desconexion seguro.
No puede confirmar errores internos. Estos se guardan en el equipo. A continuacién, no podra

volver a poner en marcha el equipo.

En los errores externos, para salir del estado de desconexion seguro es necesario confirmar los

errores.
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Espafiol.

Estado Descripcién PWR | DAT | DIAG | L | R gggzrm
off sin alimentacion de tension A A A AlA Nn
disponible, alimentacion de tension presente, B X X X | X Nn
enable =0 habilitacién no concedida
disponible, alimentacion de tension presente, E X X X | X Nn
enable =1 habilitacién concedida
sin bus el equipo aln no esta conectado con 10- E/B A X X | X Nn
Link
trafico de datos el equipo esta conectado con IO-Link, E/B B X X | X Nn
tiene lugar la comunicacion ciclica o
aciclica
accionamiento rotacion a la derecha (R) E B A Al E Nn
conectado rotacion a la izquierda (L) E B A E|A Nn
error durante el error interno del equipo - Sustitucién del B B Er B|B Np
autotest equipo necesaria
error externo en Funcion de proteccién de motor: la corriente del motor es mayor al valor especificado
el control o la de corriente nominal de motor: tiempo de enfriamiento en curso (20 min.)
periferia error durante la rotacion a la derecha E X Bye A | E Auto
(mantenimiento error durante la rotacién a la izquierda E X Bye E|A Auto
requerido) rearme manual posible (tras aprox. 2 min.)
error durante la rotacion a la derecha E X Bye A|B Man
error durante la rotacion a la izquierda E X Bye B |A Man
Error al restablecer el estado del sistema: confirmacién manual mensaje a través
posible tras 2 min del bus
Simetria: una corriente de motor E X Bye A A Man
presenta una desviacion de méas del 33%
respecto a la otra
Bloqueo: La corriente de motor méax. que se puede medir se ha superado durante mas
de 2 s (andloga a la funcién de proteccion de motor
error durante la rotacion a la derecha E X Bye AlE Man
error durante la rotacion a la izquierda E X Bye E|A Man
no hay flujo de cuando la fase de salida esta activada, no se mide la corriente
corriente durante | durante la rotacién a la derecha E X A B|A Nn
el control durante la rotacién a la izquierda E X A A|B Nn

Explicacién:

A = LED desconectado / Aut = Automatico / B = el LED parpadea / B,= el LED parpadea en rojo
/ Bye = el LED parpadea en amarillo / E = el LED luce permanentemente / Eye = el LED luce en
amarillo / E; = el LED luce en rojo / Man = Manual / Nn = no es necesario / Np = no es posible /
X = cualquier estado
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Espafiol.

Confirmacién de errores
Para confirmar los errores tiene las siguientes opciones disponibles.

Manual (boton Reset)

Pulse el boton Reset en el lado frontal del equipo.

Si mantiene pulsado el boton Reset durante mas de 2 s, el equipo emite otra vez el estado de
error.

Manual (confirmacién remota a través del bus)

Puede ejecutar el rearme a través del bus. Vea también el capitulo «Datos de salida aciclicos».
Automatico (parametrizacion a través del bus)

Cuando configure esta funcién, el equipo confirma automaticamente los disparos de proteccion
de motor pasados 20 minutos.

Respuesta

En el momento en que el equipo detecta un error o sefializa un mensaje, puede consultar esta
informacion a través del bus

7. Sustituir fusibles

Los fusibles estan dimensionados de tal manera
gue solo es necesario sustituirlos tras una averia.
Durante el control, los fallos en la red eléctrica o
la desconexion del equipo de fusibles se
sefializan como fallo de fase (PWR + Err
parpadeany L o R lucen).
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Denominacion de tipo de los fusibles

Wohner Phoenix Contact Mersen

16 A 31567 16 A 2903126 16 A FR10GR69V 16
20 A 31568 20 A 2903384 20 A FR10GR69V 20
30 A 31569* 30 A 2903119* 30 A CCMR30*

*Solo se requiere para motores con arranque con carga pesada

Nota: La proteccion contra cortocircuitos y el manejo seguro de las corrientes de
arranque del motor 6ptimos se consiguen con los fusibles listados. Recomendamos
utilizar solo estos tipos de fusibles.

8. Ejemplos de aplicacion

Desconexién segura con varios MOTUS® |O-Link

% MOTUS®I0-Link %’;} MOTUS®10-Link

% smw . wew wo TRY L= apem o
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-
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Parada de emergencia con varios MOTUS® IO-Link, desconexion bicanal a través
de EN+y EN-

Las entradas Enable se desconectan a través de un relé de seguridad, en el momento
en que se pulsa un botén de parada de emergencia. Si la desconexion se lleva a cabo
por p. €j. un «control seguro» con salidas por semiconductor, la tensién residual debe
ser < 5V CC. Las interrupciones de tension < 3 ms o los impulsos de tension < 4 ms se
filtran.
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Espafiol.

Desconexién monocanal con varios MOTUS® I0-Link
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Desconexién monocanal del arrancador de motor hibrido via EN+ con exclusién
de errores
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Desconexién monocanal del arrancador de motor hibrido via EN- con exclusién de
errores

Puesto que en estos ejemplos se desconecta la tension de alimentacion de control y la
tension de control del arrancador de motor hibrido solo con 1 canal, conforme a SIL 3 (cat.
3) este tipo de instalacion solo esta permitido cuando se permite una exclusién de errores
para cortocircuito. Este es, p. €]. el caso cuando el arrancador de motor hibrido y el relé
de seguridad estan instalados en el mismo armario de distribucion.

Cuando no se permite una exclusién de errores de este tipo, se debe llevar a cabo la
desconexion de la tension de alimentacion de control bicanal o de 2 polos.
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Espafiol.

Proteccién de motor

Todas las funciones relevantes para la seguridad son llevadas a cabo por el arrancador
de motor hibrido sin influencia externa. No se requieren sistemas especiales de cableado.
Con una desviacion de las corrientes del motor de = 33%, el equipo desconecta el motor
dentro de un periodo de 2 minutos.

Con una desviacion de las corrientes del motor de = 67% (p. €j. fallo de fase), el equipo
desconecta el motor dentro de un periodo de 2 segundos.

Puede calcular la desviacién con la ayuda de las siguientes formulas.
Valor (lmax) > lnenn — (Imax - Imin) [ Imax
Valor (Imax) < Inenn = (Imax = Imin) / Inenn

Con frecuencias elevadas de conexion, la funcién de proteccién de motor se puede
disparar debido a las altas corrientes de conexion.

Deteccion de simetria
e Las corrientes del motor se miden en las fases L1y L3 y se supervisa la
simetria.
e Con una desviacion de las corrientes del motor de = 33%, el equipo desconecta
el motor dentro de un periodo de 2 minutos.
e Con una desviacion de las corrientes del motor de = 67% (p. €. fallo de fase), el
equipo desconecta el motor dentro de un periodo de 2 segundos.

Motor con freno

Si conecta un motor con freno (conexion en tablero de bornes del motor), debe conectar
un freno de 400 V CA en las conexiones 2/T1y 6/T3. Conecte un freno de 230 V CA ala
conexioén 4/T2 y al punto neutro del motor.

Sume a la corriente nominal del motor la corriente nominal del freno. Ajustela al
arrancador de motor hibrido.

Conexién de relés auxiliares

Conecte los relés auxiliares para controlar los frenos externos o las respuestas, p. €j. al
PLC, a las conexiones 4/T2 y N del sistema.
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9. 10-Link

Los telegramas 10-Link estan estructuradas de tal forma que los bytes de mas valor se
representan primero.

Datos ciclicos
El equipo asigna seis bytes de entrada y dos bytes de salida.

Datos de proceso ciclicos de entrada
Byte 0 (bits de diagndstico I0-Link/estado MOTUS® 10-Link)

Bit Descripcién Valor
Bit 0 | deteccidon de errores 0: equipo controlable
1: equipo incontrolable (se ha activado la proteccién de
motor o se ha producido un error interno)
Bit 1 | direccion de giro a la 0: rotacion a la derecha no activada o arranque de motor
derecha 1: motor en rotacién a la derecha o arranque de motor
Bit 2 | direccion de giro a la 0: rotacion a la izquierda no activada
izquierda 1: motor en rotacién a la izquierda
Bit 3 | sefial enable 0: sefal Enable externa no presente (low)
1: sefial Enable externa presente (high)
Bit 4 | diagndstico 0: diagndstico no disponible
1: diagnéstico disponible
Bit5 | equipo OK 1: equipo OK (controlado y flujo de corriente presente)
Bit 6 | advertencia de 0: modelo térmico < 105%
sobrecarga 1: modelo térmico > 105%
Bit 7 | no ocupado no ocupado

Byte 1 (funcidn de proteccién del motor/corriente nominal ajustada)

Bit Descripcién Valor
Bit 0 | corriente nominal 0000: valor minimo para el disparo de sobrecarga
ajustada
Bit 3 1111: valor maximo para el disparo de sobrecarga
Bit 4 | informacidn detallada 000: no ocupado
para activar la funciéon de | 001: sobrecarga
Bit 6 | proteccién del motor 010: fallo de red
011: asimetria de fases
100: fallo de fase
101: desconexidn rgpida
110: no ocupado
111: no ocupado
Bit 7 | confirmacién de 0: el mensaje de sobrecarga ha sido confirmado o no hay
sobrecarga necesaria ningun fallo de sobrecarga
1: confirmacion del fallo de sobrecarga necesaria

Revision 1, version 01.2021

17



Byte 2 (corriente del motor maxima [%])

Bit

Descripcion | Valor

Bit 0...Bit 7

corriente maxima de las
tres fases

255 % (méaximo) 2,5 veces
con respecto a la corriente nominal actual valida

Byte 3 (modelo térmico)

Bit

Descripcién

Valor

Bit 0...Bit 7

modelo de uso térmico
(disparo en 115%)

255 % (méaximo) 2,5 veces
con respecto a la corriente nominal actual valida

Byte 4 (modelo de equipo)

Bit Descripcién Valor

Bit0...Bit 3 tipo de dispositivo 0000: MOTUS®IO-Link 3 A
0001: MOTUS® 10-Link 9 A
resto: no ocupado

Bit4...Bit7 no ocupado no ocupado

Byte 5 (byte low) y 6 (byte high) como palabra de datos 16 bits (valor de corriente

maximo [A])

Bit

Descripcién

Valor

Bit 0...Bit 7

Bit 0...Bit 7

corriente maxima, que se
produce en las tres fases

valor de corriente en 10 mA, p. ej. 1267 = 12,67 A

Revision 1, version 01.2021

18



Espafiol.

Datos de proceso ciclicos de salida

Byte 0 (control de motor)

Bit Descripcién Valor

Bit 0 | arranque de rotacion a | 0: sin control del equipo para rotacion a la derecha

la derecha 1: control del equipo para rotacién a la derecha

Bit 1 | arranque de rotacion a | 0: sin control del equipo para rotacion a la izquierda
1
0:
1:

la izquierda control del equipo para rotacion a la izquierda
Bit2 | rearme manual sin rearme
rearme del fallo de sobrecarga con flanco ascendente de este
comando
Bit 3 | rearme automatico 0: sin rearme
1: rearme del fallo de sobrecarga con sefial permanente de este
comando
Bit4 | no ocupado no ocupado
Bit 5 | arranque de rotacion a | El flanco ascendente arranca la rotacion a la izquierda
la izquierda
Bit6 | stop El flanco ascendente detiene el motor
Bit 7 | arranque de rotacion a | El flanco ascendente arranca la rotacion a la derecha
la derecha

Byte 1 (ajuste corriente nominal 2)

El ajuste de la corriente nominal «Corriente nominal 2» debe estar por debajo del valor de
«Corriente nominal 1» ajustado aciclicamente (vea también «Datos aciclicos»).

No debe confirmar la «Corriente nominal 2» a través del botén Set/Reset del equipo.

Bit Descripcion Valor
Bit 0 | ajuste de corriente 0000: valor minimo para el disparo de sobrecarga
nominal
Bit 3 1111: valor maximo para el disparo de sobrecarga
Bit 4 | no ocupado no ocupado
Bit5 | no ocupado no ocupado
Bit 6 | no ocupado no ocupado
Bit 7 | habilitacion del ajuste 1: adopcion de los nuevos valores
de corriente nominal

Datos aciclicos
Hay tres bytes de entrada aciclicos y dos bytes de salida aciclicos.

Datos de proceso aciclicos de entrada

indice | Tipo Descripcién Valor
16 cadena VendorName Wdéhner GmbH & Co. KG
17 cadena VendorText woehner.de
18 cadena ProductName MOTUS® 10-Link 3A/9 A
19 cadena Productld 36130/36131
20 cadena ProductText IO-Link / arrancador de motor hibrido
21 cadena SerialNumber Se guarda durante el proceso de fabricacién
22 cadena HardwareRevision Se guarda durante el proceso de fabricacién
23 cadena FirmwareRevision Se guarda durante el proceso de fabricacién
24 cadena ApplicationSpecificTag | Se guarda durante el proceso de fabricacion
68 Byte 0, bit 0...7 | Corriente del motor L1 | 255 % (méximo) 2,5 veces
[%0]) con respecto a la corriente nominal actual
valida
Byte 1, bit 0...7 | corriente del motor L2 | 255 % (méximo) 2,5 veces
[%0]) con respecto a la corriente nominal actual
valida
Byte 2, bit 0...7 | corriente del motor L3 | 255 % (méximo) 2,5 veces
[%0]) con respecto a la corriente nominal actual
valida
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Datos de proceso aciclicos de salida (16 bits)

Puede configurar dos corrientes nominales mediante los servicios aciclicos.

La «Corriente nominal 1» siempre se debe confirmar pulsado el boton Set/Reset del
equipo. Si no lo hace, el equipo no adopta el valor configurado.

La «Corriente nominal 2» debe tener un valor inferior a la «Corriente nominal 1». Solo la

«Corriente nominal 1» se guardara en el equipo.

Al volver a arrancar el equipo, la «Corriente nominal 2» se ajusta al mismo valor que la

«Corriente nominal 1».

indice Tipo Descripcién Valor
24 Cadena de AKZ
caracteres
66 Byte 0 | Bit0...3 | Ajuste corriente 0000: valor minimo para el disparo de
nominal 1 sobrecarga
1111: valor maximo para el disparo de
sobrecarga
Bit4...7 | no ocupado no ocupado
67 Byte 0 | Bit0...3 | Ajuste corriente 0000: valor minimo para el disparo de
nominal 2 sobrecarga
1111: valor maximo para el disparo de
sobrecarga
Bit4...7 | no ocupado no ocupado
10. Funciones de seguridad
Condiciones del sistema
base de datos para tasas de fallo SN 29500
tipo de sistema (compuesto por subsistemas) tipo B
norma aplicable IEC 61508
factor beta 1%

MTTF [afios] (mean time to failure con temperatura 34
ambiente de 40° C)

Desconexién segura
tolerancia de errores del hardware 1
temperatura ambiente 40° C
MTTFp [afios] mean time to failure 164
tiempo de desconexion [ms] 200
Asu [FIT] safe, undetectable 1311
Adad [FIT] dangerous, detectable 694
Aqu [FIT] dangerous, undetectable 0,1
SFF [%)] safe failure fraction 99
DC [%] diagnostic coverage 99
PFHbp [FIT] probability of a dangerous failure per hour 0,1

PFDavg (6 meses/36 meses) average probability of
failure on demand

0,5*10%/2,9*10°6

nivel de seguridad segun

IEC/CEI 61508-1: hasta SIL 3

ISO 13849-1: hasta categoria 3 PL e

Puede solicitar otros datos de seguridad.
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11. Valores SCCR - fusibles aptos

SCCR | Versién de Fusible de proteccién externo Fusible de Modelo Tipo de
equipo proteccion MOTUS® | asignacion
interno IO-Link
150:;Ak£ todos ninguno 31569 3A/9A 1
5 kA Panel 30 A, RK5, 600 V CA, IR 200 kA 31567 3A 2
5 kA Panel 30 A, RK5, 600 V CA, IR 200 kA 31568 9A 2
5 kA 30Compact | 150 A, RK5, 600 V CA, IR 200 kA 31567 3A 2
5 kA 30Compact | 150 A, RK5, 600 V CA, IR 200 kA 31568 9A 2
5 kA 60Classic 400 A, clase J, 600 V CA, IR 200 kA 31567 3A 2
5 kA 60Classic | 400 A, clase J, 600 V CA, IR 200 kA 31568 9A 2
5 kA | CrossBoard® | Determinado por CrossBoard® 31567 3A 2
5 kA | CrossBoard® | Determinado por CrossBoard® 31568 9A 2
100kA | P38l 195 A clase 3, 600 V CA, IR 300 KA 31567 3A 1
30Compact
Panel
100 kA 175 A, clase J, 600 V CA, IR 300 kA 31568 9A 1
30Compact
100 kA 60Classic 400 A, clase J, 600 V AC, IR 300 kA 31567 3A 1
100 kA 60Classic 400 A, clase J, 600 V AC, IR 300 kA 31568 9A 1
100 kA | CrossBoard® | Determinado por CrossBoard® 31567 3A 1
100 kA | CrossBoard® | Determinado por CrossBoard® 31568 9A 1
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12. Curvas caracteristicas de disparo y rating
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Derating con una duracién de la conexion del 100%

Equipos 3 A: sistema horizontal, salida del motor abajo

Temperatura ambiente [°C] 24 40 45 50 55 60
corriente de carga max. [A], equipo individual 3 3 3 3 3 3
corriente de carga max. [A], montado a una distancia de | 3 3 3 3 3 3
22,5 mm

corriente de carga max. [A], montado sin distancia 3 3 3 25 |- -

Equipos 9 A: sistema horizontal, salida del motor abajo

Temperatura ambiente [°C] 24 40 45 50 55 60
corriente de carga méax. [A], equipo individual 9 85 |8 75 |7 6
corriente de carga max. [A], montado a una distancia de | 9 8 72 |65 |55 |42
22,5 mm

corriente de carga max. [A], montado sin distancia 65 |45 [35 |25 |- -
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Istruzioni per I'uso MOTUS®10-Link

Sommario

1. Norme di sicurezza e istruzioni per l'installazione............cccoooooeviiiiiiiiieec, 3
2. Campo di @PPIICAZIONE. ..o 5
KT S Tod aT=To = o £ I o] o Lo [0 1 o J SR 6
N I - N (= ox o | [ o] PP 7
5. Installazione e collegamento dei CIrCUItI ......ceeiieieiiiiiiiiiie e 9
6. Impostazioni, funzioni € diagnoStiCa .........uuiiiiiiiiiiicee e 11
7. SOSHItUZIONE FUSIDIT Leeee e e 13
8. Esempi di appliCAzZiOne ... 14
S [ 1 T o | S ORI 17
10. FUNZIONT i STCUIBZZA ...vvvvvvviiiiiieiieiiieeeneanaettsesessssssssssssssssssssssssesssssssssssssssssssssssssssssnsnnns 20
11. Valori SCCR = fusSibili @datti .........couuueiiiiiiiiiiecee e 21
12. Curve caratteristiche di intervento e classificazione..........ccc.evvvvviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiin. 22

Revisione 1, aggiornamento 01.2021 2



1. Norme di sicurezza e istruzioni per l'installazione

¢ Durante qualsiasi intervento svolto sul dispositivo, osservare le norme nazionali di
sicurezza e di prevenzione degli infortuni.

e L'inosservanza delle norme di sicurezza pud provocare la morte, gravi lesioni fisiche o
gravi danni alle cose.

e Al primo guasto, sostituire il dispositivo.

Solo un elettricista qualificato pud mettere in funzione, installare, modificare o adattare il
dispositivo.

e Prima di iniziare gli interventi, scollegare il dispositivo dall'alimentazione.

¢ Nelle applicazioni di ARRESTO DI EMERGENZA, il riavvio automatico di una macchina
deve essere impedito dal sistema di controllo di livello superiore.

e Durante il funzionamento, parti dei dispositivi di commutazione sono sotto tensione
pericolosa!

o Se si utilizza la modalita operativa “reset automatico”, I'azionamento viene riattivato al
termine della fase di raffreddamento, a condizione che sia ancora presente un segnale di
controllo. La fase di raffreddamento ha una durata di 20 minuti.

o Non esporre il dispositivo a sollecitazioni meccaniche e/o termiche che superino i limiti
indicati.

o Per proteggere il dispositivo da danni meccanici o elettrici, installarlo in un'apposita
custodia con un adeguato grado di protezione secondo IEC / EN 60529.

e Installare il dispositivo secondo le istruzioni descritte nel manuale di installazione. Non &
consentito l'accesso ai circuiti interni del dispositivo.

¢ Non tentare di riparare il dispositivo, ma sostituirlo con un dispositivo equivalente. Le
riparazioni possono essere effettuate solo dal produttore. Il produttore non é responsabile
per i danni derivanti da eventuali violazioni.

e | dati di sicurezza sono riportati nella presente documentazione e nei certificati.

e |l dispositivo esegue una diagnosi delle funzioni all'accensione o nello stato di arresto
dellazionamento. Inoltre, un elettricista qualificato o un tecnico specializzato che ha
familiarita con le relative norme pud eseguire un test della funzione di sicurezza
“protezione motore”. Per questo test, I'azionamento deve essere fatto funzionare in moto
destrorso o sinistrorso e il flusso di corrente in un conduttore deve essere interrotto (ad
es. rimuovendo un fusibile dalla fase L1 o L3). L'avviatore ibrido spegne l'azionamento
entro un periodo di 1,5 — 2 s. | LED per l'indicazione del moto destrorso o sinistrorso si
spengono, mentre il LED DIAG viene attivato; il feedback pud essere interrogato tramite
il bus.

e Per le applicazioni in circuiti di sicurezza il dispositivo deve essere dotato di una
protezione contro l'accesso.

e Utilizzare esclusivamente alimentatori con separazione sicura con tensione SELV/PELV
secondo la norma EN 50178 / VDE 0160 (SELV / PELV). Si esclude cosi la possibilita di
cortocircuito tra lato primario e lato secondario.

Funzionamento in un quadro elettrico chiuso

¢ Rispettare la corrente di carico minima ammissibile per le applicazioni di sicurezza:
dispositivia 3 A: =180 mA
dispositivia9 A:=21,5 A
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Note UL

ATTENZIONE: rischio di scossa elettrica e di incendio

L'apertura del dispositivo di protezione della linea in derivazione puo indicare che e stata interrotta
una corrente di guasto.

Per ridurre il pericolo di incendio o di scosse elettriche, € necessario controllare le parti sotto
tensione e gli altri componenti del controller e sostituirli se danneggiati.

In caso di inosservanza delle istruzioni sussistono i rischi di lesioni gravi e anche mortali, nonché
di danni materiali.

IMPORTANTE

Utilizzare cavi di rame omologati per almeno 75 °C per l'impiego con “low voltage, limited energy,
isolated power supply” (alimentazione isolata con tensione bassa ed energia limitata).

Il dispositivo & concepito per l'impiego con “low voltage, limited energy, isolated power supply”.

SCCR (installazione singola e di gruppo)

Adatto per l'impiego in circuiti con corrente simmetrica effettiva massima di 5 kA e <480V, con
fusibili da 20 A della classe RKS5 (tipo di assegnazione 1).

Adatto per l'impiego in circuiti con corrente simmetrica effettiva massima di 100 kA e <480V,
con fusibili da 30 A della classe J oppure CC (tipo di assegnazione 1).

FLA | 3A (480 V AC), 7,6 A (480 V AC)
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2. Campo di applicazione

MOTUS® 10-Link e un avviatore ibrido collegabile in rete con funzione di inversione e
monitoraggio della corrente. Presenta le seguenti funzioni:
e Moto destrorso
Moto sinistrorso
Protezione da sovraccarico del motore
Protezione da cortocircuito
Arresto di emergenza fino al Performance Level PLe
Collegamento ai sistemi IO-Link

| costi di cablaggio vengono ridotti al minimo grazie al circuito interno di bloccaggio e al cablaggio
del carico.

I comandi di controllo per il moto destrorso e sinistrorso vengono ricevuti tramite un'interfaccia di
comunicazione |O-Link.

Il dispositivo & progettato per reti trifase simmetriche sinusoidali. Le funzioni richiedono un carico
sinusoidale uniformemente distribuito in 3 fasi. Pertanto, MOTUS® 10-Link non deve essere
utilizzato direttamente prima o dopo i convertitori di frequenza.

Per un funzionamento corretto, nessuna corrente deve fluire al motore “oltre” il dispositivo
MOTUS® (valore limite 5 mA). Eventuali isolamenti difettosi o un collegamento dell'avvolgimento
del motore con un potenziale che non attraversa il MOTUS® (es. centro stella con neutro) possono
generare un messaggio di errore. Questo messaggio viene registrato in modo permanente nella
memoria degli errori. Se I'errore viene riconosciuto ripetutamente & necessario, per motivi di
sicurezza funzionale, sostituire il dispositivo. MOTUS® 10-Link soddisfa i requisiti EMC per
I'ambiente A (industriale). Nell'ambiente B (domestico), il dispositivo pud causare radiodisturbi
indesiderati. In questo caso é possibile che |'utente abbia I'obbligo di adottare misure adeguate.

Enable: ingressi per applicazioni di sicurezza
Collegamento per la comunicazione e
l'alimentazione 10-Link

LED verde PWR: stato del dispositivo

LED verde DAT: comunicazione 10-Link
LED rosso/giallo DIAG: Errore di dispositivo o di
processo

LED giallo L: moto sinistrorso

LED giallo R: moto destrorso

Tasto di reset

Connettore per tensione di uscita trifase

10 Scomparto fusibili

11 Shlocco

12 Alette di protezione contatto

13 Contatti per tensione di entrata trifase

N =

g bhw
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3. Scheda del prodotto

MOTUS®IO-Link, avviatore diretto e Conf. | Peso kg / | Cod.
avviatore/invertitore 100 p. zi art.
modulo elettronico I0-Link 0,18 - 3 A 1 57,1 36130
avviatore diretto e avviatore/invertitore

modulo elettronico IO-Link 1,5 -9 A 1 57,1 36131
avviatore diretto e avviatore/invertitore

per sistema 30Compact, per barre di distribuzione 12 x5 e 12 x 10

versione |0-Link 0,18 — 3 A avviatore diretto 1 61,9 36124
e avviatore/invertitore
versione |0-Link 1,5 — 9 A avviatore diretto e 1 61,9 36127

avviatore/invertitore

per sistema 60Classic, per barre di distribuzione 12 x 5 fino a 30 x 10,
barre profilate a doppia e tripla T

versione |0-Link 0,18 — 3 A avviatore diretto 1 62,6 36125
e avviatore/invertitore
versione |0-Link 1,5 — 9 A avviatore diretto e 1 62,6 36128

avviatore/invertitore

per montaggio su guida DIN, secondo DIN EN 60715

versione |0-Link 0,18 — 3 A avviatore diretto 1 64,3 36123
e avviatore/invertitore
versione |0-Link 1,5 — 9 A avviatore diretto e 1 64,3 36126

avviatore/invertitore

Componenti di ricambio

fusibile 16 A per cod. art. 36130, 36124, 3 0,9 31567
36125, 36123

fusibile 20 A per cod. art. 36131, 36127, 3 0,9 31568
36128, 36126

fusibile 30 A per motori ad avviamento 3 0,9 31569
gravoso

adattatore per sistema 30Compact 1 4,7 36113
adattatore per sistema 60Classic 1 55 36114
adattatore per montaggio su guida DIN 1 5,7 36112

Revisione 1, aggiornamento 01.2021 6



4. Dati tecnici

Circuito principale

tensione nominale di esercizio Ue

500 V AC (50/60 Hz)

intervallo di tensione di esercizio

42V AC ... 550 V AC

range della corrente di carico (vedere derating)

180mA...3A/15A...9A

curva caratteristica di intervento secondo IEC 60947-4-2

Class 10/ Class 10A

fase di raffreddamento

20 min. (ripristino automatico)

corrente operativa nhominale le AC-51 3A/9A
corrente operativa hominale le AC-53a 3A/TA
corrente di dispersione 0mA/0mA

circuito di protezione

varistore di protezione da sovratensione

Caratteristiche di isolamento

tensione di isolamento nominale

550 V

tensione a impulso nominale / isolamento

6 kV

caratteristiche di isolamento tra la tensione di ingresso di
comando, la tensione di alimentazione di comando e il
circuito ausiliario verso il circuito principale

separazione sicura (IEC 60947-1)

caratteristiche di isolamento tra la tensione di ingresso di
comando e la tensione di alimentazione di comando
verso il circuito ausiliario

separazione sicura (IEC 60947-1) per
circuito ausiliario < 300 V AC
separazione sicura (EN 50178) per
circuito ausiliario < 300 V AC

Tipo di assegnhazione

comando Us

tipo 2 con fusibili 31567, 16 A, 10 x 38, rapidi 10 kA /500 V
tipo 1 con fusibili 31567, 16 A, 10 x 38, rapidi 50 kA /500 V
tipo 2 con fusibili 31568, 20 A, 10 x 38, rapidi 5 kA /400 V
tipo 1 con fusibili 31568, 20 A, 10 x 38, rapidi 50 kA /500 V
tipo 1 con fusibili 31569, 30 A, Classe CC, lenti 30 kA /500 V
Circuito di comando

Alimentazione dispositivo tramite 10-Link

tensione nominale di alimentazione del circuito di 24V DC

range di tensione di alimentazione di comando

19,2V DC-30VDC

corrente nominale di alimentazione comando Is

65 mA

circuito di protezione

protezione da sovratensione

protezione contro l'inversione di polarita
diodo parallelo di protezione contro
l'inversione di polarita

Ingresso Enable

tensione nominale di azionamento Uc

24V DC

corrente nominale di azionamento Ic

7 mA

soglia di commutazione

9,6 V (segnale “07)
19,2 V (segnale “1”)

livello di commutazione

<5V DC (per arresto di emergenza)

tempo di disinserzione tipico <30 ms
Indicazioni di stato e di diagnhostica

indicazione dello stato LED giallo
indicazione di errore LED rosso
indicazione tensione di esercizio LED verde
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0-Link

specifica V1.1.1

protezione contro l'inversione di polarita Si

velocita di trasmissione 230,4 kBit/s (COM3)
tempo di ciclo 30 ms

numero di dati di processo

8 byte (dati di ingresso)
2 byte (dati di uscita)

porte 10-Link

1 COMBICON a 3 conduttori

consumo di energia

65 mA tip. £ 15% (24 V DC)
max 150 mA

Dati generali
posizione di montaggio verticale (uscita motore in basso)
montaggio impilabile, con derating

modalita operativa

100% duty cycle

grado di protezione

IP20

potenza dissipata min./max.

0,88 W/ 4,1 W (versione 3A)
0,88 W /7 W (versione 9A)

dimensioni L x Ax P CrossBoard®

22,5 mm /160 mm/ 120 mm

30Compact 22,5 mm/ 160 mm/ 156 mm
60Classic 22,5 mm /200 mm /156 mm
per guida DIN 225mm /175 mm/ 138 mm

Condizioni ambientali

grado di inquinamento

2

temperatura ambiente (funzionamento)

-5° C ... 60° C (attenersi al derating)

temperatura ambiente (stoccaggio / trasporto)

-40°C ... 80 °C

Dati di collegamento

designazione collegamento

Circuito di controllo

tipo di collegamento

collegamento Push-in

sezione conduttori rigidi

0,2mm?... 2,5 mm?2

sezione conduttori flessibili

0,2mm?... 2,5 mm?2

sezione conduttori [AWG]

24 ... 14

lunghezza di spelatura

10 mm

designazione collegamento

Circuito di carico

tipo di collegamento

connessione a vite

sezione conduttori rigidi

0,2mm?... 2,5 mm?2

sezione conduttori flessibili

0,2mm?... 2,5 mm?2

sezione conduttori [AWG]

24 ...14

lunghezza di spelatura

8 mm

coppia di serraggio

0,5 Nm — 0,6 Nm /5 Ibsin. — 7 Ibt-in

Norme/regolamenti

norme

IEC 60947-1
EN 60947-4-2
IEC 61508
ISO 13849
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5. Installazione e collegamento dei circuiti

ATTENZIONE! Pericolo di morte per scossa elettrica!
Non eseguire mai interventi con tensione inserita

Schema a blocchi

EN: : Reset
EN+ Enable \
O— 11
+O— ( 83IL2
p2i- O—— P FO2/T1
~ x | M FO4/T2
ne O 3 4} [O6rT3
neO— 2
caQO—_|

Circuito principale

Il contatto con la fonte di alimentazione viene stabilito mediante posizionamento sul
CrossBoard®, sui sistemi a barre di distribuzione o sugli adattatori. Assicurarsi che i dispositivi di
blocco siano chiaramente innestati.

Il carico viene collegato al dispositivo tramite il connettore a spina. Il disinserimento involontario
del connettore a spina deve essere impedito mediante uno scarico trazione. Prestare attenzione
alla sequenza delle fasi.

Per i fusibili utilizzati valgono le seguenti informazioni.

16 AFF/gR (10 x 38 mm) /10 kKA /500 V tipo di assegnazione 2
16 AFF/gR (10 x 38 mm) / 50 KA/ 500 V tipo di assegnazione 1
20AFF/gR (10x38 mm) /5 kA /400 V tipo di assegnazione 2

20 AFF/gR (10 x 38 mm) / 50 kA /500 V tipo di assegnazione 1
30 AFF /MR (10 x 38 mm) / 30 kA / 500 V tipo di assegnazione 1

Circuiti di comando

Operare gli ingressi della tensione di alimentazione di comando e gli ingressi della tensione di
comando con moduli di alimentazione secondo IEC 61131-2 (max. 5% di ondulazione residua).
Per evitare I'accoppiamento induttivo o capacitivo di impulsi di disturbo con conduttori lunghi, si
consiglia I'impiego di cavi schermati.

Connessioni Push-in
Inserire i conduttori rigidi o quelli flessibili con puntali di chiusura direttamente nel vano
morsettiera (A). Per realizzare un contatto saldo dei conduttori flessibili senza puntali di chiusura,
aprire prima la molla con l'interruttore a pressione (B). Azionare il pressostato (B) anche per
rilasciare il conduttore.

ozt Q)

Revisione 1, aggiornamento 01.2021 9



Collegamento I0-Link

Il collegamento 10-Link viene realizzato tramite un connettore a spina a 5 poli. Collegare i cavi al
connettore a spina (2) dell'avviatore ibrido. L'alimentazione a 24 V viene fornita tramite A1/ L+ e
A2 / L-. La comunicazione |O-Link & implementata tramite C / Q. | punti di collegamento NC non
sono utilizzati.

T Il
1/L1 3/L2 5/L3
: (Ebl’;/ A1/L+
| A2L-
1, MOTUS® I0-Link o NG
| NC
21(}1 4{)” 6</?T3 + EN+ EN- -  AflL+ A2L- NC NC C/Q i CB)[‘\\ clQ

T T T T T T T T T \_ﬁ:[_\

Ingresso Enable

Per mettere in funzione il motore collegato al dispositivo, & necessario abilitare il dispositivo
tramite l'ingresso Enable. Non appena €& presente un segnale valido all'ingresso Enable (ai
terminali EN+ e EN-), il dispositivo accetta i comandi di controllo attraverso il collegamento del
bus.

Per applicazioni non legate alla sicurezza, € possibile attivare la funzione Enable anche
collegando i terminali (EN-) e (-) e i terminali (EN+) e (+). Le interruzioni di tensione < 3 ms o gl
impulsi di tensione < 4 ms vengono filtrati.
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6. Impostazioni, funzioni e diagnostica

Parametrizzazione - Regolazione corrente
nominale

E possibile impostare la corrente nominale Bit Corr'ente
utilizzando un servizio ciclico o aciclico. 3 2 1 0 nomz?nal‘lg
Se si imposta la corrente nominale tramite un
serviziopaciclico, e necessario confermare il DAT | DIAG L R SA| 9A
valore di corrente con il pulsante Set/Reset. 0 0 0 0] 1801500
A tal fine & necessario controllare il valore 0 0 0 1| 300 | 2000
attuale tramite i LED. 0 0 1 0| 4402500
0 0 1 1| 600 | 3000
Se non si preme il tasto Set/Reset, il valore 0 1] 0] O] 680 ] 3500
attualmente memorizzato nel dispositivo non 0 1] O] 1| 880 ]|4000
viene modificato. 0 1 1 0 | 1000 | 4500
E possibile in seguito modificare la corrente 0 1 1 11100 | 5000
nominale anche tramite un servizio ciclico. 1 0 0 0| 1200 | 5500
Tuttavia, questo deve essere inferiore alla 1 0 0 111500 | 6000
corrente nominale parametrizzata 1 0 1 0] 1600 | 6500
aciclicamente. 1 0 1 1] 1900 | 7000
Non €& necessario confermare questa 1 1 0 0| 2100 | 7500
modifica con il tasto Set/Reset. 1 1 0 11 2400 | 8000
1 1 1 0 | 2700 | 8500
IMPORTANTE 1 1] 1] 13000 | 9000

Il monitoraggio del blocco viene attivato a
partire da una corrente motore di 56 A.

Indicazioni di stato e di diaghostica
Con un totale di cinque LED, il dispositivo visualizza gli stati di funzionamento: dopo il

collegamento della tensione di alimentazione di comando, tutti i LED lampeggiano una sola
volta come prova di funzionamento.

LED PWR verde stato dispositivo

LED DAT verde comunicazione 10-Link

LED DIAG rosso/giallo errore di dispositivo o di processo
LED L giallo moto sinistrorso

LEDR giallo moto destrorso

Funzione di diagnosi

Grazie a molteplici funzioni di diagnosi, I'avviatore ibrido € in grado di riconoscere molti errori
interni ed esterni (errori nella periferia).

Quando l'errore viene riconosciuto, il dispositivo si trova in uno stato di disattivazione sicura.
Non & possibile confermare gli errori interni. Questi errori vengono salvati nel dispositivo. In
seguito non sara piu possibile utilizzare il dispositivo.

In caso di errori esterni &€ necessario confermare I'errore per rimuovere lo stato di disinserimento
sicuro.
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Confer
Stato Descrizione PWR | DAT | DIAG | L | R | ma
errori
spento tensione di alimentazione assente A A A AlA Nn
pronto per il tensione di alimentazione presente, B X X X | X Nn
funzionamento, rilascio non abilitato
abilitazione = 0
pronto per il tensione di alimentazione presente, E X X X | X Nn
funzionamento, rilascio abilitato
abilitazione = 1
bus assente Il dispositivo non & ancora integrato in 10- E/B A X X | X Nn
Link
traffico dati Il dispositivo € integrato in 10-Link e la E/B B X X | X Nn
comunicazione ciclica o aciclica ¢ attivata
azionamento moto destrorso (R) E B A AlE Nn
acceso moto sinistrorso (L) E B A E|A Nn
errore durante errore interno del dispositivo — E B B Er B|B Np
l'autotest necessaria la sostituzione del
dispositivo

errore esterno nel
comando o nella
periferica
(Necessita di
manutenzione)

Funzione protezione motore: la corrente motore é superiore al valore predefinito per la

corrente del motore: fase di raffreddamento

in corso (20 min)

errore nel moto destrorso E X Bye A | E Auto
errore nel moto sinistrorso E X Bye E | A Auto
reset manuale possibile (dopo ca. 2 minuti)

errore nel moto destrorso E X Bye A|B Man
errore nel moto sinistrorso E X Bye B|A Man

errore durante il ripristino dello stato del
manuale possibile dopo 2 minuti

sistema: conferma

Messaggio via
bus

Simmetria: entrambe le correnti del
motore differiscono 'una dall'altra di oltre
il 33%

E X

Bye

A | A Man

Blocco: la corrente motore massima misurabile viene superata per piu di 2 s (analogo

alla funzione protezione motore)

errore nel moto destrorso E X Bye A | E Man
errore nel moto sinistrorso E X Bye E|A Man
assenza di flusso | La corrente non viene misurata durante lo stadio di uscita
di corrente comandato
durante il bel moto destrorso E X A B | A Nn
comando bel moto sinistrorso E X A A|B Nn
Legenda:

A = LED spento / Aut = Automatico / B = LED lampeggiante / B,= LED lampeggiante rosso / Bye
= LED lampeggiante giallo / E = LED acceso / Eye = LED acceso giallo / E; = LED acceso rosso /
Man = Manuale / Nn = Non necessario / Np = non possibile / X = stato arbitrario
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Conferma degli errori
Per la conferma degli errori sono disponibili le seguenti opzioni.

Manuale (tasto reset)

Premere il tasto reset sulla parte anteriore del dispositivo.

Se il tasto di reset viene mantenuto premuto per piu di 2 secondi, il dispositivo passa
nuovamente in stato di errore.

Manuale (conferma a distanza tramite bus)

Il reset manuale pud essere eseguito tramite il bus. Vedere anche il capitolo “Dati di uscita
ciclici”.

Automatico (parametrizzazione tramite bus)

Se si parametrizza questa funzione, il dispositivo conferma automaticamente gli interventi di
protezione motore dopo 20 minuti.

Segnale di retroazione

Non appena il dispositivo rileva un errore o segnala un messaggio, € possibile richiedere queste

informazioni tramite il bus

7. Sostituzione fusibili

| fusibili sono dimensionati in modo tale da
rendere necessaria la sostituzione solo in caso di
avaria.

La mancanza dell'alimentazione principale o
l'intervento di un fusibile vengono segnalati come
mancanza di fase quando il dispositivo viene
attivato (PWR + ERR lampeggiano e L 0 R sono
accesi).
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Designazione del tipo di fusibili

Wohner Phoenix Contact Mersen

16 A 31567 16 A 2903126 16 A FR10GR69V 16
20 A 31568 20 A 2903384 20 A FR10GR69V 20
30 A 31569* 30 A 2903119* 30 A CCMR30*

* Serve solo per i motori ad avviamento gravoso

Avvertenza: per ottenere la protezione ottimale contro i cortocircuiti e la gestione in
sicurezza delle correnti di avviamento motore, utilizzare i fusibili indicati. Si consiglia di
utilizzare solo questi tipi di fusibili.

8. Esempi di applicazione

Spegnimento sicuro con diversi MOTUS® IO-Link

% MOTUS®I0-Link %’;} MOTUS®10-Link

% smw . wew wo TRY L= apem o

T Al A s T [vr]
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—==-
|
4 4
|
|
4

Arresto di emergenza con piu MOTUS® IO-Link, spegnimento a due canali tramite
EN+ e EN-

Gli ingressi Enable vengono disinseriti tramite un relé di sicurezza non appena viene
premuto un pulsante di arresto di emergenza. Se lo spegnimento viene attivato, ad es.,
da un “PLC sicuro” con uscite a semiconduttore, la tensione residua deve essere
<5V DC. Le interruzioni di tensione < 3 ms o gli impulsi di tensione < 4 ms vengono
filtrati.
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Spegnimento monocanale con pit MOTUS® IO-Link
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Spegnimento monocanale degli avviatori ibridi tramite EN+ con esclusione dei
guasti
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Spegnimento monocanale degli avviatori ibridi tramite EN- con esclusione dei
guasti

Poiché in questi esempi l'alimentazione di comando o la tensione di comando
dell'avviatore ibrido viene disinserita nella modalita a 1 canale, questo tipo di installazione
e ammesso secondo SIL 3 (Cat 3) solo se & consentita I'esclusione dei guasti per il
collegamento incrociato. Questo € il caso, ad esempio, se l'avviatore ibrido e il relé di
sicurezza sono installati nello stesso quadro elettrico.

Se non e consentita un'esclusione dei guasti di questo tipo, la tensione di alimentazione
di comando deve essere disinserita mediante 2 canali o 2 poli.
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Protezione motore

Tutte le funzioni rilevanti per la sicurezza vengono realizzate dall'avviatore ibrido senza
intervento esterno. Non sono necessarie particolari tecnologie di commutazione.

Se le correnti del motore si discostano del = 33%, il dispositivo spegne il motore entro 2
minuti.

Se le correnti del motore si discostano del = 67% (ad es. mancanza di fase), il dispositivo
spegne il motore entro 2 secondi.

Si puo calcolare la deviazione utilizzando le seguenti formule.
Valore (Imax) > Inenn = (Imax - Imin) / Imax
Valore (Imax) < Inenn = (Imax = Imin) / Inenn

Ad alte frequenze di commutazione, la funzione di protezione motore puo intervenire a
causa delle maggiori correnti di spunto.

Rilevamento della simmetria
e Le correnti del motore vengono misurate sulle fasi L1 e L3 e viene monitorata la
simmetria.
o Se le correnti del motore si discostano del = 33%, il dispositivo spegne il motore
entro 2 minuti.
e Se le correnti del motore si discostano del = 67% (ad es. mancanza di fase), il
dispositivo spegne il motore entro 2 secondi.

Motore con freno

Se si collega un motore con freno (collegamento alla morsettiera del motore), un freno da
400 V AC deve essere collegato alle connessioni 2/ T1 e 6/ T3. Collegare un freno da
230 V AC alla connessione 4 / T2 e al neutro del motore.

Aggiungere alla corrente nominale del motore il valore della corrente nominale del freno.
Impostare questo valore di conseguenza sull'avviatore ibrido.

Collegamento dei rele ausiliari

| relé ausiliari per il controllo di freni esterni o di segnali di retroazione, ad es. al PLC, sono
collegati ai morsetti 4T2 e N del sistema.
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9. 10-Link

| telegrammi 1O-Link sono strutturati in modo da visualizzare per primi i byte piu alti.

Dati ciclici
Il dispositivo occupa sei byte di ingresso e due byte di uscita.

Dati di processo in ingresso ciclici

Byte 0 (bit di diagnosi 10-Link / stato MOTUS® 10-Link)

Bit Descrizione Valore

Bit 0 | rilevamento degli errori 0: il dispositivo & controllabile

1: il dispositivo non & controllabile (& intervenuta la
protezione motore 0 € presente un errore interno)

Bit 1 | senso di rotazione : moto destrorso non attivato o avviamento del motore
destrorso : motore in moto destrorso o avviamento del motore
Bit 2 | senso di rotazione : Moto sinistrorso non attivato
sinistrorso : motore in moto sinistrorso

Bit 3 | Segnale Enable . il segnale Enable esterno non e presente (Low)

. il segnale Enable esterno é presente (High)

: diagnosi non presente

: diagnosi presente

- il dispositivo € OK (comandato e con flusso di corrente
presente)

Bit 6 | preallarme di sovraccarico | 0: modello termico < 105%

1: modello termico > 105%

Bit 7 | non utilizzato non utilizzato

Bit 4 | diagnosi

Rlklolk|lo|lr|lo|lr|lo

Bit 5 | dispositivo OK

Byte 1 (funzione protezione motore / corrente nominale impostata)

Bit Descrizione Valore
Bit 0 | corrente nominale 0000: valore minimo intervento per sovraccarico
.. impostata ...
Bit 3 1111: valore massimo intervento per sovraccarico
Bit 4 | informazioni dettagliate 000: non utilizzato
per l'attivazione della 001: sovraccarico
Bit 6 | funzione di protezione del | 010: interruzione di corrente
motore 011: asimmetria di fase

100: mancanza di fase

101: arresto rapido

110: non utilizzato

111: non utilizzato

Bit 7 | € necessaria conferma 0: messaggio di sovraccarico confermato, o non c'é
errori sovraccarico sovraccarico

1: conferma dello stato di sovraccarico richiesta
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Byte 2 (corrente motore massima [%])

Bit

Descrizione | Valore

Bit 0...bit 7

corrente massima nelle tre
fasi

255% (massima) 2,5 volte
con riferimento alla corrente nominale attualmente
valida

Byte 3 (modello termico)

Bit

Descrizione

Valore

Bit 0...bit 7

modello del carico termico
(intervento al 115%)

255% (massima) 2,5 volte
con riferimento alla corrente nominale attualmente
valida

Byte 4 (tipo di

dispositivo)

Bit

Descrizione

Valore

Bit 0...bit 3 tipo di dispositivo 0000: MOTUS®I0O-Link 3 A
0001: MOTUS® |O-Link 9 A
restanti: non utilizzati

Bit4...bit 7 non utilizzato non utilizzato

Byte 5 (byte basso) e 6 (byte alto) come parola dati a 16 bit (valore corrente

massimo [A])

Bit

Descrizione

Valore

Bit 0...bit 7

corrente massima presente
nelle tre fasi

Bit 0...bit 7

valore di corrente in 10 mA, ad es. 1267 = 12,67 A

Revisione 1, aggiornamento 01.2021
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Italiano.

Dati di processo in uscita ciclici
Byte 0 (comando del motore)

Bit Descrizione Valore

Bit 0 | avvio moto destrorso 0: assenza di comando del dispositivo per il moto destrorso
1: comando del dispositivo per il moto destrorso

Bit 1 | avvio moto sinistrorso | 0: assenza di comando del dispositivo per il moto sinistrorso
1: comando del dispositivo per il moto sinistrorso

Bit 2 | reset manuale 0: nessun reset
1: reset dopo stato di sovraccarico tramite rampa di salita di
questo comando

Bit 3 | reset automatico 0: nessun reset
1: reset dello stato di sovraccarico tramite segnale continuo di
questo comando

Bit 4 | non utilizzato non utilizzato

Bit 5 | avvio moto sinistrorso | La rampa di salita avvia il moto sinistrorso

Bit 6 | arresto La rampa di salita arresta il motore

Bit 7 | avvio moto destrorso La rampa di salita avvia il moto destrorso

Byte 1 (impostazione corrente nominale 2)
L'impostazione della corrente nominale “Corrente nominale 2” deve essere inferiore al valore
della “Corrente nominale 1” con parametrizzazione aciclica (vedere anche “Dati aciclici”).

Non & necessario confermare la “Corrente nominale 2” con il tasto Imposta/Reset del dispositivo.

Bit Descrizione Valore

Bit 0 | impostazione corrente 0000: valore minimo intervento per sovraccarico

nominale

Bit 3 1111: valore massimo intervento per sovraccarico

Bit 4 | non utilizzato non utilizzato

Bit 5 | non utilizzato non utilizzato

Bit 6 | non utilizzato non utilizzato

Bit 7 | conferma 1: implementazione dei nuovi valori
dell'impostazione
corrente nominale

Dati aciclici

Sono presenti tre byte di ingresso aciclici e due byte di uscita aciclici.

Dati di processo in ingresso aciclici

Indice | Tipo Descrizione Valore
16 String VendorName Woéhner GmbH & Co. KG
17 String VendorText woehner.de
18 String ProductName MOTUS® 10-Link 3A/9A
19 String ProductIiD 36130/36131
20 String ProductText IO-Link / avviatore ibrido
21 String SerialNumber Memorizzato nel processo di produzione
22 String HardwareRevision Memorizzato nel processo di produzione
23 String FirmwareRevision Memorizzato nel processo di produzione
24 String ApplicationSpecificTag | Memarizzato nel processo di produzione
68 Byte 0, bit 0...7 | Corrente motore L1 255% (massima) 2,5 volte
[%0]) con riferimento alla corrente nominale
attualmente valida
Byte 1, bit 0...7 | Corrente motore L2 255% (massima) 2,5 volte
[%0]) con riferimento alla corrente nominale
attualmente valida
Byte 2, bit 0...7 | Corrente motore L3 255% (massima) 2,5 volte
[%0]) con riferimento alla corrente nominale
attualmente valida
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Dati di processo in uscita aciclici (16 bit)

E possibile parametrizzare due correnti nominali tramite servizi aciclici.

Confermare sempre la “Corrente nominale 1” con il tasto Set/Reset del dispositivo. Se
non si effettua questa operazione, il valore parametrizzato non viene accettato dal
dispositivo.

La “Corrente nominale 2” deve avere un valore inferiore a quello della “Corrente
nominale 1”. Nel dispositivo viene memorizzata solo la “Corrente nominale 1”.

Al riavvio del dispositivo, la “Corrente nominale 2” viene impostata sullo stesso valore
della “Corrente nominale 1.

Indice Tipo Descrizione Valore
24 String AKZ
66 Byte 0 | Bit0...3 | impostazione 0000: valore minimo intervento per
corrente nominale | sovraccarico
1
1111: valore massimo intervento per
sovraccarico
Bit4...7 | non utilizzato non utilizzato
67 Byte 0 | Bit0...3 | impostazione 0000: valore minimo intervento per
corrente nominale | sovraccarico
2
1111: valore massimo intervento per
sovraccarico
Bit4...7 | non utilizzato non utilizzato

10. Funzioni di sicurezza

Condizioni del sistema

database per gli indici di avaria SN 29500
tipo di sistema (costituito da sottosistemi) tipo B
standard applicato IEC 61508
Fattore Beta 1%

MTTF [anni] (tempo medio fra i guasti (a una 34
temperatura ambiente di 40 °C)

Spegnhimento in sicurezza

HFT (tolleranza ai guasti hardware) 1

temperatura ambiente 40 °C
MTTFo [anni] tempo medio fra i guasti 164
Tempo di spegnimento [ms] 200
Asu [FIT] safe, undetectable 1311
Add [FIT] dangerous, detectable 694
Adu [FIT] dangerous, undetectable 0,1
SFF [%)] safe failure fraction 99
DC [%] diagnostic coverage 99
PFHb [FIT] probability of a dangerous failure per hour 0,1

PFDavg (6 mesi/ 36 mesi) average probability of failure

on demand

0,5*10%/2,9*10°6

livello di sicurezza secondo

IEC/CEI 61508-1: fino a SIL 3

ISO 13849-1: fino a categoria 3 PL e

Ulteriori dati di sicurezza sono disponibili su richiesta.
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11. Valori SCCR - fusibili adatti

SCCR | Versione Fusibile esterno Fusibile Tipo di Tipo di
del interno MOTUS® | assegnazione
dispositivo I0-Link
5kA/
100 KA tutte Nessuna 31569 3A/9A 1
5 kA Panel 30 A, RK5, 600 V AC, IR 200 kA 31567 3A 2
5 kA Panel 30 A, RK5, 600 V AC, IR 200 kA 31568 9A 2
5 kA 30Compact | 150 A, RK5, 600 V AC, IR 200 kA 31567 3A 2
5 kA 30Compact | 150 A, RK5, 600 V AC, IR 200 kA 31568 9A 2
. 400 A, Class J, 600 V AC,

5 kA 60Classic IR 200 KA 31567 3A 2
. 400 A, Class J, 600 V AC,

5 kA 60Classic IR 200 KA 31568 9A 2

5 kA | CrossBoard® | Specificato da CrossBoard® 31567 3A 2

5 kA | CrossBoard® | Specificato da CrossBoard® 31568 9A 2
Panel 175 A, Class J, 600 V AC,

100 kA 30Compact | IR 300 kA 31567 3A .
Panel 175 A, Class J, 600 V AC,

100 kA 30Compact | IR 300 kA 31568 9A 1
. 400 A, Class J, 600 V AC,

100 kA 60Classic IR 300 KA 31567 3A 1
. 400 A, Class J, 600 V AC,

100 kA 60Classic IR 300 kA 31568 9A 1

100 kA | CrossBoard® | Specificato da CrossBoard® 31567 3A 1

100 kA | CrossBoard® | Specificato da CrossBoard® 31568 9A 1
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12. Curve caratteristiche di intervento e classificazione
Versioni 3 A
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Derating al 100% del fattore di utilizzazione

Dispositivi 3 A: sistema orizzontale, uscita motore in basso

Temperatura ambiente [°C] 24 40 45 50 55 60
corrente di carico max [A], dispositivo singolo 3 3 3 3 3 3
corrente di carico max [A], alineamento a una distanza | 3 3 3 3 3 3
di 22,5 mm

corrente di carico max [A], allineamento senza distanza | 3 3 3 25 |- -

Dispositivi 9 A: sistema orizzontale, uscita motore in basso

Temperatura ambiente [°C] 24 40 45 50 55 60
corrente di carico max [A], dispositivo singolo 9 85 |8 75 |7 6
corrente di carico max [A], alineamento a una distanza | 9 8 72 |65 |55 |42
di 22,5 mm

corrente di carico max [A], allineamento senza distanza |65 |45 |35 [25 |- -
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Instrucées de operacdo MOTUS®I0O-Link
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. Regulamentos de seguranca e indicagcdes de instalacéo

Observe as diretrizes nacionais de seguranca e prevencao de acidentes durante todos
os trabalhos no dispositivo.

Se as diretrizes de seguranca ndo forem observadas, as consequéncias podem ser
morte, ferimentos graves ou sérios danos materiais.

Substitua o dispositivo apds o primeiro erro.

Somente um eletricista deve realizar a colocacdo em operacdo, montagem, alteracédo ou
retrofit do dispositivo.

Desligue a tenséo elétrica do dispositivo antes de iniciar os trabalhos.

Em aplicacdes de parada de emergéncia, deve ser evitada a reinicializacdo automatica
de uma maquina usando um comando de nivel superior.

Durante a operagédo, partes dos dispositivos de manobra elétricos se encontram sob
tensdo perigosal

Ao utilizar o modo de operacédo "Restabelecimento automatico”, o acionamento € ligado
novamente apés o tempo de resfriamento — com a condi¢do de que um sinal de comando
esteja presente. O tempo de resfriamento € de 20 minutos.

Nao exponha o dispositivo a nenhum estresse mecanico e/ou térmico que ultrapasse 0s
limites descritos.

Para protecdo contra danos mecéanicos ou elétricos, instale o dispositivo em uma carcaca
correspondente com uma classe de protecdo adequada conforme a norma
IEC / EN 60529.

Instale o dispositivo de acordo com as instru¢des descritas no manual de montagem. Nao
€ permitido 0 acesso aos circuitos no interior do dispositivo.

N&o realize reparos no dispositivo, mas substitua-o por outro idéntico. Reparos devem
ser realizados exclusivamente pelo fabricante. O fabricante ndo se responsabiliza por
danos resultantes do n&o cumprimento das instrucgdes.

Os dados técnicos de seguranca podem ser consultados nesta documentacdo e nos
certificados.

O dispositivo realiza um diagnostico das fungfes ao ligar o acionamento ou no estado
desligado. Além disso, um eletricista qualificado, ou um técnico que esteja familiarizado
com as respectivas normas, pode realizar uma verificagdo da fungdo de seguranga
"Protecéo do motor". Para este teste, o acionamento deve ser operado para a esquerda
ou direita e o fluxo de corrente deve ser interrompido em um condutor (por ex., removendo
um fusivel na fase L1 ou L3). Entdo, o acionamento de motor hibrido desliga o
acionamento dentro de 1,5 - 2 s. Os LEDs de rotagdo para a esquerda ou direita se
apagam, o LED DIAG ¢ ativado e o sinal de resposta pode ser consultado através do bus.
Proteja o dispositivo com uma protecdo contra acesso no caso de aplicagbes
relacionadas a seguranca.

Utilize exclusivamente fontes de alimentacéo de rede com separacao segura com tensao
SELV / PELV de acordo com a EN 50178 / VDE 0160 (SELV / PELV). Nestas fontes de
alimentagéo, néo existe o perigo de um curto-circuito entre primario e secundario.
Operacéao em gabinete fechado

Em aplicacdes relacionadas a seguranca, observe a corrente de carga minima
admissivel:

Dispositivos 3 A: = 180 mA

Dispostivos 9 A: 21,5 A
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Indicagcdes UL

AVISO: risco de choque elétrico e incéndio

A abertura do dispositivo de prote¢do do condutor de derivagédo pode ser um indicio de que uma
corrente de defeito foi interrompida.

Para reduzir o risco de uma queimadura ou choque elétrico, as partes condutoras de corrente e
outros componentes do controlador devem ser verificados e substituidos, caso apresentem
danos.

Se as instrucdes nao forem observadas, as consequéncias podem ser a morte, ferimentos graves
ou danos materiais.

ATENCAO

Utilize condutores de cobre homologados para um minimo de 75 °C para a utilizagdo com uma
"low voltage, limited energy, isolated power supply" (fonte de alimentacdo de baixa tenséo,
energia limitada e isolada).

O dispositivo foi concebido para a utilizagdo com uma "low voltage, limited energy, isolated power

supply”.

SCCR (Instalagéo individual e em grupo)

Adequado para utilizacdo em circuitos com corrente simétrica efetiva maxima de 5 kA e <

480 V, com fusiveis de 20 A da classe RK5 (tipo de atribuicdo 1).

Adequado para utilizagdo em circuitos com corrente simétrica efetiva maxima de 100 kA e <
480 V, com fusiveis de 30 A da classe J ou classe CC (tipo de atribuicao 1).

FLA | 3A (480 V AC), 7,6 A (480 V AC)

Revisdo 1, versao 01/2021 4



2. Campo de aplicacéo

O MOTUS® I0-Link é um acionamento de motor hibrido conectavel em rede com funcéo de
inversdo e monitoramento de corrente. O dispositivo oferece as seguintes fungdes:
e Rotacao a direita
Rotacao a esquerda
Protecao contra sobrecarga do motor
Protacao contra curto-circuito
Parada de emergéncia até nivel de desempenho PLe
Integracao a sistemas 1O-Link

Gracgas ao circuito de intertravamento interno e ao cabeamento de carga, as despesas de
cabeamento séo reduzidas ao minimo.

Os comandos de controle para a rotacdo a esquerda e a direita sdo recebidos através de uma
interface de comunicacéo 10-Link.

O dispositivo foi desenvolvido para redes trifasicas simétricas senoidais. As funges requerem
uma carga trifasica senoidal de distribuicdo uniforme. Por isso, 0o MOTUS® |0-Link néo deve ser
utilizado diretamente antes ou depois de conversores de frequéncia.

Para um funcionamento correto, nenhuma corrente deve fluir para o motor "por fora" do MOTUS®
(valor limite 5 mA). Falhas de isolamento ou uma ligacdo do enrolamento do motor com um
potencial ndo conduzido através do MOTUS® (por ex., ponto neutro com o condutor neutro)
podem causar uma mensagem de erro. Este erro é armazenado permanentemente na memoéria
de erros. Devido a seguranca funcional, ap6s a deteccao repetida do erro, é necessario substituir
o dispositivo. O MOTUS® IO-Link atende aos requisitos EMC para ambiente A (industrial). No
ambiente B (doméstico) este dispositivo pode causar interferéncias de radio indesejaveis. Neste
caso, a empresa operadora pode ser obrigada a tomar as medidas adequadas.

Enable: entradas relacionadas a seguranca
Conexao para comunicagao IO-Link e
alimentacéo

LED verde PWR: status do dispositivo

LED verde DAT: comunicagao 10-Link

LED vermelho/amarelo DIAG: erro de dispositivo
ou do processo

LED amarelo L: rotagédo a esquerda

LED amarelo R: rotagdo a direita

Botéo de reset

Conector para tensao de saida trifasica

10 Compartimento do fusivel

11 Destravamento

12 Nervuras de protecdo contra contato

13 Contatos para tenséo de entrada trifasica

N =

g bhw

©O© 0o~NO®
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3. Tabela de produtos

MOTUS®IO-Link, acionador direto e un. Peso kg / | Ref.
acionador inversor venda | 100 unid.

unidade eletrénica I0-Link 0,18 - 3 A 1 57.1 36130
Acionador direto e acionador inversor

unidade eletrdnica IO-Link 1,5 -9 A 1 57.1 36131
Acionador direto e acionador inversor

para sistema 30Compact, para barramentos 12x5e 12 x 10

versao 10-Link 0,18 - 3 A acionador direto e 1 61,9 36124
acionador inversor
versao I0-Link 1,5 - 9 A acionador direto e 1 61,9 36127

acionador inversor

para sistema 60Classic, para barramentos 12 x 5 até 30 x 10,
secdoduplo T etriplo T

versao 10-Link 0,18 - 3 A acionador direto e 1 62,6 36125
acionador inversor
versado |0-Link 1,5 - 9 A acionador direto e 1 62,6 36128

acionador inversor

para montagem em trilho DIN, de acordo com a DIN EN 60715

versao I0-Link 0,18 - 3 A acionador direto e 1 64,3 36123
acionador inversor
versao I0-Link 1,5 - 9 A acionador direto e 1 64,3 36126

acionador inversor

Componentes de substitui¢céo

fusivel 16 A para ref. 36130, 36124, 36125, 3 0,9 31567
36123

fusivel 20 A para ref. 36131, 36127, 36128, 3 0,9 31568
36126

fusivel 30 A em motores com elevado 3 0,9 31569
torque de partida

adaptador para sistema 30Compact 1 4,7 36113
adaptador para sistema 60Classic 1 55 36114
adaptador para montagem em trilho DIN 1 5,7 36112
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4. Dados técnicos

Circuito principal

tensdo nominal de operacdo Ue

500 V AC (50/60 Hz)

faixa de tenséo de operacgéo

42V AC ... 550 V AC

faixa de corrente de carga (consulte Derating)

180mA...3A/15A...9A

curva caracteristica de disparo de acordo com a norma
IEC 60947-4-2

Classe 10/ Classe 10A

tempo de resfriamento

20 min. (Reset automético)

corrente nominal de operacéo le AC-51 3A/9A
corrente nominal de operacéo le AC-53a 3AI/TA
corrente de fuga 0mA/0mA

circuito de protecéo

protecdo contra sobretenséo Varistor

Caracteristicas de isolamento

tensao de isolamento nominal

550 V

tensdo de chogue nominal / Isolamento

6 kV

caracteristicas de isolamento entre tensdo de entrada de
comando, tenséo de alimentacdo de comando e circuito
auxiliar para circuito principal

isolamento seguro (IEC 60947-1)

caracteristicas de isolamento entre tensdo de entrada de
comando e tenséo de alimentacéo de comando para o
circuito auxiliar

isolamento seguro (IEC 60947-1) com
circuito auxiliar = 300 V AC
Isolamento seguro (EN 50178) com
circuito auxiliar = 300 V AC

Tipo de atribuicdo

Us

tipo 2 com fusiveis 31567, 16 A, 10 x 38, rapido 10 kKA /500 V
tipo 1 com fusiveis 31567, 16 A, 10 x 38, rapido 50 kA /500 V
tipo 2 com fusiveis 31568, 20 A, 10 x 38, rapido 5 kA /400 V
tipo 1 com fusiveis 31568, 20 A, 10 x 38, rapido 50 kA /500 V
tipo 1 com fusiveis 31569, 30 A, classe CC, lento 30 kA /500 V
Circuito de comando

Alimentacdo de dispositivo através de I0-Link

tensédo nominal de alimentagéo do circuito de comando 24V DC

faixa de tenséo de alimentacdo de comando

19,2V DC-30VDC

corrente de alimentacdo de comando nominal Is

65 mA

circuito de protecao

protec&o contra sobretensao

protecéo contra inverséo de polaridade
diodo de protecdo contra inversao de
polaridade paralela

Entrada Enable

tensdo de acionamento nominal Uc 24V DC
corrente de acionamento nominal Ic 7 mA
limiar de comutacao 9,6 V (sinal "0")

19,2 V (sinal "1")

nivel de comutacdo

<5V DC (para parada de emergéncia)

tempo de desligamento tipico <30 ms
IndicacBes de status e diagnéstico

indicacdo de status LED amarelo
indicacédo de erro LED vermelho
indicacdo de tensdo de operacéo LED verde
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IO-Link

especificacéo V1.1.1

protecdo contra inversdo de polaridade sim

velocidade de transmisséo 230,4 kBit/s (COM3)
tempo de ciclo 30 ms

guantidade de dados do processo

8 bytes (dados de entrada)
2 bytes (dados de saida)

portas 10-Link

1 COMBICON 3 condutores

consumo de corrente

tipo 65 mA + 15% (24 V DC)
max. 150 mA

Dados gerais

posicdo de montagem

perpendicular (saida do motor para baixo)

montagem

lado a lado, com Derating

modo de operacéo

ciclo de trabalho de 100%

classe de protecdo

IP20

perda de poténcia min./max.

0,88 W/ 4,1 W (versao 3A)
0,88 W /7 W (verséo 9A)

dimensdes L x A x P CrossBoard®
30Compact
60Classic
para trilho DIN

22,5 mm /160 mm/ 120 mm
22,5 mm /160 mm/ 156 mm
22,5 mm /200 mm/ 156 mm
22,5mm /175 mm/ 138 mm

Condi¢cdes ambientais

grau de contaminacgéo

2

temperatura ambiente (operacéo)

-5 °C ... 60 °C (observar derating)

temperatura ambiente (armazenamento/transporte)

-40°C ... 80° C

Dados de conexao

denominacado da conexao

circuito de comando

tipo de conexéo

conexao push-in

secao transversal do condutor rigido

0,2mm?... 2,5 mm?

secao transversal do condutor flexivel

0,2mm?... 2,5 mm?

secdo transversal do condutor [AWG]

24 ... 14

comprimento de descascamento

10 mm

denominacado da conexao

circuito de carga

tipo de conexéo

terminal roscado

secao transversal do condutor rigido

0,2 mm2- 25 mm?2

secao transversal do condutor flexivel

0,2 mm2- 25 mm?2

secdo transversal do condutor [AWG]

24 ...14

comprimento de descascamento

8 mm

torque de aperto

0,5 Nm — 0,6 Nm /5 Ibsin. — 7 Ibt-in

Normas / Regulamentos

normas

IEC 60947-1
EN 60947-4-2
IEC 61508
ISO 13849
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5. Montagem e conexao dos circuitos

AVISO! Perigo de morte devido a choque elétrico!
Nunca trabalhar com o dispositivo sob tensao

Diagrama de circuitos em bloco

EN: : Reset
EN+ Enable \
O— 11
+O— ( 83IL2
p2i- O—— P FO2/T1
~ x | M FO4/T2
ne O 3 4} [O6rT3
neO— 2
caQO—_|

Circuito principal

A conexdo com a fonte de corrente é estabelecida ao colocar o dispositivo sobre o CrossBoard®,
0 sistema de barramento ou os adaptadores. Certifiqgue-se de que 0s intertravamentos estao
visivelmente engatados.

A carga é conectada ao dispositivo através do conector. Deve ser evitado um afrouxamento néo
intencional do conector através de alivio de tensédo. Observe a sequéncia de fases.

As seguintes indicacdes sdo validas para os fusiveis utilizados.

16 AFF/gR (10 x 38 mm) /10 kA /500 V tipo de atribuicéo 2
16 AFF/gR (10 x 38 mm) / 50 KA /500 V tipo de atribuicéo 1
20AFF/gR(10x38mm)/5kA/400V tipo de atribuicéo 2
20 AFF/gR (10 x 38 mm) / 50 kA / 500 V tipo de atribuicdo 1
30AFF/MR (10 x 38 mm) /30 kA /500 V tipo de atribuicéo 1

Circuitos de comando

As entradas de tensdo de alimentacdo de comando e de comando devem ser operadas com
moddulos de alimentacédo de corrente de acordo com IEC 61131-2 (max. 5% de ondulacao
residual). Para evitar acoplamento indutivo ou capacitivo de impulsos de interferéncia em longas
linhas de comando, recomendamos a utilizacdo de condutores blindados.

Conexdes push-in

Insira condutores rigidos ou flexiveis com terminal isolado diretamente na area de cravagéo (A).
Para garantir o contato seguro de condutores flexiveis sem terminal isolado, abra primeiro a mola
com o interruptor de presséo (B). Utilize também o interruptor de pressao (B) para soltar o
condutor.

awezas G
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Conexao 10-Link

A conexdo 10-Link é realizada através de um conector de 5 polos. Ligue os condutores ao
conector (2) no acionamento de motor hibrido. A alimentacdo de tensdo de 24 V ocorre através
de A1/ L+ e A2/L-. A comunicacdo IO-Link é realizada através de C / Q. Os pontos de conexao
NC néo séo ocupados.

1/L1 3/L2 5/L3 E
| A1/L+
%_// A2/L-
"}, MOTUS® IO-Link o NC
%@\‘ NC
201 472 o3 + EN+ EN- - A1/L+ A2/L- NC NC cC/Q I @‘\\ CIQ

T T 17T 7T T T T T T \_E:[\

Entrada Enable

Para colocar em funcionamento o motor conectado ao dispositivo, vocé deve conceder a
liberacdo ao dispositivo através da entrada Enable. Assim que houver um sinal valido na entrada
Enable (nos terminais EN+ e EN-), o dispositivo recebe comandos de controlo através da
conexdo de barramento.

Em aplicacdes sem funcdes de seguranca, também é possivel conceder a liberagdo Enable
através de ligacdo em ponte dos terminais (EN-) e (-) e dos terminais (EN+) e (+). Interrupgdes
de tensdo < 3 ms ou impulsos de tenséo < 4 ms séo filtrados.
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6. Configuracdes, funcdes e diagnaostico

Parametrizacdo - Configuracdo de
corrente nominal -
Vocé pode configurar a corrente nominal Bit Corre_nte
através de um servico ciclico ou aciclico. 3 2 1 0 norg;rlz)l
Ao configurar a corrente nominal através de
um servico aciclico, vocé deve confirmar o DAT | DIAG L R SA| 9A
valor de corrente através do botdo Set / 0 0 0 0| 180 |1500
Reset. Para isso, vocé deve controlar o valor 0 0 0 1| 300 | 2000
de corrente através dos LEDs. 0 0 1 0| 440 | 2500
0 0 1 1| 600 | 3000
Se vocé ndo pressionar o botdo Set / Reset, 0 1] 0| 0] 6803500
o valor de corrente salvo no dispositivo n&o 0 1] O] 1| 8804000
sera alterado. 0 1 1 0 | 1000 | 4500
Em seguida, vocé também podera alterar a 0 1] 1] 1]1100 5000
corrente nominal através de um servico 1 0 0 0 | 1200 | 5500
ciclico. 1 0 0 1| 1500 | 6000
No entanto, ela deve ser menor do que a 1 0 1 0 | 1600 | 6500
corrente nominal parametrizada no servico 1 0 1 1| 1900 | 7000
aciclico. 1 1| 0| 0]2100 7500
Esta alteragdo ndo precisa ser confirmada 1 1 0 1 | 2400 | 8000
através do botdo Set / Reset. 1 1 1 0| 2700 | 8500
1 1 1 1| 3000 | 9000

ATENCAO
O monitoramento de bloqueio é ativado a
partir de uma corrente do motor de 56 A.

Indicagdes de status e diagndstico

O dispositivo visualiza os estados operacionais com um total de cinco LEDs: apds aplicar a
tensdo de alimentacdo de comando, todos os LEDs se acendem uma vez como teste de LEDs.

LED PWR verde status do dispositivo

LED DAT verde comunicacao 10-Link

LED DIAG vermelho / erro de dispositivo ou processo
amarelo

LED L amarelo rotacdo a esquerda

LEDR amarelo rotacdo a direita

Funcéo de diagnostico

Gracas a diversas fungdes de diagnéstico, o acionamento de motor hibrido é capaz de detectar
VAarios erros internos e também erros externos (erros periféricos).

No caso de um erro detectado, o dispositivo se encontra em estado de desligamento seguro.
N&o € possivel confirmar erros internos. Eles séo salvos no dispositivo. Vocé nédo pode voltar a
colocar o dispositivo em operacdo em seguida.

No caso de erros externos, é necessario confirmar o erro para sair do estado de desligamento
seguro.
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Status Descric&o PWR | DAT | DIAG | L | R gggg”m
desligado nenhuma tenséo de alimentagéo A A A A Nr
disponivel
pronto para tensado de alimentagéo disponivel, B X X X | X Nr
operacgédo, enable | liberagdo ndo concedida
=0
pronto para tensédo de alimentacéo disponivel, E X X X | X Nr
operacdo, enable | liberacdo concedida
=1
sem bus dispositivo ainda néo integrado no IO-Link | E/B A X X | X Nr
trafego de dados | Dispositivo integrado em 10-Link, E/B B X X | X Nr
comunicacao ciclica ou aciclica é
realizada
acionamento rotacdo a direita (R) E B A Al E Nr
ligado rotacdo a esquerda (L) E B A E|A Nr
erro no autoteste | erro interno do dispositivo — Substituicéo B B Er B|B Np
do dispositivo necessaria
erro externo na Funcéo de protecdo do motor: a corrente do motor € maior do que a corrente nominal
excitacdo ou do motor especificada: tempo de resfriamento em andamento (20 min)
periférico erro na rotacdo a direita E X Bye A | E Auto
(necessidade de | erro na rotacéo a esquerda E X Bye E|A Auto
manutencao) reset manual é possivel (apés cerca de 2 min.)
erro na rotacdo a direita E X Bye A|B Man
erro na rotacéo a esquerda E X Bye B|A Man
Erro narestauracdo do estado do sistema: confirmagcdo manual | Mensagem
possivel apds 2 min através do
barramento
Simetria: as duas correntes do motor E X Bye A A Man
divergem em mais de 33% entre elas
Bloqueio: a corrente maxima mensuravel do motor € ultrapassada durante mais de 2 s
(por analogia a funcéo de protecdo do motor)
erro na rotacdo a direita E X Bye AlE Man
erro na rotacdo a esquerda E X Bye E|A Man
sem fluxo de Depois que o estagio final estiver ajustado para a poténcia total,
corrente na ndo € medida qualquer corrente
excitacao na rotacdo a direita E X A B | A Nr
na rotacdo a esquerda E X A A|B Nr
Explicacéo:

A = LED desligado / Aut = automatico / B = LED pisca / B/= LED pisca em vermelho / Bye = LED
pisca em amarelo / E = LED aceso permanentemente / Eye = LED acende em amarelo / E; = LED
acende em vermelho / Man = manual / Nr = ndo requerido / Np = ndo possivel / X = qualquer

estado

Revisdo 1, versao 01/2021
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Confirmacédo de erros
Para a confirmacéo de erros existem as seguintes possibilidades.

Manual (botdo Reset)

Pressione o botdo Reset na parte frontal do dispositivo.

Se vocé pressionar 0 botdo Reset durante mais de aprox. 2 s, o dispositivo assume novamente
o estado de erro.

Manual (confirmacdo remota através do bus)

Vocé pode executar o reset manual através do bus. Consulte também o capitulo "Dados de
saida ciclicos".

Automatico (parametrizacdo através do bus)

Se vocé parametrizar esta funcéo, o dispositivo confirma disparos da protecédo do motor
automaticamente apos 20 minutos.

Sinal de resposta

Assim que o dispositivo detecta um erro ou sinaliza uma mensagem, vocé pode consultar esta
informacéo através do bus

7. Substituir fusiveis

Os fusiveis estdo dimensionados de forma que
precisem ser susbtituidos somente no caso de
uma avaria.

A falha na rede elétrica ou o desligamento de
fusiveis séo sinalizados como queda de fase
durante a excitacéo do dispositivo (PWR + ERR
piscando e L ou R aceso).
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Designacdo de modelos dos fusiveis

Wohner Phoenix Contact Mersen

16 A 31567 16 A 2903126 16 A FR10GR69V 16
20 A 31568 20 A 2903384 20 A FR10GR69V 20
30 A 31569* 30 A 2903119* 30 A CCMR30*

*Necessario apenas para motores com elevado torque de partida

Observacéo: a protecéo ideal contra curto-circuito e a capacidade para suportar em
seguranca as correntes de partida do motor sédo alcangadas com os fusiveis listados.
Recomendamos utilizar apenas estes modelos de fusiveis.

8. Exemplos de aplicacao

Desligamento seguro no caso de varios MOTUS® |O-Link

% MOTUS®I0-Link %’;} MOTUS®10-Link

% smw . wew wo TRY L= apem o
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Parada de emergéncia no caso de varios MOTUS® I0-Link, desligamento de dois
canais atraves de EN+ e EN-

As entradas Enable sao desligadas através de um relé de seguranca, assim que um
botdo de parada de emergéncia é pressionado. Se o desligamento ocorrer a partir, por
ex., de um "comando seguro" com saidas de semicondutor, a tenséo residual deve ser
de <5V DC. Interrupgdes de tensao < 3 ms ou impulsos de tensdo < 4 ms sao filtrados.
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Desligamento de um canal no caso de varios MOTUS® I0-Link
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Desligamento de um canal dos acionamentos de motor hibrido através de EN+
com excluséo de falhas
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Desligamento de um canal dos acionamentos de motor hibrido através de EN-
com excluséo de falhas

Nestes exemplos, como a tenséo de alimentacdo de comando ou a tensdo de comando
do acionamento de motor hibrido é desligada apenas em um canal, assim, conforme a
SIL 3 (Cat. 3), este tipo de instalagédo é admissivel apenas se for permitida uma excluséo
de falhas para curto-circuito transversal. Este é o caso, por ex., quando 0 acionamento
de motor hibrido e o relé de seguranca sao instalados no mesmo gabinete.

Se esta exclusédo de falhas nado for admissivel, entdo o desligamento da tensao de
alimentacdo de comando deve ocorrer em 2 canais ou 2 polos.
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Protec&o do motor

Todas as funcdes relevantes para a seguranca sao realizadas pelo acionamento de motor
hibrido sem interferéncia externa. Técnicas especiais de comuta¢ao ndo sao necessarias.
No caso de uma divergéncia das correntes do motor = 33%, o dispositivo desliga o motor
dentro de 2 minutos.

No caso de uma divergéncia das correntes do motor = 67% (por ex., queda de fase), o
dispositivo desliga o motor dentro de 2 segundos.

Vocé pode calcular a divergéncia com a ajuda das férmulas a seguir.
Valor (Imax) > lnomin = (Imax = Imin) / Imax
Valor (Imax) < lnomin = (Imax = Imin) / Inomin

No caso de uma elevada frequéncia de ligacBes/desligamentos, a funcao de protecao
do motor pode disparar devido as correntes de pico mais altas.

Deteccdo de simetria
e As correntes do motor sdo medidas nas fases L1 e L3 e monitoradas quanto a
simetria.
o No caso de uma divergéncia das correntes do motor = 33%, o dispositivo desliga
o motor dentro de 2 minutos.
¢ No caso de uma divergéncia das correntes do motor = 67% (por ex., queda de
fase), o dispositivo desliga 0 motor dentro de 2 segundos.

Motor com freio

Se um motor com freio (conexdo no bloco de terminais do motor) for conectado, vocé
devera ligar um freio de 400 V AC as conexdes 2/T1 e 6/T3. Um freio de 230 V AC deve
ser ligado a conexao 4/T2 e ao ponto neutro do motor.

Aumente a corrente nominal do motor adicionando a corrente nominal do freio. Ajuste
este valor no acionamento de motor hibrido.

Conexao de relés auxiliares

Relés auxiliares para o comando de freios externos ou sinais de resposta, por ex., ao
CLP, devem ser conectados as conexdes 4T2 e N do sistema.
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9. 10-Link

Os telegramas I0-Link estéo estruturados de forma a representar os bytes mais
significativos primeiro.

Dados ciclicos
O dispositivo ocupa seis bytes de entrada e dois bytes de saida.

Dados de entrada do processo ciclicos
Byte 0 (bits de diagndstico IO-Link / status MOTUS®10-Link)

Bit Descricéo Valor
Bit 0 | detecc¢do de erros 0: o dispositivo pode ser controlado
1: o dispositivo ndo pode ser controlado (prote¢do do motor
disparou ou existe um erro interno)
Bit 1 | sentido de rotacédo a 0: rotacdo a direita ndo ativada ou partida do motor
direita 1: motor em rotacao a direita ou partida do motor
Bit 2 | sentido de rotagéo a 0: rotacdo a esquerda ndo ativada
esquerda 1: motor em rotacdo a esquerda
Bit 3 | sinal Enable 0: o sinal Enable externo nado esta presente (Low)
1: o sinal Enable externo esta presente (High)
Bit 4 | diagndstico 0: diagnostico ndo disponivel
1: diagnéstico disponivel
Bit5 | dispositivo OK 1: o dispositivo esta OK (passou ao estado de condugéo e
fluxo de corrente presente)
Bit 6 | aviso prévio de 0: modelo térmico < 105%
sobrecarga 1: modelo térmico > 105%
Bit 7 | ndo ocupado ndo ocupado

Byte 1 (Funcédo de protecdo do motor / Corrente nominal ajustada)

Bit Descricdo Valor
Bit 0 | corrente nominal 0000: menor valor de disparo de sobrecarga
configurada
Bit 3 1111: maior valor de disparo de sobrecarga
Bit 4 | informacéo detalhada 000: ndo ocupado
para o accionamento da 001: sobrecarga
Bit6 | funcdo de protecdo do 010: falha de rede
motor 011: assimetria de fase
100: queda de fase
101: desligamento rapido
110: ndo ocupado
111: ndo ocupado
Bit 7 | confirmagédo de 0: a mensagem de sobrecarga foi confirmado ou ndo ha
sobrecarga necessaria sobrecarga
1: confirmacdo do caso de sobrecarga necessério

Revisdo 1, versao 01/2021
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Byte 2 (corrente maxima do motor [%])

Bit

Descricéo | Valor

Bit 0...bit 7

corrente maxima nas trés
fases

255% (méaximo) 2,5 vezes

com base na corrente nominal atualmente valida

Byte 3 (modelo térmico)

Bit

Descricao

Valor

Bit 0...bit 7

modelo do aproveitamento
térmico (disparo a 115%)

255% (méaximo) 2,5 vezes

com base na corrente nominal atualmente valida

Byte 4 (modelo de dispositivo)

Bit Descricéo Valor

Bit 0...bit 3 modelo de dispositivo 0000: MOTUS®IO-Link 3 A
0001: MOTUS® 10-Link 9 A
resto: ndo ocupado

Bit4...bit 7 ndo ocupado néo ocupado

Byte 5 (low byte) e 6 (high byte) como palavra de dados de 16 bits (valor de
corrente maxima [A])

Bit

Descricao

Valor

Bit 0...bit 7

Bit 0...bit 7

Corrente maxima, que
ocorre nas trés fases

valor de corrente em 10 mA, por ex. 1267 =12,67 A

Revisdo 1, versao 01/2021
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Dados de saida do processo ciclicos
Byte 0 (excitacdo do motor)
Bit Descricéo Valor

Bit 0 | inicio rotacdo a direita | 0: sem excitacdo do dispositivo para rotacdo a direita
1: excitacdo do dispositivo para rotacdo a direita
Bit 1 | inicio rotagao a 0: sem excitacdo do dispositivo para rotacdo a esquerda
esquerda 1: excitacdo do dispositivo para rotacdo a esquerda
Bit 2 | reset manual 0: nenhum reset
1: reset do caso de sobrecarga devido ao flanco ascendente
deste comando
Bit 3 | reset automatico 0: nenhum reset
1: reset do caso de sobrecarga devido a sinal permanente deste
comando
Bit4 | ndo ocupado néo ocupado
Bit5 | inicio rotacao a flanco ascendente inicia a rotagdo a esquerda
esquerda
Bit6 | parada flanco ascendente para o motor

Bit 7 | inicio rotacdo a direita | flanco ascendente inicia a rotacéo a direita

Byte 1 (configuragdo corrente nominal 2)

A configuracé@o da corrente nominal "Corrente nominal 2" deve se encontrar abaixo do valor
"Corrente nominal 1" parametrizado aciclicamente (consulte também os "Dados aciclicos").
Vocé néo precisa confirmar a "Corrente nominal 2" através do botdo Set / Reset no dispositivo.

Bit Descricéo Valor
Bit 0 | configuracdo da 0000: menor valor de disparo de sobrecarga
corrente nominal
Bit 3 1111: maior valor de disparo de sobrecarga
Bit 4 | ndo ocupado ndo ocupado
Bit 5 | ndo ocupado ndo ocupado
Bit 6 | ndo ocupado ndo ocupado
Bit 7 | liberacéo da 1: aceitagdo dos novos valores
configuracao da
corrente nominal

Dados aciclicos
Existem trés bytes de entrada aciclicos e dois bytes de saida aciclicos.

Dados de entrada do processo aciclicos

indice | Tipo Descricéo Valor
16 String VendorName Wohner GmbH & Co. KG
17 String VendorText woehner.de
18 String ProductName MOTUS® 10-Link 3A/9 A
19 String ProductID 36130/36131
20 String ProductText IO-Link / Acionamento de motor hibrido
21 String SerialNumber Seré salvo durante o processo de fabricacdo
22 String HardwareRevision Seré salvo durante o processo de fabricacdo
23 String FirmwareRevision Seré salvo durante o processo de fabricacdo
24 String ApplicationSpecificTag | Sera salvo durante o processo de fabricacéo
68 Byte 0, bit 0...7 | Corrente do motor L1 255% (méaximo) 2,5 vezes
[%0]) com base na corrente nominal atualmente
vélida
Byte 1, bit 0...7 | Corrente do motor L2 255% (méaximo) 2,5 vezes
[%0]) com base na corrente nominal atualmente
vélida
Byte 2, bit 0...7 | Corrente do motor L3 255% (méaximo) 2,5 vezes
[%0]) com base na corrente nominal atualmente
vélida
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Dados de saida do processo aciclicos (16 bits)

Vocé pode parametrizar duas correntes nominais através de servigos aciclicos.

A "Corrente nominal 1" sempre deve ser confirmada através do botdo Set / Reset no
dispositivo. Se vocé néo fizer isto, o valor parametrizado n&do serd assumido pelo
dispositivo.

A "Corrente nominal 2" deve ter um valor menor do que a "Corrente nominal 1".
Somente a "Corrente nominal 1" é salva no dispositivo.

No caso de uma reinicializacao do dispositivo, a "Corrente nominal 2" é definida para o

mesmo valor que a "Corrente nominal 1".

indice Tipo Descricéo Valor
24 String AKZ
66 Byte 0 | Bit0...3 | configuracéo 0000: menor valor de disparo de sobrecarga
corrente nominal
1 1111: maior valor de disparo de sobrecarga
Bit4...7 | n&o ocupado N&o ocupado
67 Byte 0 | Bit0...3 | configuracéo 0000: menor valor de disparo de sobrecarga
corrente nominal
2 1111: maior valor de disparo de sobrecarga
Bit4...7 | ndo ocupado N&o ocupado

10. Funcodes de tecnologia de seguranca

Condicdes do sistema

banco de dados para taxas de falha SN 29500
tipo do sistema (composto por subsistemas) Tipo B
norma aplicada IEC 61508
Fator Beta 1%

MTTF [anos] ("mean time to failure" (tempo médio 34

para falha) a uma temperatura ambiente de 40 °C)

Desligamento seguro
HFT Tolerancia do hardware aos erros 1

temperatura ambiente 40° C
MTTFp [anos] mean time to failure (tempo médio para | 164
falha)

Tempo de desligamento [ms] 200
Asu [FIT] safe, undetectable (seguro, ndo detectavel) 1311
Add [FIT] dangerous, detectable (perigoso, detectavel) 694
Aau [FIT] dangerous, undetectable (perigoso, ndo 0,1
detectavel)

SFF [%] safe failure fraction (frac&o de falhas seguras) | 99
DC [%] diagnostic coverage (cobertura de diagnéstico) | 99
PFHp [FIT] probability of a dangerous failure per hour 0,1

(probabilidade de falha perigosa por hora)

PFDavg (6 meses / 36 meses) average probability of
failure on demand (probabilidade média de falha na
demanda da funcéo)

0,5*10%/2,9*10°6

nivel de seguranca de acordo com

IEC / CEI 61508-1: até SIL 3

ISO 13849-1: até a categoria 3 PL e

Outros dados de tecnologia de seguranca podem ser obtidos sob consulta.
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11. Valores SCCR - fusiveis adequados

SCCR | Verséo do Protecéo de fusivel externo Protecéo de Tipo Tipo de
dispositivo fusivel interno | MOTUS® | atribuicdo
I0-Link
150(|;Ak£ todas nenhuma 31569 3A/9A 1
5 kA Panel 30 A, RK5, 600 V AC, IR 200 kA 31567 3A 2
5 kA Panel 30 A, RK5, 600 V AC, IR 200 kA 31568 9A 2
5 kA 30Compact | 150 A, RK5, 600 V AC, IR 200 kA 31567 3A 2
5 kA 30Compact | 150 A, RK5, 600 V AC, IR 200 kA 31568 9A 2
5 kA 60Classic 400 A, Classe J, 600 V AC, IR 200 kA 31567 3A 2
5 kA 60Classic | 400 A, Classe J, 600 V AC, IR 200 kA 31568 9A 2
5 kA | CrossBoard® | Predefinida pelo CrossBoard® 31567 3A 2
5 kA | CrossBoard® | Predefinida pelo CrossBoard® 31568 9A 2
100ka | P38l 175 A Classe 3, 600 V AC, IR 300 kA 31567 3A 1
30Compact
Panel
100 kA 175 A, Classe J, 600 V AC, IR 300 kA 31568 9A 1
30Compact
100 kA 60Classic 400 A, Classe J, 600 V AC, IR 300 kA 31567 3A 1
100 kA 60Classic 400 A, Classe J, 600 V AC, IR 300 kA 31568 9A 1
100 kA | CrossBoard® | Predefinida pelo CrossBoard® 31567 3A 1
100 kA | CrossBoard® | Predefinida pelo CrossBoard® 31568 9A 1

Revisdo 1, versao 01/2021

21




12. Curvas caracteristicas de disparo e rating
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Derating com ciclo de trabalho de 100%

Dispositivos 3 A: sistema horizontal, saida do motor embaixo

Temperatura ambiente [°C] 24 40 45 50 55 60
corrente de carga max. [A], dispositivo individual 3 3 3 3 3 3
corrente de carga max. [A], montagem dos aparelhos 3 3 3 3 3 3
lado a lado com 22,5 mm de disténcia entre eles
corrente de carga max. [A], montagem dos aparelhos 3 3 3 25 |- -
lado a lado sem distancia entre eles

Dispositivos 9 A: sistema horizontal, saida do motor embaixo
Temperatura ambiente [°C] 24 40 45 50 55 60
corrente de carga max. [A], dispositivo individual 9 85 |8 75 |7 6
corrente de carga max. [A], montagem dos aparelhos 9 8 72 |65 |55 |42
lado a lado com 22,5 mm de disténcia entre eles
corrente de carga max. [A], montagem dos aparelhos 65 |45 |35 |25 |- -
lado a lado sem distancia entre eles
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Pycckuit.

PykoBogcTeo no akcnnyatauumn MOTUS® |O-Link

CopepxaHue
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5. MOHTaX ¥ NOJKIMTIOUYEHMNE INEKTPUUECKUX LIEMOM ......ovvvunieeeeeiiiiiiiiiieeeeeeeeeentniiaaeaaaaeas 9
6. HacTpoMKun, PYHKLIMM N OUATHOCTUKA ........cceeeeeeeeeeeeeeee e e 11
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Pycckuit.

1. YKa3aHuUA No TexHMKe 6€30MacHOCTU U MOHTaXy

e [lpn npoBegeHun nobbix paboT ¢ yCTponcTBOM Heobxoammo cobniogate AencTeytowme
B CTpaHe OoKcnnyaTauuu npasuna TexHukn 6e3onacHOCTM U NpeanucaHvs  no
npeaoTBpaLLEHNIO HECHACTHbIX Cry4aes.

e HecobnogeHne ykasaHun No TexHuke 6e30nacHOCTM MOXeT NPUBECTU K CMepPTENbHOMY
NUCXOAY, TSPKENbIM TENeCHbIM MOBPEXOEHUSIM WM CYLLECTBEHHbIM MaTepuanbHbIM
ybbITKaMm.

e [locne nepBow HencnNpaBHOCTU HEOBXOOUMO 3aMEHUTL YCTPONCTBO.

IMobble paboTbl N0 BBOAY YCTPOWCTBA B 3KCNyaTauumioo, MOHTaxy, Mogudukauumn vnm
A0OCHALLEHWNIO AOSMKHbBI BbIMOMHATLCS TOSbKO CneunanncToM-3MeKkTPUKOM.

e [lepen Hayanom paboT BbIKNIOYNTb YCTPOWUCTBO.

e B KOHTypax aBapuiHOro OCTaHOBa BbILECTOAWAA CUCTEMa YnpaBreHus [OIbKHa
npegoTBpaLLaTb aBTOMaTUYECKUA MOBTOPHbBIN 3anyCK MaLUUHbI.

e Bo Bpems akcnnyatauum HEKOTOPbIE YacTN KOMMYTALNOHHBIX YCTPOUCTB HAaXOAATCSA Noj4
onacHbIM HanpsXkeHvem!

¢ B pexume paboTbl «ABTOMATMYECKNIA COPOCY» MOBTOPHbIN 3anyCck NPUBOAA BbINOSHAETCA
MO UCTEYEHUM BPEMEHN OXNaXOEHWS U MpU HanmMuun curHana BKNoYeHus. Bpewms
oxnaxpgeHusi coctasnsaet 20 MUHYT.

e Bo3gencTBylOLME HA YCTPOMUCTBO MEXaHUYECKNE U/ TENSOBbIE Harpy3ku HE OOSMKHbI
npeBbllaTh YKa3aHHble npeaensbl.

e B uenax 3awutbl OT MEXaHUYEeCKUX WU INEKTPUYECKUX MNOBPEXAeHUn cnegyeT
NMOMECTUTb YCTPOWCTBO B KOPMYC C COOTBETCTBYIOLLEN CTEMEHbIO 3aluTbl COrnacHo
ctangapty IEC / EN 60529.

e BbINONHUTL MOHTaX YCTPOMCTBA B COOTBETCTBUM C YKa3aHMAMM NO MOHTaxy. [locTyn K
3NEKTPUYECKMM KOHTypaMm BHYTPU YCTPOWCTBA HE A0MYyCKaeTCs.

e 3anpewaetcd peMOHTUpOBaTb YCTPOWCTBO. BbINONHUTE 3amMeHy Ha aHanornyHoe
YyCTPOUCTBO. PeMOHTHble paboTbl MOryT npoBOAMTLCA TOSbKO MPOM3BOAUTENEM.
MpousBoanTenb He HeceT OTBETCTBEHHOCTU 3a YObITKM BCMeACTBME HecobnoaeHus
AaHHOro npasuna.

e [laHHble NO TexHuke 6e30MacHOCTU COAepXaTCcs B HACTOSAWEW [OOKYMeHTaumm wu
cepTucmkaTax.

e YCTPOWCTBO MPOBOAUT AMArHOCTUKY (PYHKLMI NpMBOAA MpU BKIOYEHUM NPUBOAA UIK B
BbIKIIIOYEHHOM coCcTosHMK. Kpome TOoro, cneunanucT-anekTpuk nnbo cneymanucr,
3HaKOLWWUA  COOTBETCTBYIOLLME HOPMaTUBbI, MOXET MNPOBECTU MPOBEPKY 3aLUTHON
dyHKuMn «3awuta geuratens». [na 3Toro BbINOMHSAETCA BpalleHve npvsBoga npoTus
4acoBOMW CTPENKM UMM NO YacOBOW CTpernke C OAHOBPEMEHHbIM MpepbiBaHNMEM TOKa B
oaHoun hase (Hanpumep, NyTeM AeMOHTaxa npegoxpaHutens B ¢oase L1 unu L3). 3atem
rmbpuaHbIn NyckaTenb ABuraTens oTKYaeT nNpvBog B npegenax vHtepsana 1,5-2 c.
CeeTogmogHble WHOUKATOPbl BpaLeHUA MNpOTMB YacOBOW CTPENKM UMM MO 4YacoBOW
CTpernke racHyT, 3aropaetcs CBETOAMOAHbIA WHOMKATOP AWAarHOCTMKW, MO  LUMHE
nepenaetca obpaTHbI cuUrHarn.

o [lpn ncnonb3oBaHMM YCTPOMCTBa B Lensx obecneveHns 6e3onacHOCTU HeobXxoanmo
OrpaHnyYnTb AOCTYM K YCTPONCTBY.

e PaspeluaeTcs nCcnonb3oBaTh TOMbKO BIIOKN NUTaHWS C 3alMTHBIM pa3geneHnem uenen n
6e3onacHbiM MO0  3aLMTHBIM CBEPXHU3KUM HanpsXeHWem COorfacHo craHaapTy
EN 50178 / VDE 0160 (SELV / PELV). B aTnx 6nokax NnUTaHNs UCKIMOYEH PUCK KOPOTKOTrO
3aMblkaHUa MexXay NepBUYHON N BTOPUYHON Lenblo.

OkcnnyaTnpoBaTb YCTPONCTBO B 3aKPbITOM pacnpeaenmutenbHOM Wwkady.

e [lpn mncnonb3oBaHuMM ycTponcTBa B uenax obecneyeHns 6esonacHOCTM HeobBXoaAMMO
cobnoaate MUHUMAanbHbIN JOMYCTUMbIA TOK HArpy3Ku:
yctpounctea 3 A: = 180 mA
yctporictBa 9 A: 21,56 A
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Pycckuit.

Ykaszanua UL

NMPEOYNPEXOEHUE: onacHOCTbL NopaXeHUs aNeKTPUYECKUM TOKOM MU BO3ropaHus
PasMmblkaHWe 3allMTHOro YCTPOMCTBA B OTBETBUTESNIbHOW IMUHUM MOXET YyKasbiBaTb Ha
npepbiBaHWE TOKa YTEYKM.

UToObl CBECTM K MUHUMYMY PUCK BO3rOpPaHuWsi WU MOPaXKEHUs] JNEKTPUYECKMM TOKOM,
Heo6Xxo4nMMO NPOBEPUTL TOKOMPOBOASALLME SNIEMEHTbI M NPOYME KOMMOHEHTLI KOHTponnepa. MNpu
oBHapy>XeHU NOBPEeXAEHWI BbIMNOMTHUTL 3aMeEHY.

HecobntogeHre aToro npasuna MOXeT NPUBECTU K CMePTENbHOMY UCX0aY, TSXKeNbIM TeNeCHbIM
NOBPEXAEHUAM UMW CYLLECTBEHHLIM MaTepuarnbHbIM YObITKaM.

BHUMAHUE

[na HW3KOBONMBLTHOrO M30NMPOBaHHOIO 6noKa nNUTaHWst C OrpaHMYeHHON MoLHOCTbO (low
voltage, limited energy, isolated power supply) cnegyet mcnonb3oBatb MefHble Kabenu c
OONyCcKOM Anist Temnepartypbl He meHee 75 °C.

YCTPONCTBO NpeAHasHa4yeHo And JKcniyatauunm C HU3KOBOSIbTHbIM M30NIMPOBaHHbLIM BrIOKOM
NUTaHWA ¢ orpaHnMYeHHOM MoLLHOCTLIO (low voltage, limited energy, isolated power supply).

SCCR (oguHO4YHasA v rpynnoBas yCTaHOBKA)

MpurogHo Ana NpMMEHEHUS B SNEeKTPUYECKMX Lensax ¢ 3pdeKTUBHBIM CUMMETPUYHBIM TOKOM
He Gornee 5 kA n HanpsbkeHneM < 480 B ¢ npegoxpanntenamm 20 A knacca RK5 (tnn
KoopauHauumm 1).

MpurogHo Ans NPMMEHEHUS B 3NEKTPUYECKMX Lensax ¢ 3PdEKTUBHBIM CUMMETPUYHBIM TOKOM
He 6ornee 100 KA n HanpsikeHneM < 480 B ¢ npegoxpanutenamm 30 A knacca J nnu CC (tun
KoopauHauum 1).

Tok npu | 3 A (480 B nepewm. Toka), 7,6 A (480 B nepem. Toka)
NoJSTHOM
Harpyske
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Pycckuit.

2. Obnactb NnpumMeHeHuns

MOTUS® 10-Link - 92T0 ceTeBoM TIMOpPUAHbLIA nyckaTenb ABuraTens ¢ QYHKUMAMU
peBepcupoBaHus 1 KOHTpons Toka. OH noaaepXuBaeT criegyioLlee:
e BpalleHue gsuraTensi N0 YacoBOW CTPESKe.
BpalueHune gsuratensi npoTMB YaCOBOW CTPESIKM.
3awmTa guratens ot neperpysku.
3awmTa guratens oT KOPOTKOro 3amblKaHWs.
ABapuiiHbI OCTaHOB A0 YPOBHSA adhdhekTnBHoOCTU PLe.
MNogkntoyeHue k cuctemam lO-Link.

Bnarogaps BHyTpeHHen cxeme GNOKMPOBKN 1 pa3BOAKE Harpy3ku 3aTpaTthbl HA ANEKTPONPOBOAKY
CBOOATCHA K MUHUMYMY.

KomaHabl 3anycka BpalleHust N0 Uin NpoTUB YaCOBOW CTPErKW nepenarTcsa Yepes nHTepgenc
|O-Link.

YCTpONCTBO NpeaHasHavYeHo Ans cuHyconaanbHbIX CUMMETPUYHBLIX TpexdasHbix ceTen. [1nsa ero
paboTbl TpebyeTcs paBHOMEPHO pacnpedeneHHas cuHycovaanbHasa TpexdpasHasa Harpyska. B
CBSI3U C 3TUM 3anpellaeTca ycTaHasnueaTth ycTpoinictBo MOTUS® IO-Link HenocpeacTBeHHO A0
unun nocne npeobpasoBaTtenen 4acToTbl.

[Ons npaBunbHOM paboTbl YCTPOWCTBA HE [OOIDKEH MpOTekaTb TOK K ABUratento B obxopg
yctporictea MOTUS® (npegenbHoe 3HaveHne 5 MA). HapylueHue nsonsauum unu coeamHeHne ¢
obMoTKoWM aBuratens depes noTteHuman B obxog yctporictea MOTUS® (Hanpumep, Hynesast
TOYKa C HEMTparnbko) MOryT MPUBECTM K POPMMUPOBaHNIO COOBLLLEHNST 00 oLwmnbKe. ATo coobLueHne
00 owunbke coxpaHsieTcss B NamMsaTW YCTPOWCTBA Ha AnuTenbHoe Bpemsd. M3 coobpaxeHuin
dyHKUMOHanNbHOM 6e30MacHOCTM Mocne HEeOAHOKPATHOro BbiBoga coobuieHns o6 owmbke
YCTPOMCTBO noanexuT 3ameHe. Yctpoincteao MOTUS® |0-Link cootBeTcTBYeT TpeboBaHMsAM Mo
OMC gna okpyxawowen cpeabl A (NpomblwieHHble ycnoeusi). B okpyxarowen cpege B
(6biTOBBIE YCIIOBUS) YCTPOMCTBO MOXET BbI3blBaTb HEXENaTernbHble 3NeKTPOMarHUTHbIE NOMEXMU.
B atom cnyyae Ha nonb3oBaTtenst MoryT ObiTb BO3MOXeHbl 06s3aTenbCcTBa K MPUHATUIO
COOTBETCTBYIOLLMX MEP.

1 Bxopa BKIOYEHUS: NPy NPUMEHEHUN B LIENSX
obecneyeHns 6esonacHOCTH

2 Pasbem ans nepenayun gaHHbIX Yyepes
nHTepdenc |O-Link n anekTponuMTaHus

3 3eneHbit cBeToanog PWR: cocTosiHne

yCTpoKncTBa

3eneHbin ceeTogmon DAT: nepegaya gaHHbIX

yepes uHtepdenc 10-Link

5 KpacHbin/xkentbin ceetognoa DIAG: owwmnbka
YCTPOWCTBaA Unn npolecca

6 XenTbl cBeTOAMOA L: BpaweHne NpoTus
YacoBOW CTperku (BNeBo)

7 Xentbin ceeTogmod R: BpalleHue no 4acosom
cTpernke (Bnpaso)

8 KHonka Set/Reset (3apaHne/cbpoc)

9 LUTekep 3 Tpexdas3HOro BbIXOQHOMO HAMpPsKEHNs

10 OT1cek ons npegoxpaHuTenemn

11 Pa3brnokupoBka

12 BbICTynbl 4N 3aWMTbl KOHTAKTOB

13 KoHTakTbl 4ns TpexdgasHoro BbIXO4HOMO
HanpsHKeHns

o N O o hWw
N
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Pycckuit.

3. Tabnuua moaenen

MOTUS® I0-Link, npsimon u Y.E. | Bec Bkr ApT.
peBepCcUBHLIN NycKaTenb Ha 100 wrT.
OneKTpoHHbIN Mogynb 10-Link 0,18-3 A, 1 57,1 36130
NpPsIMOI N pEBEPCUBHbIV NMycKaTenb

OneKTpoHHbIN Moaynb 10-Link 1,5-9 A, 1 57,1 36131
NpPsIMOI N pEBEPCUBHbIV NycKaTenb

ana cuctembl 30Compact, ons cuctem wWnH 12x5m 12 x 10

WcnonHeHue 10-Link 0,18-3 A, npsimoni 1 1 61,9 36124
peEBEPCUBHbIN NyCcKaTenb
WcnonHeHune 10-Link 1,5-9 A, npamon n 1 61,9 36127

peEBEPCUBHbIN NyCcKaTenb

ans cuctembl 60Classic, ons cuctem wunH ot 12 x 5 go 30 x 10,
OBOVHON 1 TporHon T-o6pasHbiv npodunnb

WMcnonHeHune 10-Link 0,18-3 A, npsimoii 1 1 62,6 36125
pEBEPCUBHBIV NycKaTElb
WMcnonHeHune 10-Link 1,5-9 A, npsimon n 1 62,6 36128

peBepCcUBHbIN NyckaTenb

ana moHtaxa Ha penky DIN, corn. DIN EN 60715

UcnonHeHune 10-Link 0,18-3 A, npsmown n 1 64,3 36123
pPEBEPCUBHbIV MyCcKaTenb

UcnonHeHune 10-Link 1,5-9 A, npsmon un 1 64,3 36126
pPEBEPCUBHbIV MyCcKaTenb

3an4yactu

Mpenoxpanntens 16 A ans apt. 36130, 3 0,9 31567
36124, 36125, 36123

Mpepoxpanutens 20 A gnga apt. 36131, 3 0,9 31568
36127, 36128, 36126

MpepoxpaHutens 30 A ansa aBuratenen ¢ 3 0,9 31569
TSKENbIM NMYCKOM

Apantep ansa cuctembl 30Compact 1 4,7 36113
Apantep ansa cuctembl 60Classic 1 5,5 36114
ApanTtep Ans MoHTaxa Ha peiky DIN 1 57 36112
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4. TexHU4YeCKue XxapaKkTepucTukm

Pycckuit.

maBHas uenb

HomuHanbHoe paboyee HanpspkeHue Ue

500 B nepeM. Toka (50/60 M)

[nana3oH paboyero HanpsKeHUs

42 - 550 B nepem. Toka

[nana3oH Toka Harpy3ku (CM. yxyaLieHve
XapaKTepUcTuK)

180MA...3A/15A-9A

Xapaktepuctuka pacuennenus corn. |IEC 60947-4-2

knacc 10 / knacc 10A

Bpemsa oxnaxgeHus

20 MuH. (aBTOM. cbpoc)

HanpaxexHne / nsonsaums

HomuHanbHbIn paboyunn 1ok le AC-51 3A/9A

HomuHanbHbI pabounii Tok le AC-53a 3A/TA

ToOK yTeyku 0mMA /0 MA

Cxema 3awuTbl BapuctopHas 3awmta ot
nepeHanps»KeHus

XapakTepucTuku nsonsaumm

HomuHanbHoe HanpsikeHne nNo n3onauum 550 B

HomuHanbHoe nmMnynbCHOe BblAepKMBaeMoe 6 kB

XapaKTepI/ICTI/IKVI n3ondaunm mexay rnaBHOM LIENbIO U
HanpsaXeHnem ynpasnarowero Bxoga, HanpaxXeHnem
NnMTaHnga uenun ynpasjeHna n BCNoMoOraTenbHoOW Lienbto

3awutHoe pasaeneHve Lenen
(IEC 60947-1)

XapaKTepI/ICTI/IKVI n3ondaunm mexay BCnomMoraTesnbHom
Luenbio N HanpsxeHnem ynpasnatowlero Bxoaa,
HanpsaXeHnem nntaHuna uenn ynpasneHna

3awmTHOe pasaeneHue Lenen

(IEC 60947-1) gns BCMOMOraTenbHOM
uenu < 300 B nepem. Toka

3awmTHOE pasageneHue Lenen

(EN 50178) ons BcnomoraTenbHOM Lenu <
300 B nepeM. Toka

Tun KoopauHauum

MHEPUWOHHbIE

Twn 2 c npegoxpaHuTenamn 31567, 16 A, 10 x 38, 10 kA /500 B
6e3blHEPLMOHHbIE

Twn 1 c npegoxpaHuTenamn 31567, 16 A, 10 x 38, 50 kKA /500 B
6e3blHEPLMOHHbIE

Twn 2 c npegoxpaHuTtenamn 31568, 20 A, 10 x 38, 5kA /400 B
6e3blHepLUMOHHbIE

Tun 1 ¢ npegoxpaHutenamm 31568, 20 A, 10 x 38, 50 kA /500 B
6e3blHepLUMOHHbIE

Tun 1 ¢ npegoxpanutenamm 31569, 30 A, knacc CC, 30kA/500B

LUenb ynpaBiieHus

CHabxeHue ycTporcTBa Yepe3 uHtepdenc 10-Link

HoMuHanbHoe HanpskeHWe NUTaHNs Lenu ynpaeneHns
Us

24 B nocT. ToKa

[nanasoH HanpsaxXeHuda nuTaHna uenu ynpasieHnsd

19,2 - 30 B nocTt. ToKa

HomMuHanbHbIM TOK NUTaHUSA Lenu ynpasJieHusA Is

65 MA

Cxema 3awmThl

3awmTta oT nepeHanpskeHns

3awmTa oT HeBEPHOWN NONSIPHOCTH
MapannenbHoe BKMOYEHNE AMOAO0B AN
3aLUTbI OT HEBEPHOWN NONSPHOCTH

Bxop BKknoYeHus

HoMunHanbHoe HanpsPKeHNe BKITHOYEHUST U OTKITIOYEHUS
Uc

24 B nocT. TOKa

HomMuHanbHbIN TOK BKITIOYEHUSA U OTKITIOYEHUS |Ic

7 MA

Mopor nepekntoveHns

9,6 B (curHan «0»)
19,2 B (curHan «1»)

YpoBeHb NepekroyeHns

< 5 B nocrT. Toka (ans aBapuiHoro
0OCTaHoBa)

Tunosoe BpeMsi OTKINIOYEHUS

< 30 mc

UHanKauma cocToAHUA U ANarHOCTUKN

MHankaums CoOCTOAHUS

>Kentbin cBeTognog,
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Pycckuit.

MHgukaumsa Heuen PaBHOCTU

KpacHbili cBeTogunog

MHgukaumsa paboyero HanpsKeHus

3eneHbIn cBeTOAMNOL

IO-Link

Cneuundukaums V1.1.1

3almta oT HEBEPHOWN NONSAPHOCTH na

CKopoCTb nepegayn 230,4 kbut/c (COM3)
Bpems uukna 30 mc

O0ObeM TEXHONOrMYECKUX AaHHbIX

8 6anT (BXOAHblE AaHHbIE)
2 6avita (BbIXOAHbIE AaHHbIE)

MopTtbl 1O-Link

1 COMBICON Ha 3 BbiBOAa

MoTpebnsembin TOK

T1n. 65 MA £ 15% (24 B nocT. Toka)
makc. 150 mA

O6Lwwme xapaKTepUCTUKN

MNonoxeHne MoHTaxa

BEpPTMKamnbHO (MOAKIOYEHNE ABUraTens
CHU3Yy)

MoHTax

BO3MOXXKHa YCTaHOBKa B psif C
yXYALIEeHMEM XapaKTepUCTUK

Pexxum paboTbl

OnutenbHocTb BKMtoYeHnsa 100%

CTteneHb 3aWmThl

P20

PaccevBaemasi MOLWHOCTb MUH./Makc.

0,88 BT/ 4,1 BT (Mogenb 3 A)
0,88 BT/ 7 BT (Mogenb 9 A)

Pasmepbl L x B x T CrossBoard®
30Compact
60Classic
ans peviku DIN

22,5 mm /160 mm / 120 mm
22,5 MM/ 160 mm / 156 Mmm
22,5 mm / 200 mm / 156 mm
22,5mMm /175 mm / 138 mm

YcnoBusi okpyxarowen cpeabl

CreneHb 3arps3HeHus

2

Temnepatypa okpyxatoLen cpepbl (akcnnyatauus)

ot -5°C go +60°C (o6patnuTb BHUMaHue
Ha yXyALUeHUe XapaKTepucTHK)

TemnepaTtypa okpyxaroLen cpebl (XpaHeHue u
TPaHCMOPTUPOBKA)

ot -40°C go +80°C

MapameTpbl noAKNK4YEHUs

HanmeHoBaHne nogknoyeHna

Llenb ynpaBneHus

Cnocob noakno4veHus

Pa3bemHoe coeguHeHmne

[NonepeyvyHoe ceveHmne XeCTKUX NPOBOAHUKOB 0,2-2,5 mm?
lMonepeyvHoe ceyeHne rmbKmMx NPOBOSHNKOB 0,2—2,5 mm?
MonepeyHoe ceveHne nposogHunkos [AWG] 24-14
[nnHa 3a4nCTKM N30n5Umnn 10 mm

HanmeHoBaHne nogknoyeHna

Llenb Harpysku

Cnocob noakno4veHus

Pe3bboBoe coeanHeHne

[NonepeyvyHoe ceveHmne XeCTKUX NPOBOAHUKOB 0,2-2,5 mm?

lMonepeyHoe ceyeHne rmbkux NPOBOAHMKOB 0,2—-2,5 mm?

MonepeyHoe cevenne nposogHunkos [AWG] 24-14

[JnnHa 3a4nCTKM N30n5Unn 8 MM

MoOMEHT 3aTsKKK 0,5-0,6 Hm

CraHpapThbl u npegnucaHus

CraHgapTbl IEC 60947-1
EN 60947-4-2
IEC 61508
ISO 13849
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Pycckuit.

5. MOHTaX 1 noakn4YeHne 3NieKTPUYecKknx uenemn

NMPEOYNPEXOEHUE! OnacHocTb ANs XU3HU BCeACTBUE NMOPAXKEHUSA INEKTPUYECKUM
TOoKom!
3anpelaetcs paboTaTb Npy BKIIIOYEHHOM HaMpPSKEHUN.

an/IHLIVII'IVIaﬂbHaFI cxema

EN: o Reset
EN+ Enable |
O— L1
+O L ( gzle
o L e
A2/L-
FO 4/T2
Ne O 3 _;_ LO6/T3
Ne O—
claO—

MmaBHasA uenb

Mpwn yctaHoBke ycTponctBa Ha CrossBoard®, cuctemy WMH unvM agantepbl yCTaHaBNMBAETCSA
coefMHEeHNe C WMCTOYHMKOM 3reKTpu4eckoro Toka. Heobxoammo npoBepuTb 3alienkunBaHue
dmKcaTopoB.

Harpyska nogaetca Ha YCTPOMCTBO Yepes LTeKepHbld pasbeM. [ns 3awmTtbl OT CryyYanHoro
OTCOEAMHEHME LUTEKEPHOro pasbemMa HeobxoauMo NPeaycMOTPEeTb Pasrpy3Ky OT HaTSXKEHMs.
CobniogaTb NOpSAOK YepenoBaHus goas.

Mcnonb3ytoTcs NnpeoxXpaHnTenmy co CreayowmMmn XxapakTepucTukamu.

16 AFF/gR (10 x 38 mm) / 10 kA /500 B Tun KoopguHauum 2
16 AFF/gR (10 x 38 mm) / 50 kA / 500 B Tun koopauHaumm 1
20AFF/gR(10x 38 mm)/5KA /400 B Twun KoopguHauum 2
20AFF/gR (10 x 38 mm) / 50 kKA / 500 B Twun KoopanHauum 1
30AFF/gR (10 x 38 mm) /30 kKA /500 B Tun KoopauHauum 1

Llenu ynpaBneHus

[ns BXOOOB HanpsiKEHUsT NMUTaAHUS LEenu YyhnpaBfeHUs WM HanpshkeHua Uenu yhnpasreHus
HeobXoAMMO UCMonb3oBaTb MOAYNM anekTponuTaHusa cornacHo |IEC 61131-2 (octaToyHas
nynecaumnsa He 6onee 5%). Utobbl npenoTBpaTUTL BO3LENCTBUE NUHAYKTUBHBIX TN €MKOCTHbIX
UMNYIbCHBIX NMOMEX, ANA ONVHHbIX Kabenewn uenu ynpaBneHus pekoMeHAyeTCs UCMNonb3oBaThb
3KpaHMpoBaHHble Kabenu.

Pa3bemMHble coeguHeHunda

BcTaBuTb XeCTKMN mnn rmbkui NPOBOOHUK C HAKOHEYHMKOM B KreMMHyt konogky (A). Ons
HaJeXHOro noaknio4YeHnsa rmbkMx NPOBOOAHUKOB 6e3 HakoHeYHuKa crieflyeT cHavarna packpbiTb
NPYXXMHHYIO KNeMMy ¢ nomoLlbio otBepTky (B). [na oTcoeaMHeHns NpoBOAHMKA cnedyeT Takke
HaXkaTb Ha MNPYXMHHYIO KIeMMY C NOMOLLIbIO OTBEpPTKM (B).
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Pycckuit.

CoepgunHeHue 10-Link

Ona wHTepdenca [0-Link wmncnonb3yetcs 5-nontocHbIM  LUTEKEPHbIM pasbeM. [Mogkniountb
NPOBOOHUKM C LUTEKEPHOMY pasbemy (2) Ha kopnyce rMOpuaHOro mnyckatens asuraTens.
HanpspkeHne nutaHuna 24 B nogaetca yepes BoiBogbl A1/L+ n A2/L-. Nepegaya gaHHbix no [O-
Link ocywecTtensetcs 4yepes BbiBog C/Q. BeiBogbl NC He ncnonbaytoTcs.

1/L1 3/L2 5/L3 E
| A1/L+
%_// A2/L-
"}, MOTUS® IO-Link o NC
%@\‘ NC
201 472 o3 + EN+ EN- - A1/L+ A2/L- NC NC cC/Q I @‘\\ CIQ

T T 17T 7T T T T T T \_E:[\

Bxopn BknoYyeHus

[nsa 3anycka NOAKMYEHHOro K YCTPOMCTBY ABuUratens Heobxoammo nogaTb CUrHam Ha BXOA
BKItoYeHus. [Npu nocTynneHun COOTBETCTBYIOLErO CUrHana Ha BXoA BKIoYeHus (BbiBogbl EN+
1 EN-) yCTpONCTBO Ha4YMHaET NpMeM ynpasnsatoLWmx KOMaHa Yepes3 UHTepdEenc LUNHbI.

[Mpn NpyMeHeHnn yCcTponcTBa He B Lenax obecnevyeHnsa 6e30nacHOCTN MOXHO nogaBaTtb CUrHan
Ha BXOO BKIOYEHMS nyTem nepemblkaHms BbiBogoB (EN-) u (-) u BbiBogoB (EN+) n (+).
MpepblBaHNA HaNPsXKeHMsa < 3 MC UM UMNYIbCbl HANPSXKEHUsT < 4 MC OUNbTPYIOTCS.
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Pycckuit.

6. HacTpoukun, pyHKUMU U AMarHocTmuka

HacTpoiika HOMMHaNbLHOro ToKa

[lna HacTpOWMKNM HOMWHAIBLHOIO TOKa MOXHO
1cnonb3oBaTb LMKNUYECKNIA nnu
AUNKINYECKUI PEXUM.

Ecnu tpebyetca HacTponka HOMWHANbLHOrO

TOKa B auUUKINYEeCKOM pexume, criegyet but HomuHansHein
noaTBepauTb  BBOL ~ 3HAyeHUs  Toka 3 2 1 0 TOK (MA)
Haxartvem Ha KHONKY Set/Reset DAT | DIAG L R 3 A 9A
(3apaHue/copoc). [poBepuTb  3HaveHue 0 0 0 0 180 | 1500
TOKa c MOMOLLbHO CBEeTOANOAHbIX 0 0 0 1 300 | 2000
NHAMKATOPOB. 0 0 1 0 440 | 2500
0 0 1 1 600 | 3000
Bes HaxaTua Ha KkHonky Set/Reset 0 1] 0] O 680 | 3500
(3apaHne/cbpoc) He BHOCATCA U3MEHEHUS B 0 1 0 1 880 | 4000
COXpaHEHHOEe Ha YCTPOWCTBE 3HayeHue 0 1 1 0| 1000 | 4500
TOKa. 0 1 1 1| 1100 | 5000
Mocne 3Toro MOXHO N3MEHATb 1 0 0 0] 1200 | 5500
HOMWHArbHBIA TOK TaKkKe B LMKITNYECKOM 1 0 0 1| 1500 | 6000
pexume. 1 0 1 0| 1600 | 6500
OpHako 3agaBaemMoe 3HayeHue [[OSDKHO 1 0 1 1| 1900 | 7000
OblTb MeHbLUe 3Ha4YeHWss HOMMWHaNbHOIo 1 1 0 0| 2100| 7500
TOKa, HACTPOEHHOrO B  aUMKIIM4YECKOM 1 1 0 1| 2400 8000
pexnme. 1 1 1 0| 2700 | 8500
Y100bI noaTeBepanTb U3MeHeHue, crnegyet 1 1 1 1 3000 9000
HaXkaTb Ha KHOMKY Set/Reset
(3apgaHue/copoc).
BHUMAHUE

Ecnu ToOK pBuratensa npeBblliaetr 56 A,
BKIHOYAETCHA KOHTPOSb OIOKMPOBKN.

MHAanKaumsa cocToOAHUA U ANarHoCTUKU

Ha Kopnyce yCTpOI‘ZCTBa nMMeeTCd NATb CBETOANOOHbIX MHONKATOPOB COCTOAHUA. Mocne nogaumn
HanpsXXeHna nntaHna uenun ynpasneHna KpaTtko 3aroparTcd BCce CBeToAnoAHbIE MHOANKATOPbI B
Lenax KOHTpons.

Ceetogmoan PWR 3eeHbln CocTosiHMe yCTponcTBa

Ceetoguon DAT 3eeHbln Mepegayva gaHHblx no 10-Link

Ceetoguog DIAG KpacHbin/xenTbii | Owmbka ycTponcTea nnm npouecca

CeeTtoauop L KENnTbIn BpalieHne gsuratens npoTMeB YHaCOBOW CTPESIKU.
Csetogmon R KENTbIn BpalleHne gsuratens no 4acoBOW CTPENKe.

PYHKUMN ANArHOCTUKU

Bnarogapss MHOroYMCrieHHbIM  OYHKUMSAM  AMarHOCTUKM rMOpuaHbIN  nyckatenb ABuratens
crnocobeH obHapyxuBaTb pasfuyHble BHYTPEHHWE W BHELWHWe owunbkn (owmnbkn B
nepudgepuinHom obopyaoBaHun).

B cnyyae o6HapyxXeHus oOWwUOKM YCTPOWMCTBO nepexoant B 6e3onacHoe BbIKMHOYEHHOE
COCTOSIHUE.

KBuTpoBaHMe BHYTPEHHUX OLIMBOK HEBO3MOXHO. OHM COXpaHSTCA B MamMATM YCTPOUCTBA.
MocnepytoLee Bo3o6HOBNEHNE paboTbl yCTPONCTBA HEBO3MOXHO.

B cnyyae BHewHux owunbok Ons BbIxoda M3 6e30NacHOr0  BbIKMKOYEHHOrO COCTOSIHUSA
Heo6XxoQUMO KBUTUPOBAaTL OLLNOKY.
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Pycckuit.

CocTosHne Onucanue PWR | DAT | DIAG | L | r | KBUTMP
oBaHue
Bobikn. HeT HanpskeHusa nutaHus H/T H/T H/T H/ | H/ H/T
r|r
[OTOBHOCTB K lMopaeTcs HanpsXXeHue NUTaHus, HeT M X X X | X H/T
paboTe, curHan curHana BKnNYeHus
BKMoyeHns = 0
[[OTOBHOCTb K lMogaeTcs HanpsbKeHne NUTaHUA 1 curHan r X X X | X HIT
paboTte, curHan BKITHOYEHUS
BKIMOYeHns = 1
HeT wuHbI YCTPONCTBO HE NOAKMOYEHO K CUCTEME r H/T X X | X HIT
10-Link unm
M
MNepenava YCTPOWCTBO Noako4yeHo k cucteme 10- r M X X | X HIT
JaHHbIX Link, naet uuknuyeckasa nnu unm
auuMKnuyeckas nepegada gaHHbIX M
MpuBopg BknoyeH | BpalleHve asuratens no 4acoBow r M H/T H | T H/T
ctpenke (R) r
BpaweHve gsuratens npoTuB 4Yacosown r M H/T r | w H/T
cTpenkm (L) r
Owunbka BHyTpeHHss owmbka ycTponcTBa - M M Moo M| M H/B
camMoamarHocTuk | TpebyeTcs 3aMeHa yCTponcTBa
n
BHewwHaAA PyHKUMNSA 3aWUThI ABUraTens: TOK ABMraTens npeBbIaeT HOMUHANbHbIN TOK
owwnbka B ABUrartens: ngeT oTcyeT BpeMeHu oxnaxgeHus (20 MUHYT)
cucreme Owmnbka npu BpaLeHUn No 4YacoBoOW r X M H | T ABTO
ynpaBneHuss unu | cTpernke r
nepugepninHom Owmnbka npu BpaLLeHUN NPOTMB YaCcoBOMN r X M r | w ABTO
obopyaoBaHum CTPEnKM r
(TpebyeTcs BoamoxxeH py4yHor cbpoc (Mo UCTEYEHMM OK. 2 MUHYT)
TeXobcnyxmBaHn | Owmnbka Npu BPaLLEHWM MO YaCOBOIA r X M H | M Py4H
e) cTpenke r
Owmnbka npu BpaLLeHUN NPOTMB YaCcoBOMN r X M M | H/ Py4H
CTpesKm r
Owwunbka npu BOCCTaHOBIIEHUM COCTOSAHUSA CUCTEMbI: BO3MOXHO | CoobLieHre no
pyYHOE KBUTMPOBAHWE MO UCTEYEHUUN 2 MUHYT LVHe
CummeTpus: oba Toka gBuratens r X M H/ | H/ PyuH
pasnuyatotca 6onee 4em Ha 33% r |r
BnokupoBka: Makc. namepsiembln TOK ABuraTensi npesbileH B TedeHue 6onee 2 ¢ (no
aHanoruu ¢ pyHKumMen awmTel ABUraTens)
Owwnbka npu BpaLeHUn No 4YacoBow r X Mx H | T PyyuH
cTpernke r
Owwbka npu BpaLLeHUn NPOTUB YacOBON r X M r|w Py4yH
CTPEnKu r
HeT ToKa npwu Ha BKITHOYEHHOM BbIXOAHOW CTYNEHN OTCYTCTBYET TOK
ynpasneHum npw BpaLleHn No 4YacoBOW CTperike r X H/T M | H/ H/T
r
npu BpaLleHUn NpoTUB YaCOBOW CTPENKN r X H/T H | M H/T
r

PacwucppoBka 0603HAYEHNI:
H/r = cBeToauopq He roput, ABTO = aBTomaTtudeckn, M = ceetoguog muraet, My, = cBeToamos

MUraeT KpacHbIM CBETOM, My =

cBeToAMOa MUraeT XenTbiM cBeToMm, [ = cBeToauon roput

MOCTOSIHHBbIM CBETOM, [ = CBETOAMOA rOPUT XENTbIM CBETOM, [, = CBETOAMOA rOpUT KPacHbIM
cBeToM, Py4H = BpyyYHyto, H/T = He TpebyeTcs, H/B = HEBO3MOXHO, X = ntoboe cocTosiHme
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Pycckuit.

KBuTtupoBaHue oumbok
KeButnposaHme oLMOOK BO3MOXHO crnegyowmmmn cnocobamu.

BpyuHyto (kHonka Reset)

HaxaTtb Ha kHonKy Reset (cOpoc) Ha nuUeBO NaHenn yCTpoOMCTBa.

Ecnn kHonka Reset (cOpoc) yaepkuBaeTcs HaxkaTon B TeueHne bonee 2 ¢, yCTPOMNCTBO BHOBb
nepexoanT B COCTOSIHUE OLUNOKM.

Bpyu4Hyto (QMCTaHLUNOHHOE KBUTUPOBAHME MO LUMHE)

Py4Hoe KBUTMPOBaHWE Takke MOXHO BbINONHUTL NO WwuHe. CM. pasgen «Uuknunyeckne
BbIXOAHbIE AAHHbIEY.

ABTOMaTMYECKU (HACTpONKa NapameTpoB MO LUUHE)

Ecnu BknoyeHa gaHHasa (pyHKUMS, yCTPONCTBO aBTOMaTUYECKN KBUTUPYeT cpabaTtbiBaHne
3aWmMThl gBuraTens no nctedeHnn 20 MmHyT.

OTBeTHbIN curHan

Ecnn ycTtponcTteBo o6Hapy»xmno owmndKy nnmn nogaet coodlieHne, 3Ty MHPOPMaLMIO MOXHO
3anpocuTb NO LUKHE.

7. 3amMmeHa npegoxpaHuTenen 1

MNpenoxpaHutenu noabupatoTcst Takum obpasom,
YTO UX 3aMeHa TpebyeTcs TONbKO Nocre aBapuu.
C6o aneKkTpoceTn unm OTKITIOYEHNE
npefoxpaHvuTenen paccMaTpuBaroTCs B cucteme
ynpaBneHusi kak cbon gasbl (cBeToamoabl PWR u
DIAG mwratoT, ceetoguog L nm R roput
NMOCTOSIHHBbIM CBETOM).
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Pycckuit.

TunoBoe 0603Ha4YeHune npeaoxpaHuTenen

Wohner Phoenix Contact Mersen

16 A 31567 16 A 2903126 16 A FR10GR69V 16
20 A 31568 20 A 2903384 20 A FR10GR69V 20
30 A 31569* 30 A 2903119* 30 A CCMR30*

* TpebytoTcs TONbLKO AN ABMratenen ¢ TsKenbiM nycKoM.
I'IpumeanMe: onTnMarnbHasa 3allnTa OT KOPOTKUX 3aMbIKaHU n HageXHasd paGOTa C
NYyCKOBbIMW TOKaMU OBUraTenA obecneynBalTCca C nepevuncrieHHbIMu BblilLe

npegoxpaHutenamu. PekomeHayeTcsa NCcnonb3oBaTh TOMbKO 3TU TUMbI
npegoxpaHnTenen.

8. Mpumepbl UCNONb30BaHUA

HapexHoe oTKnoYeHUe Npu HanMuYnmM Heckonbkux yctponcte MOTUS® |O-Link

%E MOTUS®10-Link

%‘? MOTUS®10-Link
T 3
“

ﬂ
B
o

Lo b U J
.
H

St e e -

B Tl S

r—---"

ABapuiHbLIA OCTaHOB NPU HaNU4YUKU Heckonbkux yctporcte MOTUS® |O-Link,
ABYXKaHanbHoe oTKntovyeHue Yyepe3 BbiBoabl EN+ 1 EN-

Mpn HaXaTnm Ha KHOMKY aBapMMHOrO OCTaHOBA BXOAbl BKIOYEHWSI OTKMOYAOTCA Yepes
3awmTHoe pene. Ecnu oTknoYeHne BbINOMHAETCS, Hanpumep, B «b6e3onacHom cucteme
ynpasneHnsa» ¢ nosnynpoBOAHMKOBBLIMU BbIXO4aMW, OCTAaTOYHOE HaMNpsKeHne He SOSMKHO
npesbiWwaTb 5 B nocT. Toka. [NpepbiBaHMs HaNpsXKeHnst < 3 MC U1 MMMy SbChbl
HanpskeHna < 4 mc punbTPyOTCS.
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Pycckuit.

OpHOKaHanbHoe OTKIo4YeHue Npu Hanu4ynm HecKonbKkux yctporcte MOTUS® 10-
Link

o
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OpHoKaHanbHoOe OTKNYeHne rmépuaHbIX NycKkaTtenen gBuratens yepes BbIBOJ,
EN+ c ucknrouyeHuem owmnbKu

%og{ MOTUS®I0-Link % MOTUS®I0-Link
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OpHoKaHanbHoOe OTKNYeHUe rMépuaHbIX NyckaTenen gBuratens yepes BbIBOA
EN- ¢ ncknroyeHuem owmnoKun

B aT1x npumepax BbINOMHAETCHA TONbKO 1-KaHanbHOe OTKMYEHNE HanpsbKeHUs NUTaHns
uenu YynpaBneHUs WM HanpsbkeHWst Lenu ynpaeneHus rmbpuaHbiX nyckatenewn
asuratens, noatomy cornacHo SIL 3 (kateropusa 3) OaHHbIA  BapyvaHT MOHTaxa
AornycKaeTcsl TOMbKO MpY yCroBUKU, ecrnv ANA NepekpecTHOro 3amblkaHUs JoMycKaeTcs
ucknoyeHme owunbkn. Hanpumep, ecnu rmbpugHble nyckatenn u 3awuTHble pene
HaxoasTca B OQHOM pacnpefenuTenbHOM LwKady.

Ecnn nopgobHoe wucknioveHne owubkM He [OoMycKaeTCsd, OTKIIOYEHWEe HanpsXeHus
NUTaHNA Lenu ynpasneHns AOMKHO BbINOMHATLCA Yepes 2 kaHana unu 2 BbiBoaa.
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Pycckuit.

3awuTa agBurarens

Bce dyHkumn obecneveHnss GesonacHOCTU peanu3ylTcss Ha MbpugHoM nyckartene
asuratensa 6e3 npuenedeHns BHeWwHuX cpeacTtB. Ocobble cnocobbl NOAKMYEHUS He
TpebytoTcs.

Ecnn Tokm psuratens pasnuyarotca 6onee yem Ha 33%, YCTPOWCTBO OTKMOYaeT
ABUratenb B TeYeHne 2 MUHYT.

Ecnu Tokn guratensa pasnuyatotca 6onee yem Ha 67% (Hanpumep, B cny4vae cbos
dasbl), yCTPONCTBO OTKMOYAET ABUraTeNb B TEYEHNE 2 CEKYHA.

OTKNOHEHNE MOXHO paccynTaTtb No cneayrmm (bOpMyJ'IaM:
3Ha4veHne (lvaxc) > lhow — (Imakc = lwan) / lmaxe
3HayeHve (IMaKC) < lyom — (IMaKC - IMMH) ! lhom

I'IpM BbICOKOW YacToTe nepekniyeHna BO3MOXXHO CpaGGTbIBaHMG (*)yHKLI,I/II/l 3alinThbl
asuratena no npnymHe noBblLUEHHbIX TOKOB BKITHOYEHUA.

KoHTponb cummeTpumn
o Toku gBuratens namepsoTca Ha pasax L1 n L3, BbINOAHAETCS KOHTPOIb
CUMMETPUMN.
e Ecnu Tokn gBuratens pasnuyatrotca 6onee yem Ha 33%, YCTPOMNCTBO OTKIOYAET
ABuraTenb B Te4eHNe 2 MUHYT.
e Ecnu Tokn gBuratens pasnuyatrotca 6onee yem Ha 67% (Hanpumep, B criyvae
cbos asbl), yCTPONCTBO OTKOYAET ABUraTeslb B TEYEHME 2 CEKYHA,.

OBuratenb ¢ TOpMO30OM

Mpn nogkntoyeHnn OBuraTenst ¢ TOPMO30OM (COEAMHEHWE Ha KIIEMMHOW KONoAKe
asuratens) Topmo3 400 B nepem. Toka nogkntovaeTcs K BbiBogam 2/T1 n 6/T3. Topmos
230 B nepem. Toka noakntoyaeTcs K BbiBogam 4/T2 n HenTpanbHOM TOUKe ABUraTens.

Heobxogmmo yBEeINn4nTb HOMWHanbHbIA TOK ABUraTensi Ha 3Ha4yeHne HOMUHAaNbLHOro Toka
TOpMO3a. Cne,qyeT 3afaTtb COOTBETCTByKOLlEee 3Ha4YeHune Ha FI/I6pI/ILI,HOM nyckartene
asurartens.

Moakno4yeHne BcnomMmoraTesibHbIX pene

BcnomoratenbHble pene Ons ynpaBneHWs BHELWHMMW TOpMO3aMu WnvM  nepefayu
OTBETHbIX curHanos (Hanpumep, Ha MJIK) nogkntoyatoTcs Kk BeiBogam 4T2 n N ycTaHOBKM.
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9. 10-Link

Pycckuit.

MakeTbl 10-Link opraHn3oBaHbl Takum 06pa3oM, YTO CHavyana nepefarTcsa cTaplume

OanThl.

Unknunyeckue gaHHble
YCTpOWNCTBO NepedaeT LWeCTb 6anToB BXOAHbLIX AAaHHbIX U ABa 6aiTa BbIXOAHbLIX AAHHbIX.

Linknuyeckne BxogHble AaHHble npouecca
BauT 0 (6uTbl gnarHoctukm 10-Link n coctosiHusa yctporctea MOTUS®10-Link)

But | OnucaHue 3HayeHue
But 0 | OBHapyxeHue ownbkm 0: yCcTponcTBO roToBo K paborte
1: yCTpPOMCTBO He roToBo Kk paboTte (cpaboTana 3awmTa
ABUrartens, Uiy Nnpov3oLusia BHYTPEHHAS owmnbka)
But 1 | BpaweHue gsuratensa no | O: BpalweHve No YacoBOW CTPESiKe He akTUBMPOBAHO, MUIKn
YacoBOW cTperke 3anyck gsurartens
1: gBUraTenb BpaLlaeTcs No YacoBOW CTPESiKe, Unn 3anyck
asurartens
But 2 | BpalleHue gBuratens 0: BpallleHne NpOTMB YacOBOW CTPENKM He aKTMBUPOBAHO
NPOTUB YaCOBOW CTPeNkU | 1: aBuratenb BpallaeTcs NPOTMB YacoOBOW CTPENKU
But 3 | CurHan BkroYeHUs 0: BHELLHWI cUrHan BKITKOYEHUS OTCYTCTBYET (HU3KWI
YPOBEHb)
1: BHELWHMI cuUrHarmn BKIYEHUS nogaeTcst (BbICOKUN
YPOBEHb)
but 4 | dmnarHocTtuka 0: AgnarHocTMKa OoTCyTCTBYET
1: gmarHocTuka umeetcsi
Bbut 5 | YcTponcTeo B Hopme 1: yCTPOWMCTBO B HOpMe (BKIOYEHO, TOK NogaeTcs)
but 6 | MNpegynpexaeHne o 0: Tennosasa mogenb < 105%
neperpyske 1: TennoBast mogenb > 105%
but 7 | peseps pes3eps

BanT 1 (chbyHKUMA 3aWwmTbl ABUraTens unv 3agaHHbli HOMUHaNbHbINA TOK)

but OnucaHue 3HavyeHue
Bbut 0 | 3agaHHbIN HOMUHaNbHLIA | 0000: HaMMeHbLLEE 3HaYeHME pacuensieHns pene
. TOK neperpysku
but 3
1111: HanbonblUee 3Ha4YeHNe pacuenneHns pene
neperpysku
but 4 | NogpobHasa nHgopmaumsa | 000: peseps
0 cpabaTbiBaHMM 001: neperpyska
But 6 | doyHKUMN 3alLNTBI 010: cboni ceTu
asuratens 011: acummeTpusa das
100: cbon a3
101: GbICTPOE OTKIOYEHNE
110: pe3epB
111: pe3epB
But 7 | TpebyeTtcsa 0: coobLueHne o0 neperpyske KBUTUPOBaHa, UM OTCYyTCTBYET
KBUTMPOBaHWE neperpyska
neperpysku 1: TpebyeTcs KBUTUPOBAHNE NEPErpy3ku

Pepakums 1, ceHTabpb 2021 .
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Pycckuit.

BanT 2 (makcumanbHbIN TOK gBurartens [%])

burt

OnucaHue

| 3HaueHue

But 0-6ut7

Makc. Tok B Tpex grasax

255% (makc.) 2,5-kpaTHbin
ANa AeACTBYIOLLEro HOMMHarbHOMO Toka

Baunt 3 (TennoBas moaens)

burt

OnucaHue

3HaueHue

But 0-6ut7

npu 115%)

Mopenb TennoBon
Harpysku (pacuenneHue

255% (makc.) 2,5-kpaTHbin
ANa AeACTBYIOLLEro HOMMHarbHOMO Toka

Baut 4 (Tun ycTponcTtBa)

But OnucaHue 3HayeHue

But 0 - 6ut 3 | Tun ycTponcTea 0000: MOTUS®IO-Link 3 A
0001: MOTUS®IO-Link 9 A
[Mpoyme koMBMHaUMK: peseps

but 4 - 6ut 7 | peseps peseps

BanT 5 (Mmnagwwun 6anT) n 6anT 6 (cTapwmnn 6anT) Kak 16-6MTHOE CNOBO AAHHbIX
(MakcumanbHoe 3Ha4veHue Toka [A])

But OnucaHue 3HayeHue
But 0 - 6ut 7 | Makc. Tok B Tpex dasax 3HadveHue Toka B 10 MA, Hanpumep, 1267 =12,67 A
Bbut 0 - 6ut 7

Linknuyeckne BbIXxoAHbIe AaHHbIe Npouecca
BanT 0 (BkntouyeHue aBurartens)

But | OnucaHue 3HayeHue
But 0 | 3anyck BpaweHusa no | 0: ycTpOWCTBO He NofdaeT curHan 3anycka gsuratens ¢
YacoBoOW cTperke BpaLLeHUeM Mo YacoBOW CTpesike
1: yCTPOWCTBO NOAAEeT CUrHan 3anycka Asuratens ¢ BpalleHnem
Nno 4YacoBOW cTperke
But 1 | 3anyck BpaLwieHus 0: yCTpOWCTBO He NogaeT curHan 3anycka gsuratens ¢
NpoTMB 4aCcoBOW BpaLleHNeM NpoTMB HYaCOBOW CTPEIIKU
CTPEenku 1: ycTpONCTBO NodaeT curHan 3anycka AsuraTens ¢ BpaweHnem
NPOTMB YaCOBOW CTPEsiKn
But 2 | PyyHow cbpoc 0: HeT cbpoca
1: cbpoc B cny4vae neperpysku nyteMm HapactaHus ppoHTa
curHana
but 3 | ABTOMaTmnyeckmm 0: HeT cbpoca
cbpoc 1: cOpoc B crnyyae neperpysku nyTem nocTosHHOro curHana
but 4 | peseps peseps
but 5 | 3anyck BpalleHus HapacTtaHue dpoHTa 03Ha4aeT 3anyck BpalleHns npoTus
NPOTUB 4YacoBOW 4YacoBOW CTPESIKK
CTpernku
But 6 | OcTaHoB HapacTtaHne cdpoHTa 03Ha4YaeT OCTaHOB ABUraTens
but 7 | 3anyck BpalleHus no | HapacTtaHune poHTa 03HayaeT 3anyck BpalleHus No YacoBOW
4YacoBOW CTpenke cTpernke

Pepakums 1, ceHTabpb 2021 .
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Pycckuit.

BanTt 1 (HacTpoka HOMUHaNbLHOro ToKa 2)

HacTpavBaemoe 3HayeHue «HoMHanbHbIN TOK 2» He AOMKHO MpeBbiwaTh 3HavYeHne
«HoMuHanbHbIN TOK 1%, 3afaHHOE B aLMKITMYECKOM pexXnMme (CM. « AUMKITMYECKUE AaHHbIEY).
[na nogTBepxaeHWs BBoAa 3HaYeHuss «HommHanbHbIN TOK 2» He TpebyeTcsa HaxkaTue Ha KHOMKY
Set/Reset (3agaHue/cbpoc) Ha yCTponcTae.

Butr | OnncaHwme 3HaveHue
but 0 | Hactpolika 0000: HanmeHbLUee 3HaYeHre pacueneHns pene neperpysku
HOMMHAanNbHOro TOKa
but 3 1111: HanbonbLlee 3HaYeHNe pacuensieHns perne neperpysku
but 4 | peseps peseps
but 5 | peseps peseps
but 6 | peseps peseps
but 7 | MNoaTteepxaeHne 1: HOBbIE€ 3HAYEHUS NPUHMMAIOTCS
HaCTPOWKU
HOMMHAanNbHOro TOKa

AUMKNnyeckune gaHHble

B auuknmyeckom pexnme NCnoJib3yrTCcA Tpr Oarita BXOAHbIX AaHHbIX 1 OBa Oarita
BbIXOAHbIX OaHHbIX.

AuMKnuyeckue BXogHble JaHHbIe npouecca

UHpekc | Tun OnucaHwue 3HayveHune

16 CTpOKa VendorName Wohner GmbH & Co. KG

17 CTpOKa VendorText woehner.de

18 CTpOKa ProductName MOTUS® IO-Link 3A/9 A

19 CTpOKa Productld 36130/ 36131

20 CTpOKa ProductText MMbpuaHbIn nyckaTtens asuratens |O-
Link

21 CTpOKa SerialNumber CoxpaHsieTcs B npouecce
npou3BOACTBa

22 CTpoOKa HardwareRevision CoxpaHsieTcs B npolecce
npou3BOACTBa

23 CTpoOKa FirmwareRevision CoxpaHsieTcs B npolecce
npou3BOACTBA

24 cTpoka ApplicationSpecificTag | CoxpaHseTca B npouecce
npou3BoOACTBa

68 Bawt 0, 6GuTbl 07 Tok geuratens L1 [%]) | 255% (makc.) 2,5-kpaTHbIn
AN AeNCTBYIOLWEro HOMUHANbLHOIro
TOKa

Bawt 1, 6utbl 07 Tok geuratens L2 [%]) | 255% (makc.) 2,5-kpaTHbin
ONs AENCTBYOLLEro HOMUHANbLHOIO
TOKa
Bant 2, 6utbl 0-7 Tok gsuratens L3 [%]) | 255% (makc.) 2,5-kpaTHbIn

ONs AENCTBYIOLLEro HOMUHANBLHOIO
TOKa

Auuknuyeckue BbIXxoaHble AaHHbIe npouecca (16 6uT)

B auuknnyeckom pexunme MOXHO 3a4aBaTb ABa 3HAYEHUS HOMUHANBHOIO TOKa.
3HayeHne «HomuHanbHbIM TOK 1» BCeraa nogTBEPKAAETCA HaXXaTUEM Ha KHOMKY
Set/Reset (3agaHune/cbpoc) Ha ycTponcTee. B npoTnBHOM criyvyae 3agaHHOE 3Ha4YeHue
He NpMHUMaeTCcsa yCTPONCTBOM. 3HavyeHne « HoMMHanbHbIN TOK 2» HE JOSMKHO
npesblwaTh 3Ha4YeHne «HoMuHanbHbIM TOK 1». B yCTponCTBE COXpaHAEeTCs TOMbKO
3Ha4YeHne «HomMmHanbHbIN TOK 1.

B cnyyae nepesanycka ycTponcTsa 3HadyeHne «HoMvHanbHbIN TOK 2» yCTaHaBnnBaeTCcH
Ha 3HavyeHne «HoMWHanbHbIN TOK 1».
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Pycckuit.

NHpekc Tun OnucaHwue 3HayeHue
24 CTtpoka O6o3Ha4veHne
66 Bant 0 | buthl HacTtpoiika 0000: HanmeHbLLee 3HavYeHMe pacLenneHns
0-3 HOMWHAIBLHOIO pene neperpysku
Toka 1
1111: HanbonbLuee 3Ha4YeHNe pacuensieHns
pene neperpysku
Butbl | peseps peseps
4-7
67 Bant 0 | butbl HacTtporika 0000: HanmeHbLLee 3HaYeHNe pacLienneHms
0-3 HOMWHanbLHOro perne neperpysku
TOKa 2
1111: HanbonbLlee 3Ha4YeHNe pacuenneHns
pene neperpysku
Buthbl peseps peseps
4-7
10. ®PyHKUMM Ge3onacHOCTU
YcnoBusi cuctembl
basa gaHHbIX YacTOTbl OTKA30B SN 29500
Twn cuctembl (COCTOUT U3 NOACUCTEM) Tvn B
[MpumMeHMbIN cTaHaapT IEC 61508
KoadbpuumeHT 6eta 1%
CpegHee BpemMs HapaboTkM Ha OTKa3 nNpu 34
TemnepaType okpyxatowen cpeabl 40 °C (neT)
Hanex(Hoe OTKINKH4YeHune
OTKa30yCTONYMBOCTb annapaTHbIX CpeacTs 1
Temnepatypa okpyxatwen cpefpbl 40 °C
CpegHee Bpemsi HapaboTKM Ha oTKas3 (neT) 164
Bpems oTknoyeHns (Mc) 200
MHTEHCMBHOCTbL HEOOHapYXeHHbIX 6e30nacHbIX 1311

OTKa30B Asu

VIHTEHCMBHOCTbL OBHaPYKEHHbIX ONAaCHbIX OTKA30B Add 694
MHTEHCMBHOCTbL HEOBHAPYXEHHbIX OMACHbBIX OTKa30B 0,1
)\du

Honsi 6e3onacHbix 0Tka3oB SFF [%] 99
[unarHocTnyeckoe nokpbiTMe onacHblx oTkasos DC [%] | 99
BeposiTHoCTb onacHoro oTkasa B 4ac PFHbp 0,1

CpefHsist BeposiTHOCTb OTkasa no 3anpocy PFDavg
(6 mecsiues/ 36 mecsLeB)

0,5*10¢/2,9*10°6

YpoBeHb 6e3onacHOCTH corn.

IEC / CEI 61508-1: go SIL 3

ISO 13849-1: po kateropuun 3 PLe

Bonee nogpobHbie cBeaeHnst 0 PYHKUMAX BE30NacHOCTM MOXHO NOSTY4YMTb MO 3anpocy.
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Pycckuit.

11. 3Ha4veHua SCCR - noaxopawme npeaoxpaHnTenu

SCCR | UcnonHeHue BHewHsAA 3awmTa BHyTpeHHsAA Tun Tun
yCcTpoucTBa 3awumTa MOTUS® | koopauHauum
O-Link
5kA/
100 KA BCE HeT 31569 3A/9A 1
30 A, RK5, 600 B nepem. Toka, IR
5 KA Panel 200 KA 31567 3A 2
30 A, RK5, 600 B nepem. Toka, IR
5 KA Panel 200 KA 31568 9A 2
150 A, RK5, 600 B nepem. Toka,
5 kA 30Compact IR 200 KA 31567 3A 2
150 A, RK5, 600 B nepem. Toka,
5 kA 30Compact IR 200 KA 31568 9A 2
. 400 A, knacc J, 600 B
5 KA 60Classic nepem. Toka, IR 200 KA 31567 3A 2
. 400 A, knacc J, 600 B
5 kA 60Classic nepem. Toka, IR 200 KA 31568 9A 2
5 kA CrossBoard® | 3apgaetca Ha CrossBoard® 31567 3A 2
5 KA CrossBoard® | 3apgaetcs Ha CrossBoard® 31568 9A 2
Panel 175 A, knacc J, 600 B
100 kA 30Compact | nepem. Toka, IR 300 kA 31567 3A 1
100 KA Panel 175 A, knacc J, 600 B 31568 9A 1

30Compact | nepem. Toka, IR 300 kA

. 400 A, knacc J, 600 B
100 KA 60Classic nepem. Toka, IR 300 KA 31567 3A 1

400 A, knacc J, 600 B

100 kA 60Classic nepem. Toka, IR 300 KA 31568 9A 1
100 kA | CrossBoard® | 3agaetcsa Ha CrossBoard® 31567 3A 1
100 kKA | CrossBoard® | 3agaetcsa Ha CrossBoard® 31568 9A 1
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Pycckuit.

12. XapaKTepucTUKM pacuensieHns U yxyaleHue
XapaKkTepuUcTUK

Mopgenu 3 A

T ggg A WY

- N

J 100 \&

50 \\\\
N

RPN

@ Class 10

® Min

1 2 3 4 5 6 7 8 9
E—

t[c] Bpemsa pacuenneHus B cekyHaax. I7IN
I/IN  KosdhduumeHT npeBbilEeHNS NO TOKY: COOTHOLIEHNE MeXay haKTUYECKMM TOKOM
1 3agaHHbIM HOMWHANbHBIM TOKOM.

20 Max N
2
1

Mogenu 9 A
A 200
= 1100 \ I>56A >t<0,5s
50 N
30 N
20 \\\\
10 R ~~
5 \%\\
3l @ Max \Q§\ O
2| @ Class 10 S 2)
o; O Min —©
"4 2 3 4 5 6 17 8 9
E—
1/IN

t[c] Bpemsa pacuenneHus B cekyHaax.
I/IN  KosadhduumeHT NnpeBbilLEHNS NO TOKY: COOTHOLUEHNE MeXay PaKTUY4ECKMM TOKOM
1 3ag4aHHbIM HOMUHANbHBIM TOKOM.
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YXxyaweHue XxapakTepucTuK npy gnutenbHocTu BknovyeHnsa 100%

Mogenu 3 A: FOpM3OHTaI1beIﬁ MOHTaX, nogKnkw4YeHne gsurartend CHU3y

Pycckuit.

Temnepatypa okpyxawwien cpeasbl [°C] 24 40 45 50 55 60
Makc. Tok Harpy3ku (A), oTAenbHOe YCTPONCTBO 3 3 3 3 3 3
Makc. Tok Harpy3ku (A), ycTaHOBKa B psg Ha 3 3 3 3 3 3
paccTosHUn 22,5 Mm

Makc. Tok Harpy3ku (A), ycTaHoBka B pag 6e3 oTcTyna 3 3 3 25 |- -

Mopgenu 9 A: ropM3oHTanbHbIN MOHTaX, NOAKITKOYEHNEe ABUraTensa CHU3y

Temnepatypa okpyxatwowien cpeasbl [°C] 24 40 45 50 55 60
Makc. Tok Harpy3ku (A), oTAenbHOe YCTPONCTBO 9 85 |8 75 |7 6
Makc. Tok Harpy3ku (A), ycTaHOBKa B psag Ha 9 8 72 |65 |55 |42
pacctosHumn 22,5 Mm

Makc. Tok Harpy3ku (A), ycTaHoBka B pag 6e3 oTcTyna 65 |45 |35 |25 |- -

Pepakums 1, ceHTabpb 2021 .

23




MOTUS® 10-Link #/EB

Hx

1. BZEFUEAZIETI oo eses s st esesese s s s s s s s s s ses s sssssssssssesenene 3
2. PEBHTER oottt ettt b e e b bbb et b b bbb s e s b s ebeneanansenes 5
K T OO 6
B FERBIE oot bbb bbbt a s ae b s en e 7
5. BB BEIERIIETE oo s anas 9
6. BB THBEFTIZET oottt sesasse e st s s e ea s s se s s s s se e araeasnenans 11
7. TEIRIBEIER oo nas 13
T (7 2 7 OO P USROS RRRRRRON 14
9. 1O-LiNKueuvuruerererresaesesesesssssesesesessssssesesesessssesesesssnsassesesesesnssssssesesnsnssssesesesnsnssesesessnsnssesesnses 17
0T a5+ N 1 - OO 20
11. SCCRE — BB A MRS .ottt st e et s e et s e s e e e e ae e s e e nean 21
12, ZFETREIE B ZRTIEEDR oottt s et te e e s et e s aesae st s s s et et e se st et e e aesae e ens 22
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1. e E MRV

FEC A EREATAR AT AR, 358~ [ 5 % 4 A B L€ o

AP A RUE PR SR TR E N G B

FEE U HH BRSO 1 E S e i

RELI B TA VR, A, s i,

THUG TAEZ A, T IIT i B

PR ST I MR, a2y S v R K% ) 2R GE B L AL E B S

AT, AT RREE ML TR s !

IRAER “ HEhEAL B TR, AR SR, RENEEGIES, W ER

IFIE - WA 20 435

TH ) B0 o5 7K St I BR ] RO/ B T

o N T PIIEHUME SRR, TR AR YE TEC/EN 60529 FLATIE H B4 S 44 (AR R
fhsers

o ARG LBV P UL 2R A o A SRV R A A B R L

o IEZBATBEBE, WRMEMBRHATE M. 4B HREmHGE T, G xRS &
HLRE T 3 KA A AR DA o

o RATRBHE W AEASCRANE e El .

o IRBNAEITA AL T RAPIRERS, WA IAT X IIRESWT. Beoh, BB ARAER Lk
TaEr A G ar AT “ LIRS DRIk BEAT I, BXEh ke B
BBl B e, AP AT (FIAnEE YRR L1 B L3 ARG RIS .
WG, REENUEEFHEAE 1.5 - 2 s WRAIIKSNIE . W4 SO £ g LED
FEOK, DIAG (Xi%) LED Suid, wfLhidid M2k & i) it

o NTHRAMIKIKNA, &Y R RS 15 4%

o {WUAEFIMRHE EN 50178 / VDE 0160 (SELV / PELV) HA5 SELV / PELV HLFE[) 24 &5 0
VR E o XA YRR B HERR 1 IR L 2 TR PO R

o TETFRIEHIIRG FigfT

o XNTZAMIKRHIBI, T RV N R

3 A Hf: = 180 mA

9 A K%K = 1.5A
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UL #w

BE: AR R

SCEDRYAR BT T R] BER R W AL AP

VO Tl 240 8 e VAT e ol i R N G S (SR 5387 N I S 8
AN ST UL, FTRESBULT.. EATEIY Rk

ERE AR 750 C WAtHERAT RS, T 5. AIRER. REEE” .
AT IR, AIRAERE. REHEE” .

SCCR (BEAMRH %3E)

& TR 5 KA G ROTFRE LK <480V, HA 20 A 540 RKS [MEHas 1 i itg (rJERM
1 .

R T K 100 kA A ROFRELIALLL . < 480 V, A 30 A F54¢ J siEEL CC IR J4 W s ) L 2%

(a2l 1) .

FLA [ 3A (480 V AC), 7.6 A (480 V AC)
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2. MAVEE

MOTUS® 10-Link & HA W D)Re A1 Bt a2 1 nl BRI & 2 AL E shas . & B A LN DiRE:
o T Eds

UK

FLATLI 2R 4

JH R PR

IKBIVEREEE YL Ple (%242 ET)RE

#EREF) 10-Link &40

o 4 B LA S L M L T R AR
WG BRI 61 HE 5% (R0 dr 38 10-Link 355 1B

2684 R TE R R = ML T IF A o JET e 7 2 IE 3850 A0 A6 9 = AR 5. I, MOTUS™ To-
Link AAHEALER AR ELEEMA

9T SILERTIAE, I “ 57 L NOTUS LRIl CRIRME 5 md) . 4 ibisk
LSEAL S AL NOTUS' ROMLBLIOIER: (I BT B4 R U3 ) P AESI RGN L. IR
HEBH K SR R AR . IO E SRR, B R 7 SR . NOTUST T0-
Link FFAAFRE A (Tol) ) BMC BER. fEFREE B CRED) 20 oS A YO T
Lot T ARSI T, Y A 15 SRS 2 1

1 JBH: A N

2 10-Link 1815 AT FE Y 12

3 %t PWR (HJR) LED: ##&RE

4 %t DAT (¥t#E) LED: 10-Link i#{3
; 5 4I{a/# 1 DIAG (Xfi%) LED: B4%Hid fakiin
5 6 L GUEREIER:) LED: W EHiei
° 7 B R OB EHRER) LED: I £ et
8 8 EHEH

9 —AH%nH HUE Ak

10 AT 8% &

11 fRaids E

12 fih 55 AR A

13 = AR FL s A
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MOTUS®I0-Link, BE#ZHMRIAE3)8 VE | EE AR/ | RS
10044

HLF 700 10-Link 0.18 - 3 A HERI R A ahas | 1 57.1 36130

HLF 7ol 10-Link 1.5 - 9 A BRI [ )5 5l 28 1 57.1 36131

EHT 30Compact &%, &M T 12 x5 fl 12 x 10 BF2k

FUF% 10-Link 0.18 - 3 A FLAZA1 S 7] JE 3l % 1 61.9 36124

FU% 10-Link 1.5 - 9 A BRI ) 3 5 2 1 61.9 36127

EMT 60Classic &4t, &M T 12 x5 % 30 x 10 BFk,

T A1 3T BUM

F% 10-Link 0.18 - 3 A BRI 1) i 5 3 1 62.6 36125

F% 10-Link 1.5 - 9 A BRI I 3 5 o 1 62.6 36128

& THE DIN 3R FHL E%23, 4 DIN EN 60715

FA% 10-Link 0.18 - 3 A ELFEAN I I 3 5% 1 64.3 36123

k% 10-Link 1.5 - 9 A B g 2 3% 1 64.3 36126

B

W TS 36130, 36124, 36125, 36123 | 3 0.9 31567

1) 16 A 15 bra%

W TS 36131, 36127, 36128, 36126 | 3 0.9 31568

1) 20 A 15 bra%

FA & 301 bl 30 A islids 3 0.9 31569

30Compact &[5 He% 1 4.7 36113

60Classic R4 M4 1 5.5 36114

I T7E DIN SRS B2 38 s 1 5.7 36112
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4. BAREIE

IIIIIIIII%%IIIIIIIII

FEHEE
BUE TAEH & (Ue) 500 V AC (50 /60 Hz )
AR H R 42V AC ... 550 V AC

TR (S WD

180mA...3A/15A...9A

K4y |IEC 60947-4-2 153 Wik i 2%

9% 10 [ 25 4% 10A

R I [A)

20 rfh CHBEED

HE TAFHLIL le AC-51 3A/9A

e TAEHLA le AC-53a 3A/7TA

JRHER 0mA/0mA

LRI L AR G ENEBUNAR ST
WE 46 2 LR 550 V

0 TRV HL 6 kV

PR N s ) R Y R T B LB R TR Y
R

24 Wi (IEC 60947-1)

) N P R ) P Y0 P s 0 LB T R B R R

AW (IEC 60947-1), 7E4HE)HLEE <

300 V AC I
24 Wi (EN 50178), 7EAHBIHLES < 300
V AC It}
SRR
RIS 2 Wikskras 31567, 16 A, 10x 38, R 10 kA / 500 V
S 1 WK 31567, 16 A, 10 x 38, R Al 50 kA / 500 V
IS 2 ik gs 31568, 20 A, 10 x 38, R 5 kA /400 V
IS 1 5k gs 31568, 20 A, 10 x 38, R 50 kA / 500 V
S 1 RS 31569, 30 A, 254¢ CC, A 30 kA /500 V
i) B
&t 10-Link #E4T ¥ &k
e ) BRI L R Us 24V DC
25 1) 1t PR H 9 19.2V DC-30V DC
A0 4 ) AL P LR 65 mA
Ry HL % o AR
SR LR
FHIR AR A
2 B\
e IR L R Uc 24V DC
A IRB LI |c 7 mA

AP 9.6V (“0"55)
19.2V (“1"55)
FF & HLF <5VDC GEHTE&ELDL
L7 G PR s (1] <30ms
REER @ LED
RN 41{4 LED
TAEHE IR %+t LED
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1O-Link
Kk V1.1.1
SR &
AL 230.4 kBit/s (COM3)
JE A a] 30 ms
PUR =P €A 8 T Ui AR
27 Calti8oR)
|O-Link ¥ I1 1 COMBICON 3 Sk
FLLTH #E A5 65 mA + 15 % (24 V DC)
K 150 mA
— R
A EH CHYEHE T )
GG al R, AR
BATHL 100 % ED
By 4 S 2 IP20
/N R Ih R B 0.88W/41W (3AIRAELD
0.88W/7W (9 A JRERD
R~F % x & x & CrossBoard® 22.5 mm /160 mm /120 mm
30Compact 22.5 mm /160 mm /156 mm
60Classic 22.5 mm /200 mm/ 156 mm
i& AT DIN & 54 22.5mm /175 mm/ 138 mm
HR&MF
IEEA 2
WRIEEE () -5°C ... 60° C (JFE=EPEH)
B (fEtg s -40°C ... 80°C
EELE
ER AR P2 BB B
ERR N
W S 2R 30T 0.2 mm2 ... 2.5 mm?
ZE S 0.2 mm2 ... 2.5 mm?
SR [AWG] 24 ... 14
FILL K 10 mm
ER AR k34N
R WRAET
WP S 2R AT 0.2 mm2 - 2.5 mm?
e 2 il 0.2 mm2 - 2.5 mm?
SR [AWG] 24 -14
FILLKE 8 mm
&I 0.5 Nm — 0.6 Nm/ 5 Ib-in. — 7 Ibs-in
e | FE
bR IEC 60947-1
EN 60947-4-2
IEC 61508
ISO 13849
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5. FELE IR

T e taak!
DI ZIAEAFAE LU I AR

T7 PR 1

Reset

EN+ C Enable —L

et

H:4% CrossBoard®. R RS a e as N L 5 IR IERE . B OREUE 2 B C IR BIE .
DB IE L I ZE AT 5 WA IR . UL N 7T BROR BT LA ZE R AR B AMA Bl . TEEANY .

LA 5 S0 {3 (A 4 i s

Lo /L1
Lo 3/L2

|

(
_H_ LO5/L3
FO2/T1
m FO 4/T2
B+ FO6/T3

16 A FF/ gR (10 x 38 mm) / 10 kA / 500 V SYREM 2
16 A FF / gR (10 x 38 mm) / 50 kA / 500 V e
20 AFF/gR (10 x 38 mm) /5 KA / 400 V SYREM 2

20 A FF / gR (10 x 38 mm) / 50 kA / 500 V

PRI 1

30 AFF /MR (10 x 38 mm) / 30 kA /500 V
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5 KkA 30Compact | 150 A, RK5, 600 V AC, IR 200 kA 31567 3A 2
5 kA 30Compact | 150 A, RK5, 600 V AC, IR 200 kA 31568 9A 2
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