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Erfahren Sie mehr iiber MOTUS® auf unserer Website.
Learn more about MOTUS® at our website.
Apprenez-en davantage sur le MOTUS® sur notre site Internet.

Potete trovare ulteriori informazioni su MOTUS® alla nostra homepage.

Encontrara mas informacién sobre MOTUS® en nuestra pagina web.
Y3HaiiTe 6onblie 0 MOTUS® Ha Hallem caiiTe.
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https://qrco.de/motus_hybrid_motor_starters
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Ausfiihrungsvarianten | Design variants |
Différentes versions | Versioni | Versiones | ¥ilf% 15

System Cross Board® REZEHLJE R 4:

MOTUS®CrossBoard 0,075-0,6 A/ | 0,18-2,4A/ ‘ 1,5-9A/

0.075-0.6A 0.18-2.4A 1.5-9A

Artikelnummer / Order number /

Référence / Codice articolo / Niumero
dearticulo / Apt. N / 11 5% %5 36 109 36110 36111

System 30Compact FRE I BEEE RSE

MOTUS®30Compact 0,075-0,6 A/ 0,18—2,4A/‘ 1,5-9A/

0.075-0.6A 0.18-2.4A 1.5-9A

Artikelnummer / Order number /

Référence / Codice articolo / Numero
de articulo / Apt. Ne / i %5 36101 36104 36107

System 60Classic £ HUTURE2k R4t

MOTUS®60Classic 0,075-0,6 A/ | 0,18-2,4A/ ‘ 1,5-9A/

0.075-0.6A 0.18-2.4A 1.5-9A

Artikelnummer / Order number /

Référence / Codice articolo / Niumero
de articulo / Apr. Ne / iT 1% 36102 36105 36108

DIN-Tragschiene | DIN rail mounting | Montage sur rail DIN |
Guida DIN | Carril DIN | MoHTaxHyto peiiky | SO T4

0.075-0.6A 0.18-2.4A 1.5-9A

MOTUS®Panel 0,075-0,6 A/ 0,18—2,4A/‘ 1,5-9A/

Artikelnummer / Order number /
Référence / Codice articolo / Numero
de articulo / Apt. Ne / i %5 36100 36103 36 106

MOTUS®
Hybrid-Motorstarter mit Wendefunktion.
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MOTUS®
Ubersicht.

Eingang:
Steuerspeisespannung

Adapter

Typenschild

/M

Vi

Sicherungsfach

Entriegelung 0 ‘

Stecker fiir
3-Phasen-Ausgangsspannung

Steuereingang:
Rechtslauf / Linkslauf

Quittierungseingénge
MAN, RES, AUT

Riickmeldung

Anderung der
Stromeinstellung

PWR

:l Err/L/R

Set/Reset

1. Sicherheitsbestimmungen /

.

.

Errichtungshinweise

Beachten Sie bei allen Arbeiten am Gerat die
nationalen Sicherheits- und Unfallverhiitungs-
vorschriften.

Werden die Sicherheitsvorschriften nicht beachtet,
konnen Tod, schwere Gesundheitsschaden oder
hoher Sachschaden die Folge sein!

Inbetriebnahme, Montage, Anderung und Nach-
ristung dirfen nur von einer Elektrofachkraft
ausgefiihrt werden!

Schalten Sie das Gerét vor Beginn der Arbeiten
spannungsfreil

Bei NOT-HALT-Anwendungen muss ein automa-
tischer Wiederanlauf einer Maschine durch eine
libergeordnete Steuerung verhindert werden!

Wahrend des Betriebs stehen Teile der elektrischen
Schaltgerate unter gefahrlicher Spannungl!

Schutzabdeckungen diirfen wahrend des Betriebs
von elektrischen Schaltgeraten nicht entfernt
werden!

Bewahren Sie die Gebrauchsanweisung auf!

Das Gerat ist ein zugehoriges Betriebsmittel und darf
nicht in explosionsgefahrdeten Bereichen installiert
werden. Halten Sie die fiir das Errichten und Betrei-
ben von zugehdrigen Betriebsmitteln geltenden
Sicherheitsvorschriften ein.

Es sind die Sicherheitsvorschriften, die sich aus dem
Einsatz im Zusammenhang mit Motoren im Ex-
Bereich ergeben, zu beriicksichtigen (ATEX-Richtlinie
2014/34/EU).

Wird die Betriebsart ,automatischer RESET" ver-
wendet, wird der Antrieb nach Ablauf der Abkihl-
zeit—sofern noch ein Ansteuersignal anliegt—wieder
eingeschaltet.

Die Abkiihlzeit betragt 20 Minuten. Bei Anwendun-
gen im Bereich des Ex-Schutzes ist ein automatischer
Wiederanlauf nicht zuldssig.

Das Gerat darf nicht mechanischen oder thermi-
schen Beanspruchungen ausgesetzt werden, die die
in der Betriebsanleitung beschriebenen Grenzen
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Uberschreiten. Zum Schutz gegen mechanische
oder elektrische Beschadigung ist gegebenenfalls
der Einbau in ein entsprechendes Gehduse mit einer
geeigneten Schutzart (z.B. IP54) nach IEC 60529/EN
60529 vorzunehmen.

Bei Anwesenheit von Stduben muss das Gerat

in ein geeignetes Gehause (mindestens IP64) nach
EN 61241 eingebaut werden.

.

Der Einbau hat gemal den in der Betriebsanleitung
beschriebenen Anweisungen zu erfolgen. Ein Zugriff
auf die Stromkreise im Inneren des Gerats ist wah-
rend des Betriebs nicht zugelassen.

Das Betriebsmittel kann nicht vom Anwender
repariert werden und muss durch ein gleichwertiges
Gerat ersetzt werden. Reparaturen sind nur durch
den Hersteller durchfiihrbar.

.

Die sicherheitstechnischen Daten und Merkmale laut
der giiltigen EG-Baumusterpriifbescheinigung sind
zu beachten.

Das Gerat fiihrt beim Einschalten des Antriebs bzw.
im abgeschalteten Zustand eine Diagnose der Funk-
tionen durch. Zusétzlich kann eine Elektrofachkraft,
bzw. eine Fachkraft, die mit den entsprechenden
Normen vertraut ist, eine Priifung der Sicherheits-
funktion ,,Motorschutz” durchfiihren.

Fur diesen Test muss der Antrieb im Links- bzw.
Rechtslauf betrieben und dabei der Stromfluss

in einem Leiter unterbrochen werden (z.B. durch
Entfernen einer Sicherung in der Phase L1 bzw. L3).
Der Hybrid-Motorstarter schaltet dann den Antrieb
innerhalb eines Zeitraums von 1,5—2 s ab. Die
LEDs fiir Links- bzw. Rechtslauf verldschen, und
die Err-LED sowie der Riickmeldeausgang werden
gesetzt.

.

Bei sicherheitsgerichteten Anwendungen muss das
Gerat durch einen Zugriffsschutz gesichert werden.

Setzen Sie ausschlieBlich Netzteile mit sicherer Tren-
nung mit PELV-Spannung nach EN 50178/VDE 0160
(PELV) ein. In diesen wird ein Kurzschluss zwischen
Primar- und Sekundarseite ausgeschlossen.

Verwendungsbereich

« Bei Stromkreisen in den staubexplosionsgefahrdeten
Bereichen der Zonen 21 bzw. 22 muss sichergestellt
sein, dass die an diesen Stromkreis angeschlossenen
Betriebsmittel der Kategorie 2D bzw. 3D entsprechen
bzw. bescheinigt sind.



« Dies ist ein Produkt fiir Umgebung A (Industrie). In
Umgebung B (Haushalt) kann dieses Gerat uner-
wiinschte Funkstérungen verursachen; in diesem Fall
kann der Anwender verpflichtet sein, angemessene
Malnahmen durchzufiihren.

MOTUS® ist fiir den Betrieb von Drehstrommotoren
mit sinusférmiger, symmetrischer Belastung und fiir
gleichverteilte 3-phasige ohmsche Lasten entwickelt.
Der Hybrid-Motorstarter verfiigt tiber Wendefunkti-
on, Stromiiberwachung und Sicherheitsfunktion. Die
interne Verriegelungsschaltung und Lastverdrahtung
reduziert den Verdrahtungsaufwand.

2. Produkttabelle

« Die Funktionen erfordern eine sinusformige Belas-
tung. Deshalb darf MOTUS® nicht direkt vor oder
nach Frequenzumrichtern eingesetzt werden.

Von der Lastseite diirfen keine starken elektrostati-
schen Ladungen auf MOTUS® uibertragen werden.
Fiir eine korrekte Funktion darf kein Strom zum
Motor am MOTUS® ,vorbei* flieBen. Isolationsfehler
oder eine Verbindung der Motorenwicklung mit
einem nicht tiber MOTUS® gefiihrten Potential (z.B.
Sternpunkt mit dem Neutralleiter) kénnen eine
Fehlermeldung erzeugen, die aus Griinden der funk-
tionalen Sicherheit einen Austausch des Gerates
fordert. Dieser Fehler wird dauerhaft im Fehlerspei-
cher registriert.

3. Montage und Anschluss des
Hauptstromkreises

Rasten Sie das komplette Modul einschlieRlich Sammel-
schienen- oder Tragschienenadapter auf die Schiene.

Mit den eingesetzten Sicherungen werden folgende Zu-
ordnungsarten erreicht:

Zuordnungsarten

0,6 A- und 2,4 A-Varianten

16A 10kA, 500V, Zuordnungsart 2
(FUSE-10X38-16A-GR) Gerateschutz

50kA, 500V, Zuordnungsart 1
Anlagenschutz

9 A-Varianten
20A 5kA, 400V, Zuordnungsart 2
(FUSE-10X38-20A-GR) Gerateschutz
50kA, 500V, Zuordnungsart 1
Anlagenschutz
30A 30kA, 500V, Zuordnungsart 1
(FUSE-ClassCC-30A-MR) Anlagenschutz

MOTUS®ContactronControl, Direkt- und Wendestarter ‘ Gewicht kg/100 St. Art.-Nr.

& Hinweis: 30 A-Sicherung wird nur fiir Motoren mit
fiir System CrossBoard® crine

Schweranlauf benétigt.

Elektronikbaustein 0,075-0,6 A Direkt- und Wendestarter 1 29,2 36109
Elektronikbaustein 0,18-2,4 A Direkt- und Wendestarter 1 29,2 36110 Demontage
Elektronikbaustein 1,5-9 A Direkt- und Wendestarter 1 29,2 36111 Zur Demontage der Sammelschienenvarianten ist zu-

- erst der Elektronikteil vom Sammelschienenadapter zu
fur System 30C0mpact, fiir Sammelschienen 12x5mm und 12x10mm P

entfernen.

Ausfiihrung 0,075-0,6 A 1 34,0 36101
Ausflihrung 0,18—-2,4A 1 34,0 36104
Ausfiihrung 1,5-9A 1 34,0 36107

U i r Sammelschienen 12 x5 mm bis 30 x10 mm, Doppel-T- und Dreifach-T-Pro
fiir System 60Classic, firs Isch b Doppel-T- und Dreifach-T-Profil
Ausfiihrung 0,075-0,6 A 1 34,7 36 102
Ausflihrung 0,18—-2,4A 1 34,7 36 105
Ausflihrung 1,5-9A 1 34,7 36108
fiir Montage auf DIN-Tragschiene, nach DIN EN 60715
Ausfiihrung 0,075-0,6 A 1 34,9 36100
Ausfiihrung 0,18—-2,4A 1 34,9 36103
Ausfiihrung 1,5-9A 1 34,9 36106
Zubehor
Anschlussstecker mit Kabelverbindung, 2 Teilnehmer 1 7,6 36902
Anschlussstecker mit Kabelverbindung, 3 Teilnehmer 1 8,3 36903
Anschlussstecker mit Kabelverbindung, 4 Teilnehmer 1 10,0 36904
Ersatzkomponenten ) ) . ) )

Bei den Sammelschienenvarianten erfolgt die elektri-

Sicherung 16 A fiir Art.-Nr.: 36101, 36 104, 36102, 36105, 36 100, 3 0,9 31567 sche Verbindung zum 3-Phasen-Netz direkt Giber den
3§103’ 36109 Und 36110 Adapter. Bei der Verwendung des Tragschienenadap-
Sicherung 20 A flir Art.-Nr.: 36107,36108, 36106 und 36111 3 0,9 31568 ters beachten Sie beim Anschluss des 3-Phasen-Netzes
Sicherung 30 Afiir Art.-Nr.: 36107, 36 108, 36 106 und 36111 bei Motoren 3 0,9 31569 die Klemmenbezeichnung
mit Schweranlauf
Adapter fir System 30Compact ! 47 36113 VORSICHT: Niemals bei anliegender Spannung
Adapter fiir System 60Classic 1 5,5 36114 arbeiten! Lebensgefahr!
Adapter fiir Montage auf DIN-Tragschiene 1 5,7 36112

8 Stand 09.2019 9



Anschluss Motorabgang im

Hauptstromkreis

Der Anschluss erfolgt mittels 3-poligem Stecker, im
Lieferumfang enthalten.

Betreiben Sie die 24-V-DC-Steuerspeisespannungs- und
Steuerspannungseingange mit Stromversorgungsmo-
dulen gemaR DIN 19240 (max. 5% Restwelligkeit)!

Um bei langen Steuerleitungen die induktive bzw. ka-
pazitive Einkopplung von Stérimpulsen zu vermeiden,
empfehlen wir die Verwendung von abgeschirmten
Leitungen.

Wenn Sie zwei Leiter unter einer Klemmstelle
klemmen wollen, miissen Sie Leiter mit gleichem
Leiterquerschnitt verwenden!

5. Funktionen

Blockschaltbild
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Visualisierung — Status-LEDs

Mit insgesamt vier LEDs visualisiert der MOTUS die Be-
triebszustande. Die Funktionen der LEDs orientieren
sich an der NAMUR-Empfehlung NE44.

« Nach Anlegen der Steuerspeisespannung leuchten
samtliche LEDs als LED-Test einmal auf.

« Durch eine griine LED (PWR) wird Steuerspeisespan-
nung ,ok" angezeigt.

« Der Links- bzw. Rechtslauf des Antriebs wird durch
jeweils eine gelbe LED (L bzw. R) angezeigt.

« Ein Fehler wird durch eine rote LED (Err) signalisiert.

Diagnosefunktion

Durch diverse Diagnosefunktionen ist der Hybrid-Motor-
starter in der Lage, unterschiedliche Fehler wie Uberstrom,
Asymmetrie, Phasenausfall oder Fehler beim Selbsttest zu
erkennen und zu signalisieren.

« Vor jedem Einschaltvorgang erfolgt ein Selbsttest. Bei
Erkennung einer Abweichung wird nicht eingeschaltet,
es erfolgt die Meldung ,Fehler beim Selbsttest”. Ursa-
chen dafiir konnen Defekte in der Leistungselektronik
oder Isolationsfehler in der Peripherie sein. ,Fehler beim

Selbsttest” sind nicht quittier bar und werden intern
gespeichert. Das Gerat kann nach Wiederholung des ,Feh-
ler beim Selbsttest” nicht wieder in Betrieb genommen
werden, ein Austausch ist erforderlich (Sicherheitsvor-
kehrung).

- Bei einem erkannten Fehler wechselt das Gerat sofort in
den sicheren abgeschalteten Zustand.

« Zum Verlassen des sicheren abgeschalteten Zustands
ist die entsprechende Fehlerquittierung notwendig.

Status Beschreibung LED PWR| Err | L Fehler-  |Motor-
griin| rot |gelb | gelb quittierung | strom
Aus Keine Versorgungsspannung (Steuerspeisespannung) vorhanden A A A A 0|1 - 0
Betriebsbereitschaft | Versorgungsspannung (Steuerspeisespannung) vorhanden E A A A |0]1 - 0
Antrieb « Linkslauf (L) E A E A |0]|1 1
eingeschaltet + Rechtslauf (R) E A A E |01 1
Fehler beim Erkennung einer Abweichung, Isolationsfehler in der Peripherie E E A A 1|0 nicht 0
Selbsttest oder Fehler im Gerét - Gerateaustausch ist erforderlich moglich

Externer Fehlerin | Bimetallfunktion: Der Motorstrom ist gréRer als die
Ansteuerung oder | Motornennstromvorgabe (z.B. Class 10 A): Abkiihlzeit lduft nur,

Peripherie wenn U,
(Wartungsbedarf, | . Fehler ist beim Linkslauf aufgetreten. E B E A [1]0]| autom. 0
NE44) « Fehler ist beim Rechtslauf aufgetreten. E B A E |1]0]| autom. 0

Ein manueller Reset ist moglich.

Nach Ablauf von 2 Minuten blinkt ,L“ oder ,,R“:

Fehler beim Wiederherstellen des Systemzustands: E B B B | 1|0 | manuell 0
Checksumme fehlerhaft. Das thermische Gedachtnis der
Bimetallfunktion wird auf den max. Wert gesetzt. Der Fehler
muss auch im automatischen Betrieb manuell quittiert werden.

33% voneinander ab.

Symmetrie: Die Motorstrome weichen um mehr als E B A A [1]0| manuell 0

Phasenausfall: Phasenausfall bei anliegender Steuerspannung

« Fehler ist beim Linkslauf aufgetreten.

B B E A |1]0]| autom. 1/0

« Fehler ist beim Rechtslauf aufgetreten.

B B A E [1]0]| autom. 1/0

Magliche Ursachen: Minimalstrom nicht erreicht, unter
0,06A (0,6A), 0,15A (2,4A), 1,2A (9A), Fehler in Netzspannung,

Sicherungen haben ausgeldst, Motorleitung unterbrochen

25 liberschritten.

Blockierung: Der max. messbare Motorstrom wird fiir mehr als

« Fehlerist beim Linkslauf aufgetreten.

E B B A | 1]0]| manuell 0

+ Fehler ist beim Rechtslauf aufgetreten.

E B A B | 1]|0| manuell 0

Erlduterung: A = LED ausgeschaltet/E = LED leuchtet dauerhaft /B = LED blinkt ca. 2 Hz (50:50)

Fehlerquittierung
Fiir die Fehlerquittierung stehen drei verschiedene
Maoglichkeiten zur Verfiigung.

Manuell (Set-/Reset-Taster)

Betatigen Sie den Set-/Reset-Taster an der Geratefront.
Wird nach Ablauf einer Zeit von ca. 2 s der Set-/Reset-
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Taster immer noch betatigt, nimmt der Hybrid-Motor-
starter wieder den Fehlerzustand ein. Steht die Quittie-
rungsanforderung (betatigter Reset-Taster) langer als
65 an, wird ein erweiterter Test der Leistungsendstufe
durchgefiihrt und anschlieRend in den Betriebsmodus
,Parametrierung"” gewechselt.
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Manuell (Fern-Quittierungs-Bedienstelle)

SchlieRen Sie einen Taster (SchlieRer) zwischen den
Klemmen MAN und RES an.

Eine Quittierung wird ausgeldst, sobald am Eingang
MAN eine positive Flanke erkannt wird — kurze Betati-
gung des Tasters. Wird nach Ablauf einer Zeit von ca.
2s keine negative Flanke erkannt, nimmt der Hybrid-
Motorstarter wieder den Fehlerzustand ein.

Automatisch

Stellen Sie eine elektrische Verbindung zwischen den
Klemmen RES und AUT her.

Das Gerat fihrt nach dem Ansprechen der Bimetall-
liberwachung und anschlieBender Abkiihlung eine au-
tomatische Quittierung durch.

Die Klemme RES stellt die Spannung fiir den Reset zur
Verfligung. Bei einer Bemessungssteuerspeisespan-
nungvon 24V DC ist diese 24V DC.

Riickmeldung

Sobald der Hybrid-Motorstarter einen Fehler erkennt,
wird das Riickmelderelais angesteuert, d. h. der SchlieRer-
kontakt wird geschlossen bzw. der Offner geoffnet. Die-
ses Verhalten entspricht dem eines Motorschutzrelais.
Die Riickmeldung dient nur zur Signalisierung und ist
nicht Teil der Sicherheitskette. Daher wird sie in die si-
cherheitstechnische Betrachtung nicht mit einbezogen.

Parametrierung — Nennstromeinstellung

Hinweis: Diese Funktion ist nur moglich, wenn das Gerat

nicht angesteuert ist und kein Fehler am Gerét anliegt.

1. Stellen Sie sicher, dass die Steuerspannung 24V DC
anliegt, keine Ansteuerung R oder L erfolgt und keine
Fehlermeldung angezeigt wird.

2. Offnen Sie die Abdeckung.

3. Betédtigen Sie den Set-/Reset-Taster mehr als 6s, um
in den Betriebsmodus ,Parametrierung“ zu gelangen
—die griine LED PWR blinkt einmal auf.

Hinweis: Zur Unterscheidung von anderen Betriebszu-
stdnden werden in der Betriebsart Parametrierung die
LEDs im Abstand von 2s fiir 0,3 s ausgeschaltet.

4. Stellen Sie den Nennstrom des Antriebs durch das
240°-Potenziometer ein. Die Nennstromvorgabe
erfolgt in 16 Stufen. Die vier LEDs zeigen den einge-
stellten Strom an.

v

Speichern Sie den Wert durch erneutes Betatigen
des Reset-Tasters (nicht fliichtiger Bereich des Daten-
speichers).
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6. Betatigen Sie den Set-/Reset-Taster mehrals 2s (und
weniger als 65), so wird fiir 3s der eingestellte Strom
angezeigt.

Code ‘ Nennstrom (mA) Variante

PWR Err L R 0,6A 2,4A 9A
0 0 0 0 75 180 1500
0 0 0 1 110 250 2000
0 0 1 0 145 410 2500
0 0 1 1 180 560 3000
0 1 0 0 215 710 3500
0 1 0 1 250 870 4000
0 1 1 0 285 1020 4500
0 1 1 1 320 1170 5000
1 0 0 0 355 1330 5500
1 0 0 1 390 1480 6000
1 0 1 0 425 1630 6500
1 0 1 1 460 1790 7000
1 1 0 0 495 1940 7500
1 1 0 1 530 2090 8000
1 1 1 0 565 2250 8500
1 1 1 1 600 2400 9000

Hinweis: Ab einem Motorstrom von 45 A wird die
Blockierungsiiberwachung aktiviert (s. 9. Auslose-
kennlinie und Deratingkurve).

6. Applikationsbeispiele

Schutztiir (NOT-HALT)

In Applikationen, in denen die Sicherheitsabschaltung
ein normaler Betriebszustand ist, wie z.B. bei Schutz-
tiir- oder Zweihand-Applikationen, ist eine Schaltung
nach Abb. 4 zu verwenden. Dabei wird der Steuerstrom-

kreis tiber ein Sicherheitsrelais abgeschaltet, sobald der
NOT-HALT-Taster betatigt wird. Erfolgt das Abschalten
aus z.B. einer ,Sicheren Steuerung” mit Halbleiteraus-
gangen, so muss die Restspannung < 5V DC betragen.
Unterbrechungen < 3ms werden gefiltert.

NOT-HALT

Die Integration eines Hybrid-Motorstarters in eine
NOT-HALT-Kette ist in Abb. 5 dargestellt.

In dieser Applikation wird nicht die Steuerspeisespan-
nung, sondern der Steuerstromkreis geschaltet.

Erfolgt das Abschalten aus z.B. einer ,Sicheren Steue-
rung" mit Halbleiterausgéngen, so muss die Restspan-

nung < 5V DC betragen. Unterbrechungen < 3 ms wer-
den gefiltert.

Hinweis: Ein Abschalten der kompletten Steuerspeise-
spannung bei angesteuertem Motor ist immer mit
VerschleiB im Hybrid-Motorstarter verbunden! Diese
Schaltung sollte daher nur angewendet werden, wenn
liber die gesamte Systemlebensdauer mit nicht mehr
als 10.000 Abschaltungen gerechnet werden muss.
Erfolgt das Abschalten aus z.B. einer ,Sicheren
Steuerung“ mit Halbleiterausgédngen, so muss die
Restspannung < 5V DC betragen. Unterbrechungen

< 1ms werden gefiltert.
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Motorschutz

Alle fiir die Sicherheit relevanten Funktionen werden
ohne duReren Einfluss durch den Hybrid-Motorstarter
realisiert. Besondere Schaltungstechniken sind nicht
notwendig.

Die Verdrahtung des Laststromkreises sollte wie in den
aufgefiihrten Beispielen realisiert werden. Der Anschluss
der Modulstromversorgung kann aber im Gegensatz da-
zu direkt an der Spannungsquelle erfolgen ohne Sicher-
heitsrelais PSR. Das Gleiche gilt fiir die Ansteuerung.

Motor mit Bremse

Wird ein Motor mit Bremse (Anschluss im Motorklemm-
brett) angeschlossen, muss die 400-V-AC-Bremse an
den Anschliissen 2/T1 und 6 /T3 angebunden werden.
Eine 230-V-AC-Bremse ist an den Anschluss 4/T2 und
den Sternpunkt des Motors anzuschlieRBen.

Hinweis: Die Motorstromiiberwachung muss um den
Wert der Bremse (Nennstrom-Bremse) erhéht werden.

Stand 09.2019

Sicherungen austauschen

Die Sicherungen sind so bemessen, dass ein Austausch
nur nach einer Havarie erforderlich ist. Der Ausfall im
Stromnetz oder das Abschaltung von Sicherungen wer-
den bei Ansteuerung als Phasenausfall signalisiert (Blin-
ken PWR + Err und Leuchten von L oder R).
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Ersatzsicherungen

Ersatzsicherungen

0,6 A- und 2,4 A-Varianten 9 A-Varianten

16A 31567 Wéhner 20A 31568 Wéhner

16A 2903126 Phoenix Contact 20A 2903384 Phoenix Contact

16 A FR1I0GR69V 16 Mersen 20A FR1I0GR69V 20 Mersen
Hinweis: Optimaler Kurzschlussschutz und die sichere 30A31569" Wéhner
Beherrschung der Motoranlaufstréme wird mit den 30A2903119* Phoenix Contact
aufgelisteten Sicherungen erreicht. Wir empfehlen, 30A CCMR30" Littelfuse

nur diese Sicherungstypen zu verwenden.

7. Technische Daten

* Wird nur fiir Motoren mit Schweranlauf benétigt

Ausfiihrungen max. 0,6 A max. 2,4A max. 9,0A
Steuerstromkreis

Bemessungssteuerspeisespannung U, nach IEC 60947-1/UL 508 24V DC
Steuerspeisespannungsbereich 19,2-30V DC (32V DC, max. 1 min.)
Steuerspeisespannung, Schaltpegel ,Sicher aus” <5V DC
Bemessungssteuerspeisestrom nach IEC 60947-1 <40mA
SteuereingangL, R

Schaltpegel ,Low" —3bis9,6V
Schaltpegel ,Sicher aus” <5V DC

Schaltpegel ,High* 19,2—-30V DC
Eingangsstrom <3mA

14

Ausfiihrungen

Hauptstromkreis

max. 0,6 A max. 2,4A

Schaltungsprinzip

Sicherheitsendstufe mit Bypass,

dreiphasige galvanisch getrennte Abschaltung

Bemessungsbetriebsspannung U. nach IEC 60947-1

500V AC (50/60Hz)

Betriebsspannungsbereich nach IEC 60947-1
Betriebsspannungsbereich nach UL 508

42-500V AC symmetrisch

Laststrom bei 20°C (s. Kapitel 9) 0,075-0,6 A 0,18—2,4A 1,2-9A
Bemessungsbetriebsstrom I, nach IEC 60947-1

AC-51 nach IEC 60947-4-3 0,6A 2,4A 9A
AC-53a nach IEC 60947-4-2 0,6A 2,4A 6,5A
nach UL 508 (s. Kapitel 9) 0,6A 2,4A 6,5A

Nennschaltleistung nach UL 508
Full Load (Power Factor = 0,4)
Full Load (Power Factor = 0,8)

0,3kW (0,4 HP)
0,5kW (0,6 HP)

0,9kW (1,2 HP)
1,7kW (2,2 HP)

2,3kW (3,0HP)
4,6 kW (6,1 HP)

Leckstrom (Eingang, Ausgang)

0mA

Restspannung bei I,

<300mv [ <400mv ]

<500mV

StoRstrom

100A (t = 10ms)

Eingangsschutzbeschaltung

Varistoren, Schmelzsicherungen

Short Circuit Current Rating SCCR nach
UL508a

Mit Sicherung Class J (30A) geeignet fiir den Einsat

7 in Stromkreisen,

die nicht mehr als 100 kA.; symmetrischen Strom liefern, max. 500V

Riickmeldeausgang

Kontaktausfiihrung Einfacher Kontakt, 1 Wechsler
Kontaktmaterial neuwertig Ag-Legierung, hartvergoldet

Bei Verwendung als Signalkontakt Leistungskontakt
max. Schaltspannung 30VAC/36VDC 250V AC/DC
min. Schaltspannung 100mV 12V AC/DC
max. Dauerlaststrom lo 50mA 6A

min. Schaltstrom 1mA 10mA

max. Abschaltleistung *, ohmsche Last 24V DC / 250V AC 12W /- 140W / 1500VA
Messtechnik bezogen auf 9. Auslosekennlinie

Zweiphasige Strommessung, Bereich 0,075-0,6 A 0,18—2,4A 1,5-9A

Symmetrieliberwachung
Betrag lmax > lnenn => (Imax = lmin / Imax)
Betrag lmax < lnenn => (Imax = lmin / Inenn)

>33%/267%
>33%/267%

>33%/267%
>33%/267%

>33%/267%
>33%/267%

Ansprechzeit 2min./1,8s
Phasenausfalliberwachung, | (L1), I(L3) typ. >75mA >150mA ‘ >1200mA
Betrag (Winkel (L1, L3)) 170-190

Ansprechzeit <1,8s

Blockierschutz, | (L1) oder I(L3) - - >45A
Ansprechzeit - - 2s
Auslésekennlinie (s. Kapitel 9) nach IEC 60947 Class 10A

Abkiihlzeit 20min.

Bedienelemente

Betriebsspannungsanzeige

LED PWR (griin)

Gerate- und Prozessfehleranzeige

LED Err (rot)

Ansteuerungsanzeige, Links-/Rechtslauf

LED L (gelb) / LED R (gelb)

Taster

Fehlerquittierung

Potenziometer zur Motornennstromeinstellung

240°

* Weitere Angaben auf Anfrage.

Stand 09.2019
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Ausfiihrungen max. 0,6 A ‘ max. 2,4A ‘ max.9A
Allgemeine Daten

Verlustleistung min./ max. 088W/28W | 088W/55W | 088W/12W
Max. Schaltfrequenz (Puls- / Pausenzeiten 50:50) 2Hz
BemessungsstoRBspannung zwischen Steuereingangs-, 6kV

Steuerspeise- und Schaltspannung
Netznennspannung (< 500V AC)
Netznennspannung (< 300V AC), z.B. 230/400V AC,
277/480V AC

Netznennspannung (< 300—-500V AC)

Sichere Trennung (EN 50178)

Sichere Trennung (IEC 60947-1)
Basisisolierung (IEC 60947-1)

Steuereingangs-, Steuerspeisespannung

und Riickmeldeausgang, Riickmeldeausgang und
Schaltspannung

Netznennspannung (< 500V AC)
Netznennspannung (< 300V AC), z.B. 230/400V AC,
277/480V AC

Netznennspannung (< 300—-500V AC)

Sichere Trennung (IEC 60947-1)

Sichere Trennung (EN 50178)

Sichere Trennung (IEC 60947-1)
Basisisolierung (IEC 60947-1)

Umgebungstemperaturbereich Betrieb —25°C—-+70°C
Umgebungstemperaturbereich Transport, Lagerung —40°C-+80°C
Uberspannungskategorie 1]
Verschmutzungsgrad 2

Normen / Bestimmungen
Kraftwerkanforderungen

IEC 60947-4-2 / IEC 61508-1 /1SO 13849-1 / EN 954-1
DWR 1300/ ZXX01/DD/7080.8d

Abmessungen inkl. Tragschienenadapter
Abmessungen inkl. Sammelschienenadapter 30Compact
Abmessungen inkl. Sammelschienenadapter 60Classic

Lebensdauer 3x107 Schaltspiele

Schutzart 1P20

Einbaulage Senkrecht (Sammel-/Tragschiene waagerecht)
Montage (s. 9. Deratingkurve) Anreihbar ohne oder im Abstand > 20mm
Gehéuse

Material PA6.6

22,5/175/138mm (B/H/T)
22,5/160/156mm (B/H/T)
22,5/200/156mm (B/H/T)

Anschlussdaten (Leiterquerschnitt)
Schraubklemmen (starr /flexibel)
Gewinde M3, empfohlenes Anzugsmoment

Siehe Anschlusshinweise (Seite 10)
0,14—2,5mm? AWG 26-14
0,5-0,6 Nm 4,4-5,3 |b-in

Anschlussdaten Adapter
Anschluss Tragschienenadapter (starr /flexibel)
Kupfer Stromsammelschiene compact / classic

0,2—6mm?/0,2—4mm? (AWG 24-10)
5 (bzw. 10)x12mm /5 (bzw. 10)x 30 mm

max. Stromsammelschienenstrom 2500A

Gewicht Ausfiihrungsvariante

System 30Compact ca.368g

System 60Classic ca.374g

DIN-Tragschiene ca.377g

Zulassung EX 11 (2) G [Exe] [Exd] [Expx] EX 11 (2) D [Ext] [Exp]

EG-Baumusterpriifbescheinigung nach ATEX

PTB 13 ATEX 3001

Sicherheitslevel

Siehe Abschnitt 8.1 und 8.2

Kontakt - Wéhner GmbH & Co. KG - Elektrotechnische Systeme - Monchrédener Strae 10 - 96472 Rédental - Germany
Postanschrift Postfach 11 60 - 96466 Rodental - Germany
Phone +49 9563 751-0 - info@woehner.de - woehner.com
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MOTUS®

Hybrid motor starter with reversing function.

status 09.2019
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MOTUS®
Overview.

Input: Control input:
Control supply voltage

Adapter

Rating plate

/M

Y

Fuse compartment

Locking pin 0 ‘

Plug connector for
3-phase output voltage

18

Forward/reverse running

Acknowledgement inputs

MAN, RES, AUT

Feedback

Modification of the
current setting

PWR

Err/L/R

Set/reset

1. Safety regulations /
installation notes
« When working on the device, observe the national

safety rules and regulations for the prevention of
accidents.

Disregarding these safety regulations may result in
death, serious personal injury or damage to equip-
ment.

.

The device may only be started up, assembled,
modified or retrofitted by an authorized electrician.

.

Before working on the device, disconnect the power.

.

For emergency stop applications, a machine must
be prevented from restarting automatically by a
higher-level control system!

During operation, parts of electrical switching
devices carry hazardous voltages.

.

During operation, the protective covers must not be
removed from the electric switchgear!

.

Keep the instruction sheet in a safe place.

.

The device is an associated item of equipment and
must not be installed in potentially explosive areas.
Adhere to the relevant safety regulations when set-
ting up and operating the relevant equipment.

.

The safety regulations applicable when motors are
used in the Ex area must be complied with (ATEX
directive 2014/34/EU).

If the ,Automatic RESET" mode is used, the drive

is switched on again after the cooling time has
expired - if a control signal is still present. The cool-
ing time is 20 minutes. For applications in the Ex-
protection area, automatic restart is not permitted.

The device may not be subjected to mechanical

and thermal loads that exceed the thresholds
specified in the operating manual. If required, the
device should be installed in an appropriate housing
with suitable protection (e.g. IP54) according to

IEC 60529/EN 60529 to provide protection against
mechanical and electrical damage. Where dusts are
present, the device must be installed in a suitable
housing (at least IP64) according to EN 61241.

status 09.2019

.

.

Installation should be carried out following the
instructions provided in the operating instructions.
The circuits inside the device must not be accessed
during operation.

The item cannot be repaired by the user and has to
be replaced by an equivalent device. Repairs may
only be carried out by the manufacturer.

The safety data and features according to the EC-
type examination certificate must be observed.

The device carries out diagnostics on the functions
when the drive is switched on or when it is switched
off. In addition, an authorized electrician or a skilled
worker who is well acquainted with the relevant
standards can conduct the ,Motor overload
protection” safety function test. For this test, the
drive must be operated with right or left rotation
(forward or reverse running), and the current flow in
a conductor interrupted (e.g. by removing the fuse
inthe L1 or L3 phase). The hybrid motor starter then
switches off the drive within 1.5 to 2s. The LEDs for
right or left rotation (forward or reverse running) go
out and the ERR-LED and the reply output are set.

The device must be secured with the help of an ac-
cess protection during safety-related applications.

Only use power supply units with safe isolation and
PELV in accordance with EN 50178/VDE 0160 (PELV).
This prevents short circuits between primary and
secondary sides.

Scope of use

.

.

In circuits in potentially dust-explosive areas of
zones 21 and 22, it must be guaranteed that the
equipment connected to this circuit complies with
category 2D or 3D or is certified as such.

This is a product for environment A (industry). In
environment B (household), this device can cause
undesired radio interference; in such a case, the
user may be under obligation to implement appropri-
ate measures.

MOTUS® has been developed for the operation of
AC motors with sinusoidal, symmetrical load and for
evenly distributed 3-phase ohmic loads. The hybrid
motor starter has a reversing function, current
monitoring and safety function. The internal locking
circuit and load wiring reduce the amount of cable
required.
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The functions require a sinusoidal load. The MOTUS®
must therefore not be used directly upstream or
downstream of frequency inverters.

To ensure correct function, current must not be
allowed to flow “past” the MOTUS® to the motor. No
strong electrostatic backflow is allowed from the

a connection of the motor coil to a potential that is
not passed via the MOTUS® (e.g. neutral point with
the neutral conductor) can generate a fault message
that requires the device to be replaced for reasons of
functional safety. This fault is registered permanent-
ly in the error memory.

3. Mounting and connecting
the main circuit

Snap the complete module including busbar or DIN rail
adapter onto the rail.

The following coordination types are achieved with the

fuses used:

Coordination types

0.6A and 2.4A variants

16A 10kA, 500V, coordination types 2
(FUSE-10X38-16A-GR) device protection
50kA, 500V, coordination type 1
system protection

load side back to the MOTUS®. Insulation faults or

2. Product table

9A variants
Type MOTUS®ContactronControl, direct and reversing starters Pack Qty Weight kg/100 units Order no 20A 5kA, 400V, coordination types 2
(FUSE-10X38-20A-GR) device protection

for System CrossBoard® 50kA, 500V, coordination type 1

Electronic module 0.075-0.6A direct and reversing starter 1 29,2 36 109 system protection
Electronic module 0.18-2.4A direct and reversing starter 1 29,2 36110 30A 30kA, 500V, coordination type 1
Electronic module 1.5-9A direct and reversing starter 1 29,2 36111 (FUSE-ClassCC-30A-MR) | system protection

Note: 30A fuse is only needed for motors with heavy

for System 30Compact for 12 x 5mm and 12 x 10mm busbars starting.
Type 0.075—-0.6A 1 34.0 36101
T 0.18-2.4A 1 34.0 36104

ype Removal
Type 1.5-9A 1 34.0 36107

To remove the busbar variants, the electronicscom-

for System 60Classic for12 x 5-30 x 10mm busbars, double-T and triple-T sections ponent must first be removed from the busbar

Type 0.075—0.6A 1 347 36 102
Type 0.18—2.4A 1 347 36105
Type 1.5-9A 1 347 36108

for DIN rail mounting according to DIN EN 60715

Type 0.075-0.6A 1 349 36100
Type 0.18—2.4A 1 349 36103
Type 1.5-9A 1 349 36 106
Accessories

Plug connector with cable connection, 2 devices 1 7.6 36 902
Plug connector with cable connection, 3 devices 1 8.3 36903
Plug connector with cable connection, 4 devices 1 10.0 36904

Spare components

16A fuse for order no.: 36101, 36104, 36102, 36105, 36100, 3 0.9 31567

36103, 36109 and 36110

20A fuse for order no.: 36107, 36108, 36106 and 36111 3 0.9 31568

30A fuse for order no.: 36107, 36108, 36106 and 36111 for motors with 3 0.9 31569

heavy starting . .

Adapter for System 30Compact 1 17 36 113 Ih the case of the busbar varla?nt, the glectrlcal connec-
Adapter for System 60Classic 1 o5 36114 tion to the 3-phase network |s_establ|shed d_lrectly by
Adapter for DIN rail mounting 1 57 36112 means of the adapter. When using the DIN rail adapter,

observe the terminal designations when connecting
the 3-phase network.

CAUTION: Never carry out work when voltage is
present! Danger to life!
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Connecting the motor output in the

main circuit

The motor output is connected using a 3-pole plug
connector (included in the scope of delivery).

3
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The 24V DC control supply voltage and control voltage
inputs must be operated with power supply modules
according to DIN 19240 (max. 5% residual ripple)!

In order to avoid inductive or capacitive coupling of
noise emissions where long control wires are used, we
recommend the use of shielded wires.

If you want to clamp two conductors under one
terminal point, you must use conductors with the
same conductor cross section!

5. Functions

Block diagramm

MAN
oMAN | TRPRE
R::f:m Reset2 || Logic 7¢F
reset "0AUT | l‘lP
/,4 \/
Us 24 r
N vbC jz\} L E
LE o—— & Error Reset
4 4
b 7L
= 2>T1_6/T3
L 97 96 95 412

EPLAN-symbol

51 I EEEEEREE 3
11 3113 513 Us L R L MANREsAUT lg  (22196]%7
x2 x5 x4 3
set/ ooo o max.9 A @
resat O R LEm PWR

X1
2/T1 4fT2 6/T3 ®
9 %7 ¢ MOTUS

Visualisation — Status-LEDs

The MOTUS visually indicates its operating status via
four LEDs. The functions of the LEDs are based on the
NAMUR recommendation NE44.

« When the control supply voltage is connected, all
LEDs light up once as a LED test.

« Agreen LED (PWR) indicates that the control supply
voltage is “OK”.

« Leftorright rotation of the drive is indicated by a
corresponding yellow LED (L or R).

« Anerror is indicated by a red LED (Err).

Diagnostic function

Via various diagnostic functions, the hybrid motor
starter is able to identify and signal a range of errors,
such as overcurrent, asymmetry, phase failure or self-
test errors.

« Aself-testis carried out before each power-on
process. If a problem is detected, the device does not
power on and instead displays the message “Error
during self-test”. Errors can be caused by defects in

Status LED description

OFF No supply voltage (control supply voltage) present

the power electronics or insulation faults in periph-
eral equipment. An “Error during self-test” cannot be
acknowledged and is stored internally in the device.
In case of repetition of the “Error during self-test”,
the device cannot be put into operation again — it
must be replaced (safety precaution).

If an error is detected, the device immediately
switches to a safe, shutdown state.

To exit the safe, shutdown state, the corresponding
error acknowledgement is required.

PWR
Green

Err L R 96|95 Error motor
Red |Yellow|Yellow|97|96

acknow- current
ledgement

Operational readiness | Supply voltage (control supply voltage) present

Drive switched on « Reverse running (L)

- Forward running (R)

— the device must be replaced

Error during self-test Detection of a deviation, an insulation fault in the
peripheral circuits equipment or a fault in the device

mim|m|m|>

mi>|>|>
> (> |m|>
>|m|>|>
r|lo|lo|o|o
o|rR |k |k |k
o|r|r|lo|o

not
possible

Internal error in
controller or I/0
devices (maintenance | 10A): Cooling time running! (20 minutes)
requirement, NE44)

Bimetal function: The motor current is higher than
the nominal motor current specification (e.g. class

Countdown of cooling period (20min) only starts

- Errorin reverse running.

B E A 1| 0 |Automatic| 0

- Errorinforward running.

B A E 1| 0 |Automatic| 0

After 2 minutes, the ,L“ or ,R" flashes:
A manual reset is possible.

Error restoring the system state:

mode.

Checksum erroneous. The thermal memory of the
bimetal function is set to the max. value. The error
must be manually acknowledged, also in automatic

B B B 1|0 | Manual 0

other by more than 33%.

Symmetry: The motor currents deviate from each E

B A A | 1]|0]|Manual| O

Phase failure: Phase failure with pending
control voltage

« Errorin reverse running (left rotation).

B E A 1| 0 |Automatic| 1/0

« Error in forward running (right rotation).

B A E 1| 0 |Automatic| 1/0

motor line interrupted

Possible causes: minimum current not achieved,
below 0.06A (0.6A), 0.15A (2.4A), 1.2A (9A)
fault in mains voltage, fuses have been triggered,

exceeded for more than 2s.

Blocking: The max. measurable motor current is

- Errorin reverse running.

B B A |1]|0|Manual| 0

- Errorinforward running.

B A B 1|0 | Manual 0

Explanation: A =LED switched off / E = LED permanently lit / B = LED fl ashes at a frequency of 2Hz (50:50)

Error acknowledgement
Three different options are available for error acknowl-
edgement.

Manual (set/reset button)
Press the set/reset button on the front of the device.
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If the set/reset button is still being pressed after approx.
2s,the hybrid motor starter adopts an error state again. If

the acknowledgement request (actuated set/reset but-
ton) is active for more than 6s, an advanced test is con-
ducted for the power output module and then a switch

performed to the ,Parameterization” operating mode.
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Manual (remote acknowledgement point)

Connect a button (N / O contact) between the MAN
and RES terminals.

An acknowledgement is triggered as soon as a positive
edge is detected at the MAN input - button pressed
briefly. If a negative edge is not identified after approx.
2s, the hybrid motor starter adopts the error status
again.

Automatic

Establish an electrical connection between the RES and
AUT terminals.

After the bimetal monitoring has been triggered and
the subsequent cooling, the device performs an auto-
matic acknowledgement.

The RES terminal provides the voltage for the reset.

In variants with a rated control supply voltage of 24V
DC, this is 24V DC.

Feedback

As soon as the hybrid motor starter detects an error, the
reply relay is switched, i.e. the N / O contact is closed or
the N / C contact is opened. This behavior corresponds
to that of a motor overload protection relay.

The feedback is for signaling purposes only and is not
part of the safety chain. It is thus not included in the
safety monitoring.

Parameterization—

Nominal current setting

Note: This function is only possible if the device is not
activated and there is no defect at the device.

1. Make sure that the 24V DC control voltage is applied,
no R or Lactivation is taking place and that no error
message is displayed.

2. Open the cover.

3. Press the set/reset button for more than 6s to
change to the ,Parameterization” mode—the green
PWR LED flashes once.

Note: In Parameterization mode, the LEDs are
switched off every 2s for 0.3s to distinguish this mode
from other operating modes.

4. Set the nominal current of the drive using the 240°
potentiometer. The nominal current is specified in

16 stages. The four LEDs show the set current.

5. Store this value by pressing the set / reset button
again (non-volatile area of the data memory).
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6. Press the set / reset button for more than 2s (and
less than 6s) to display the set current for 3s.

Code ‘ Nominal current (mA)

PWR | ERR L R 0.6A 2,4A 9A
0 0 0 0 75 180 1500
0 0 0 1 110 250 2000
0 0 1 0 145 410 2500
0 0 1 1 180 560 3000
0 1 0 0 215 710 3500
0 1 0 1 250 870 4000
0 1 1 0 285 1020 4500
0 1 1 1 320 1170 5000
1 0 0 0 355 1330 5500
1 0 0 1 390 1480 6000
1 0 1 0 425 1630 6500
1 0 1 1 460 1790 7000
1 1 0 0 495 1940 7500
1 1 0 1 530 2090 8000
1 1 1 0 565 2250 8500
1 1 1 1 600 2400 9000

Note: If the motor current is above 45A, the block
monitoring is activated (see 9. Trigger characteristic
curve and derating curve).

6. Application examples

Safety door (EMERGENCY STOP)

In applications where the safety switch-off is a normal
operating mode, such as in the case of safety door or
two-hand applications, a circuit as per Fig. 4 should
be used. Here, the control circuit is switched off via a
safety relay as soon as the EMERGENCY STOP button is

actuated. If the switch-off is performed, for instance,
from a ,safe controller” with semiconductor outputs,
the residual voltage must be < 5V DC. Interruptions
<3 ms are filtered.

EMERGENCY STOP

Integrating a hybrid motor starter into an EMERGENCY
STOP chain is pictured in Fig. 5.

In this application, the control circuit is switched and
not the control supply voltage.

If the switch-off is performed, for instance, from a
,safe controller” with semiconductor outputs, the re-

sidual voltage must be < 5V DC. Interruptions < 3 ms
are filtered.

Note: Switching off the control voltage supply with
a controlled motor always results in wear in the
hybrid motor starter! This switch should only be
used if no more than 10,000 shutdowns can be
expected over the entire lifespan of the system. If
the switch-off is performed, for instance, from a
»safe controller” with semiconductor outputs, the
residual voltage must be < 5V DC. Interruptions

< 1ms are filtered.
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Motor overload protection

All safety-relevant functions are implemented by the hy-
brid motor starter, without external influences. Special
circuit technology is not necessary.

Wiring of the load current circuit should be realized as
described in the examples provided. The module cur-
rent supply can however be directly connected to the
voltage source, without the PSR safety relay. The same
is applicable for the control.

Motor with brake

If a motor with brake is connected (in the motor ter-
minal board), the 400V AC brake has to be connected
tothe 2 /T1and 6/ T3 connections. A 230V AC brake
must be connected with 4 / T2 and the neutral point
of the motor.

Note: The motor current monitoring must be increased
by the value of the brake (nominal brake current).

status 09.2019

Replacing fuses

The fuses are rated so that they only need to be re-
placed after damage. Mains outages or disconnection
of fuses will be signaled as a phase failure upon activa-
tion (PWR + Err flash and L or R light up).
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ETCR IV

0.6A and 2.4A variants 9A variants

16A 31 567 wahner 20A 31568 wahner

16A 2903126 Phoenix Contact 20A 2903384 Phoenix Contact

16A FR10GR69V 16 Mersen 20A FR10GR69V 20 Mersen
Note: The listed fuses provide optimum short circuit 30A31569" Wéhner
protection and reliable control of the motor starting 30A2903119" Phoenix Contact
currents. We recommend that you only use these fuse 30A CCMR30* Littelfuse

types.

7. Technical data

*Is needed for motors with heavy starting.

Variants | Max. 0.6A | Max. 2.4A | Max. 9A
Input data
Rated control supply voltage U, as per IEC 60947-1 / UL 508 24V DC

Control supply voltage range

19.2—-30V DC (32V DC, max. 1 min.)

Control supply voltage, Switching level ,Safe off* <5vVDC
Rated control supply current as per IEC 60947-1 <40mA
Control input L, R:

Switching level ,Low* -3t09.6V DC
Switching level ,Safe off* <5V DC
Switching level ,High“ 19.2-30V DC
Input current <3mA
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Variants

Output data

Max.0.6A |  Max.24A | Max. 9A

Switching principle

Safety output module with bypass,
three-phase electrically isolated shutdown

Rated operating voltage U. as per IEC 60947-1

500V AC (50 / 60Hz)

Operating voltage range as per IEC 60947-1
Operating voltage range as per UL 508

42-500V AC symmetrical

Load current at 20°C (see chapter 9) 0.075-0.6A 0.18-2.4A 1.2-9A
Rated operating current I, as per IEC 60947-1

AC-51 as per I[EC 60947-4-3 0.6A 2.4A 9A
AC-53a as per IEC 60947-4-2 0.6A 2.4A 6.5A
as per UL 508 (see chapter 9) 0.6A 2.4A 6.5A

Normal switching power as per UL 508
Full Load (power factor = 0.4)

0.3kW (0.4HP) 0.9kW (1.2HP) 2.3kW (3.0HP)

Full Load (power factor = 0.8) 0.5kW (0.6HP) 1.7kW (2.2HP) 4.6kW (6.1HP)
Leakage current (input, output) 0mA
Residual voltage at |, <zoomv | <q00mv | <500mV

Surge current

100A (t=10ms)

Input protective circuit

Varistors, fuses

Short circuit current rating SCCR as per
UL 508a (under preparation)

With fuse class J (30A), suitable for use in circuits, that do not
supply more than 100kA.¢ symmetrical current, max. 500V

Reply output

Contact type

Single contact, 1PDT contact

Contact material, in new condition

Ag alloy, hard gold-plated

When used as Signal contact Power contact
Max. switching voltage 30V AC/36V DC 250V AC/DC
Min. switching voltage 100mV 12V AC/DC
Max. continuous load current lo 50mA 6A

Min. switching current 1mA 10mA

Max. interrupting rating *, ohmic load 24V DC / 250V AC 1.2W/- 140W /1500VA
Measurement technology in ref. to 9. Trigger characteristic curve

Two-phase current measurement, Range 0.07—0.6A 0.18-2.4A 1.5-9A

Symmetry monitoring
AMOUNt Ly > lnenn => (s ~ i / Imax)
AMount lna < loenn = (Inax = lmin / Inenn)

>33%/267%
>33%/267%

>33%/267%
>33%/267%

>33%/267%
>33%/267%

Response time 2min./ 1.8s

Phase failure monitoring, | (L1), I(L3) typ. >75mA > 150mA ‘ >1200mA
Amount (angle (L1, L3)) 170-190

Response time <1.8s

Blocking protection, | (L1) oder I(L3) - - > 45A
Response time - - 2s
Trigger characteristic (see chapter 9) as per IEC 60947 Class 10A

Cooling-down time 20min.

Operating elements

Operating voltage indicator

LED PWR (green)

Device and process error display

LED Err (red)

Activation display

LED L (yellow) / LED R (yellow)

Button

Error acknowledgement

Potentiometer for nominal motor current setting

240°

* Other available on request.

status 09.2019
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Variants Max. 0.6A | Max. 2.4A | Max. 9A
General data

Power dissipation min./max. 0.88W /2.8W ‘ 0.88W /5.5W ‘ 0.88W /12W
Max. switching frequency (pulse / pause times 50:50) 2Hz

Rated surge voltage between control input, control supply 6kV

and switching voltage

Nominal mains voltage (< 500V AC)

Nominal mains voltage (< 300V AC), e.g. 230 / 400V AC,
277 / 480V AC

Nominal mains voltage (< 300—500V AC)

Safe isolation (EN 50178)

Safe isolation (IEC 60947-1)
Basic isolation (IEC 60947-1)

Control input, control supply voltage and reply output,
reply output and switching voltage

Nominal mains voltage (< 500V AC)

Nominal mains voltage (< 300V AC), e.g. 230 / 400V AC,
277 / 480V AC

Nominal mains voltage (< 300500V AC)

Safe isolation (IEC 60947-1)

Safe isolation (EN 50178)

Safe isolation (IEC 60947-1)
Basic isolation (IEC 60947-1)

Ambient temperature range operation —25°C—+70°C
Ambient temperature range transport, storage —40°C-+80°C
Surge voltage category 1
Pollution degree 2

Standards/specifications
Power station requirement

IEC 60947-4-2 /1IEC 61508-1 /1SO 13849-1/EN 954-1
DWR 1300/ ZXX01/DD/7080.8d

Service life

3x107 cycles

Degree of protection

1P20

Mounting position

Vertical (horizontal DIN rail / busbar)

Mounting (see 9. Derating curve)

Can be mounted in rows with zero spacing or with > 20mm spacing

Housing:

Material

Dimensions incl. DIN rail adapter

Dimensions incl. power busbar adapter 30Compact
Dimensions incl. power busbar adapter 60Classic

PA 6.6
(22,5/175/138)mm (W/H/D)
(22,5/160/156)mm (W/H/D)
(22,5/200/156)mm (W/H/D)

Connection data (conductor cross-section)
Screw terminal blocks (solid / stranded)
M3 thread, recommended torque

See connection notes (page 22)
0.14—-2.5mm? AWG 26-14
0.5—-0.6Nm 4.4—-53Ib-in

Adapter connection data

Connection @ DIN rail adapter (solid / stranded)
Copper @ Compact / Classic power busbar

Max. power busbar current

0.2—-6mm?/ 0.2—4mm?* (AWG 24-10)
5 (or 10)x12mm /5 (or 10)x30mm
2500A

Weight

DIN rail adapter

6Power busbar adapter 30Compact
Power busbar adapter 60Classic

Approx. 368g
Approx. 374g
Approx. 377g

Certification

EX 11 (2) G [Exe] [Exd] [Expx] EX 11 (2) D [Ext] [Exp]

EC type examination certificate to ATEX

PTB 13 ATEX 3001

Safety level

See section 8.1and 8.2

Contact - Wohner GmbH & Co. KG - Elektrotechnische Systeme - Ménchrédener StraRe 10 - 96472 Rédental - Germany

Postal address PO Box 11 60 - 96466 Rodental - Germany
Phone +49 9563 751-0 - info@woehner.com - woehner.com
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Démarreur—Inverseur hybride.
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MOTUS®
Vue d’ensemble.

Adaptateur

Plaque signalétique

Vi

Compartiment

a fusible

Déverrouillage 0
Bornier de raccordement
pour charge triphasée

30

Commande :
rotation droite (marche AV) /
rotation gauche (marche AR)

Réarmement
automatique / manuel
MAN, RES, AUT

Contact de signalisation
de défaut

Ajustement
du courant

PWR

:l Err/L/R

N e

Set/Reset

1. Consignes de sécurité /
instructions d’installation
« Respecter la législation nationale en vigueur en

matiére de sécurité et de prévention des accidents
pour toute intervention sur 'installation.

Le non-respect de ces consignes peut entrainer la
mort, des blessures graves ou d’importants
dommages matériels.

.

La mise en service, le montage, les modifications et
les extensions doivent étre confiés exclusivement a
du personnel qualifié.

Avant tout intervention sur le module, mettre I'appa-
reil hors tension.

.

Pour les applications d’arrét d’'urgence, 'automa-
tisme situé en amont doit empécher le redémarrage
automatique de la machine.

Lorsque I'installation est en service, certaines pieces
peuvent étre sont sous tension dangereuse.

.

Ne jamais déposer les capots de protection des appa-
reillages électriques lorsque ceux-ci sont en service.

.

Conserver impérativement cette notice d’instruc-
tions.

L'appareil est un matériel électrique associé et ne
doit en aucun cas étre installé dans des zones a
risque d’explosion.

Lors de la mise en place et de I'exploitation d’équipe-
ments électriques associés, respecter les normes de
sécurité en vigueur.

Tenir compte de la réglementation de sécurité rela-
tive a l'utilisation des moteurs en zone Ex (directive
ATEX 2014 / 34 / EU).

.

Lorsque le mode « Réarmement automatique » est
utilisé et que I'ordre de marche est maintenu, I'ins-
tallation est remise en service, aprés expiration du
délai de refroidissement. Le délai refroidissement
peut aller jusqu’a de 20 minutes. En cas d'utili-
sation en zone antidéflagrante, un redémarrage
automatique n’est pas autorisé.

L'appareil ne doit pas étre soumis a des sollicitations
mécaniques ou thermiques dépassant les limites
mentionnées dans le manuel d’utilisation. Prévoir
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Francais

si nécessaire le montage dans un boitier a indice
de protection adéquat (par ex. IP54), selon CEl
60529 / EN 60529, pour protéger I'appareil contre
les dommages mécaniques ou électriques. Dans
un environnement poussiéreux, 'appareil doit étre
monté dans un boitier approprié (minimum IP64)
selon EN 61241

.

Pour effectuer le montage, respecter les instructions
figurant dans le manuel d’utilisation. Toute interven-
tion sur les circuits électriques internes de I'appareil
est interdite pendant son fonctionnement.

.

Le matériel électrique ne doit pas étre réparé par
I'utilisateur, il doit le cas échéant étre remplacé par
un appareil du méme type. Seul le constructeur est
autorisé a effectuer des réparations.

.

Tenir compte des caractéristiques de sécurité selon le
certificat d’essai CE en vigueur.

L'appareil effectue un diagnostic des fonctions au
moment de la mise sous tension ou de la mise en
service du moteur. Seule une personne qualifiée ou
un électricien familiarisé avec les normes correspon-
dantes peuvent procéder au contrdle de la fonction
de protection du moteur. Pour effectuer ce test, il
convient de faire tourner le moteur vers la gauche ou
vers la droite tout en en coupant une phase (par ex.
en retirant un fusible en phase L1 ou L3). Le démarreur
hybride déclenche alors le moteur apres une période
comprise entre 1,5 et 2 s. Les LED de rotation a gauche
ou a droite s'’éteignent, la LED ERR et le contact de
signalisation de défaut sont activées.

.

Pour les applications de sécurité, I'appareil doit
étre sécurisé par une protection contre un accés
extérieur.

N'utiliser que des alimentations a isolation totale
avec tension PELV selon EN 50178 / VDE 0160 (PELV).
Celles-ci excluent les défauts d’isolement entre
primaire et secondaire.

Domaine d’application :

« Pour les circuits électriques installés dans des
environnements a risque d’explosion, zone 21 ou 22,
s’assurer que les équipements électriques branchés
sur ce circuit sont conformes et ont les homologa-
tions correspondantes, par ex. catégorie 2D ou 3D.

« Le démarreur est un appareil destiné aux environne-
ments de type A (industrie). Dans un environnement
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de type B (domestique), cet appareil peut provo- des courants de forme sinusoidale. C’est la raison 3. Montage et raccordement du Les fusibles utilisés permettent d’obtenir les coordina-
quer des perturbations indésirables. Lutilisateur pour laquelle le MOTUS® ne peut pas étre utilisé circuit de puissance tions suivantes :
peut alors étre obligé de prendre les mesures qui directement en amont ou en aval d’'un convertisseur
s'imposent. de fréquence. Pour un fonctionnement correct le Embrocher le module complet avec I'adaptateur direc-
o ) MOTUS® ne doit pas voir de retour de Fourant prgve- tement sur le jeu de barres ou sur le rail DIN. Calibres 0,6 A et 2,4A
+ Le MOTUS® a été développé pour commander un nant du moteur. Aucune forte charge électrostatique
moteur triphasé ayant un courant triphasé symé- ne doit étre transmise au MOTUS® c6té charge. Un 16A 10kA, 500V, coordination
trique sinusoidal ou pour commander une charge défaut d’isolement ou un raccordement du moteur a {Fusible 10X38-16A-GR) | type 2, protection du relais
résistive triphasée symétrique. Ce départ moteur une tension autre que celle amenée par le MOTUS®, Pouvoir de coupure 50kA, 500V,
hybride dispose d’une fonction d’inverseur de sens (comme par exemple au point étoile du moteur) coordination type 1,
de rotation, une protection contre les surintensités peuvent, pour des raisons de sécurité, entrainer un protection moteur
et d’'une fonction de sécurité machine. Le verrouil- message d’erreur nécessitant le remplacement du
lage électrique et le cablage de puissance interne MOTUS®. Ce défaut est enregistré durablement en Calibre 9,0A
permet de réduire le cablage externe. Les fonctions mémoire. 20A 5 kA, 400V, coordination type 2,

de mesure et de protection exigent des tensions et (Fusible 10X38-20A-GR) | protection du relais

Pouvoir de coupure 50kA, 500V,
coordination type 1,

protection moteur

30A 30kA, 500V, coordination type 1,

(Fusible ClassCC-30A-MR)| protection moteur

2. Catalogue produit

Version MOTUS®ContactronControl, démarreur-inverseur ‘ Unit é ‘ Poids kg /100 pcs.

s ®
pour Systéme CrossBoard Remarque: le fusible 30 A est utilisé uniquement pour

Module électronique 0,075-0,6A pour démarrage direct et inversé 1 29,2 36109 les moteurs a forte inertie.
Module électronique 0,18-2,4A pour démarrage direct et inversé 1 29,2 36110
Module électronique 1,5-9A pour démarrage direct et inversé 1 29,2 36111

Démontage

1207 SRR SRR E S pauvim:e s Lo S L s Pour le démontage des versions sur jeu de barres, retirer

Version 0,075-0,6A 1 34,0 36101 d'abord le module électronique de I'adaptateur.
Version 0,18—2,4A 1 34,0 36104
Version 1,5-9A 1 34,0 36 107

pour System 60Classic pour jeux de barres 12 x 5—30 x 10mm, profilé en H et double H

Version 0,075—0,6 A 1 34,7 36102
Version 0,18—2,4A 1 34,7 36105
Version1,5-9A 1 34,7 36108

pour montage sur rail DIN selon la norme DIN EN 60715

Version 0,075-0,6 A 1 34,9 36100
Version 0,18 =2,4A 1 34,9 36 103
Version 1,5—-9A 1 34,9 36106
Accessoires

Bornier de raccordement avec cable, 2 modules 1 7,6 36 902
Bornier de raccordement avec cable, 3 modules 1 8,3 36903
Bornier de raccordement avec cable, 4 modules 1 10,0 36904

Pour la version pour jeu de barres, la connexion élec-
Composants de rechange ! ! L oo ;
trique avec le réseau triphasé se fait directement via
Fusible 16 A pour réf. : 36101, 36104, 36102, 36105, 36100, 36103, 3 0,9 31567 I’adaptateun Avec I‘adaptateur pour rail DIN, tenir im-
36109 et 36110

pérativement compte du repérage des bornes lors du

Fusible 20 A pour réf. : 36107, 36108, 36106 et 36111 3 09 31568 raccordement au réseau triphase.

Fusible 30 A pour réf. : 36107, 36108, 36106 et 36111 pour moteurs a forte 3 0,9 31569

inertie ATTENTION: Ne jamais travailler sous tension.
Adaptateur pour "System 30Compact” 1 4,7 36113 Danger de mort!

Adaptateur pour "System 60Classic" 1 5,5 36114

Adaptateur pour rail DIN 1 57 36112
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Raccordement du moteur au circuit

de puissance

Le raccordement s’effectue au moyen d’un connecteur
3 broches, fourni avec I'appareil.

4.Raccordement de la filerie
de commande

Pour I'alimentation du module et pour les tensions de
commandes utiliser une alimentation 24 V courant
continu conforme a la norme DIN 19240 (ondulation
résiduelle 5% maxi). Afin d’éviter des perturbations
dues au couplage inductif ou capacitif dans le cas de
fileries de commande particulierement longues, il est
recommandé d’utiliser des cables blindés.

Si vous désirez brancher deux fils sur une borne, il est
impératif d’utiliser des fils ayant la méme section.

5. Fonctions

Schéma de cablage

MAN
o [ENTRE]
Reset WRES | peset2 || Logic *ik
reset oAUT | uP
// \/
Us 2 . L
1 vDC jZ\} %
LEo—— & Error Reset
4 Wy
RO‘%’F/ 24V DC ’—qﬂf TI3
& 2/T1_6/T3
v b 97 96 95 412

Symbole EPLAN

51l IR
171 3443 5713 Us L R L MANResauT lg  (22196]%7
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Set/ ooo o max. 9 A @
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Visualisation—LED d’état

+ Quatre LEDs au total qui indiquent les différents
états de fonctionnement sur le MOTUS. Les fonctions
des LED sont basées sur les recommandations
NAMUR NE44.

Ala mise sous tension, toutes les LED s’allument
simultanément en tant que LED test.

Une LED verte (PWR) signale la mise sous tension «
OK ».

La rotation a gauche ou a droite du moteur est signa-
lée par la LED jaune correspondante (D ou G).

Une erreur est signalée par une LED rouge (ERR).

Fonction de diagnostic

Grace a diverses fonctions de diagnostic, le démarreur
moteur hybride est en mesure de détecter et de signaliser
un grand nombre d‘erreurs telles que la surintensité, I'asy-
métrie, la défaillance de phase ou un défaut au cours de
l'auto-test.

« Avant chaque mise en service, un auto-test est effec-
tué. Lorsqu’un écart est détecté, le moteur ne démarre
pas, le message « Erreur lors de I'auto-test » s’affiche.
Cela peut étre causé par des défauts dans I'électro-

Description LED

nique de puissance ou par un défaut d’isolement dans
la périphérie. Lors d’une « Erreur lors de 'auto-test »,
I'appareil ne peut pas étre réarmé. Les erreurs sont
mémorisées dans |appareil. Aprés une « erreur lors
de auto-test », I'appareil ne peut plus étre remis en
service, un remplacement est nécessaire (mesure de
sécurité).

« Siune erreur est détectée, 'appareil passe immédiate-
ment dans un état d’arrét sécurisé.

Pour quitter I'état d’arrét sécurisé, le réarmement
correspondant est nécessaire.

PWR | Err L R |96

verte |rouge|jaune | jaune |97

Arrét Alimentation auxiliaire absente (tension de commande) A A A A 0|1 - 0
Démarreur | Alimentation auxiliaire présente (tension de commande) E A A A 0|1 - 0
opérationnel
Moteur sous | + Rotation & gauche (marche AV) (L) E A E A 0|1 1
tension - Rotation a droite (marche AR) (L) E A A E 01 1
Erreur lors de | Lors de la détection d'une déviation, d'un défaut dlisolement E E A A 1|0 |impossi- 0
I'auto-test des circuits périphériques de I'équipement ou d'un défaut dans

I'appareil, le remplacement de I'appareil est nécessaire. ble
Défaut Déclenchement sur surcharge : Uintensité du moteur est

externe du supérieure a 'intensité ajustée sur le relais (par ex. classe 10 A) :
circuit de Temps de refroidissement 20 minutes. Le compteur de surcharge
commande | n'estdécrémenté que lorsque Us est présente (jusqu’a 20 mn).

NE44)

ou des - Défaut apparue lors de la rotation a gauche. E B E A | 1|0 | autom. 0
périphé- - Défaut apparue lors de la rotation a droite. E B A E |1|0] autom. 0
riques Aprées 2 minutes, « L» ou « R » clignote :

(entretien un réarmement manuel est possible.

nécessaire,

Défaut lors de la restauration de I'état du systeme :

Le code de contréle est erroné. La mémoire thermique de la
fonction bimétal est réglée sur la valeur maxi. Le réarmement
manuel est nécessaire méme en mode automatique.

E B B B 1|0 | manuel 0

Symétrie : intensités du moteur divergent de plus de 33 %. E B A A | 1|0 | manuel 0

la tension de commande.

Défaillance de phase : défaillance de phase en présence de

- Défaut apparu lors de la rotation a gauche.

B B E A |10 | autom. 1/0

- Défaut apparu lors de la rotation a droite.

B B A E 1|0 | autom. 1/0

Causes possibles : courant minimal non atteint, inférieur a 0,06 A
calibre 0,6 A, 0,15 A calibre 2,4 A, 1,2 A calibre 9 A, défaut de la

tension d’alimentation, fusibles fondus, rupture du cable moteur

est dépassée pendant plus de 2 s.

Moteur calé : I'intensité maxi mesurée courant du moteur

- Défaut apparu lors de la rotation a gauche (marche AV). E B B A | 1|0 | manuel 0

« Défaut apparu lors de la rotation a droite (marche AR). E B A B | 1|0 | manuel 0

Explication: A = LED éteinte / E = LED allumée en permanence / B = LED clignote a une fréquence de 2Hz (50:50)

Réarmement aprés défaut
Trois différentes possibilités sont disponibles pour ré-
armer le démarreur hybride aprés défaut :

Manuel local (bouton Reset)

Actionner le bouton Set/Reset situé sur I'avant de
I'appareil.

version 09.2019

Si,apres|'écoulementd’une période d’environ 2s,le bou-
ton Set/Reset est toujours actionné, le démarreur hy-
briderevientaI'état de défaut. Silademande de réarme-
ment (bouton Reset actionné) persiste pendant plus de
65,untestétendude'étagefinalde puissanceestréalisé
et I'appareil passe ensuite en mode de fonctionnement
« Paramétrage ».
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Manuel (commande de réarmement a distance)
Raccorder un bouton poussoir réarmement (NO) entre
les bornes MAN et RES. Un réarmement est obtenu
lorsqu’une impulsion positive est appliquée sur la borne
MAN —Impulsion sur le BP réarmement. Si, apres une
période d’environ 2s, aucun front négatif n'est détecté
(BP réarmement non relaché), le démarreur hybride
revient a I'état de défaut.

Automatique

Etablir une connexion électrique entre les bornes RES
et AUT.

L'appareil effectue un réarmement automatique apres
le déclenchement de la protection thermique et du
délai de refroidissement qui s’ensuit.

La borne RES met a disposition la tension nécessaire
pour le réarmement.

Signalisation du défaut

Dés que le démarreur hybride détecte un défaut,
le contact de signalisation de défaut est actionné, le
contact NO est fermé, le contact NF est ouvert. Ce
contact n’est pas pris en consideration dans la chaine
de sécurité positive. Le contact ne sert qu’a la signali-
sation a distance.

Paramétrage—Réglage de I'intensité nominale
Remarque : Cette fonction est disponible uniquement
si le démarreur hybride est a I'arrét et si aucun défaut
nest détecté.

1. Assurez-vous de la présence de la tension de com-
mande 24VCC, de I'absence d’activation R ou Lou
d’affichage d’'un message d’erreur.

2. Soulevez le couvercle.

3. Actionnez le bouton Set/Reset pendant plus de 65
pour accéder au mode « Paramétrage »—la LED verte
PWR clignote une fois.

Remarque : Le mode de Paramétrage se distingue des
autres modes de fonctionnement par les LED, qui
s’éteignent pendant 0,3 s toutes les 2s.

4. Réglez I'intensité nominale du moteur avec le poten-
tiométre 240°. Le réglage de I'intensité nominale se
fait en 16 niveaux. Les quatre LED indiquent I'inten-
sité paramétrée.

5. Mémorisez la valeur en donnant une impulsion sur

le bouton Reset (zone non volatile de la mémoire de
données).
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6. Actionnez le bouton Set/Reset pendant plus de 2s
(et moins de 6 s) pour afficher pendant 3 s le courant
ajustée.

Code ‘ Intensité de réglage (mA) Calibre

PWR | Err L R 0,6A 2,4A 9A
0 0 0 0 75 180 1500
0 0 0 1 110 250 2000
0 0 1 0 145 410 2500
0 0 1 1 180 560 3000
0 1 0 0 215 710 3500
0 1 0 1 250 870 4000
0 1 1 0 285 1020 4500
0 1 1 1 320 1170 5000
1 0 0 0 355 1330 5500
1 0 0 1 390 1480 6000
1 0 1 0 425 1630 6500
1 0 1 1 460 1790 7000
1 1 0 0 495 1940 7500
1 1 0 1 530 2090 8000
1 1 1 0 565 2250 8500
1 1 1 1 600 2400 9000

Remarque : A dela d’une intensité moteur de 45 A,
la protection « moteur calé » est activée (voir
paragraphe 9. Courbe de déclenchement et Courbe
de déclassement)

6. Exemples d’applications

Ecrans de protection (ARRET D’URGENCE)

Dans les applications pour lesquelles un arrét de sécu-
rité est nécessaire, par exemple pour les machines avec
écran de protection ou machine avec boutons pous-
soirs pour les 2 mains, il convient d‘utiliser un cablage

conforme a la figure 4. La tension d’alimentation est
coupée par un relais de sécurité dés que le bouton d’AR-
RET D'URGENCE est actionné. Si I'arrét est commandé
par exemple a partir d'un relais de sécurité équipé de
sorties a semi-conducteurs, la tension résiduelle doit
étre < 5V DC. Les interruptions < 3 ms sont filtrées.

ARRET D’'URGENCE

Lintégration d’'un démarreur hybride dans une chaine
d’ARRET D'URGENCE est représentée sur la Fig. 5.

Dans cette application, ce n’est pas I'alimentation qui
est coupée, mais le circuit de commande.

Si l'arrét est commandé a partir d’un relais de sécurité
équipé de sorties a semi-conducteurs, la tension rési-

Francais

duelle doit étre < 5V DC. Les interruptions < 3 ms sont
filtrées.

Remarque : Une coupure totale de la tension
d’alimentation de commande survenant lorsque le
moteur est en marche implique toujours une usure du
démarreur hybride. Par conséquent, il convient
d’utiliser ce moyen uniquement lorsque le nombre
d’arréts d’urgence ne dépasse pas 10 000 manceuvres
au cours de la durée de vie de I'appareil. Si les arréts
sont effectués par un relais de sécurité, équipé de
sorties a semi-conducteurs, la tension résiduelle doit
étre < 5V DC. Les interruptions < 1 ms sont filtrées.
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Protection moteur

Toutes les fonctions concernant la sécurité sont gérées
par le démarreur hybride sans influence extérieure.
Aucun cablage particulier n’est nécessaire.

Le cablage du circuit de puissance doit étre réalisé
conformément aux exemples. Le raccordement de I'ali-
mentation du module peut, en revanche, étre réalisé di-
rectement au niveau de la source de tension, sans relais
de sécurité PSR. Il en va de méme pour la commande.

Moteur frein

Si un moteur frein est raccordé (raccordement a la
boite a bornes moteur), le frein 400V CA doit étre
raccordé aux bornes 2/T1 et 6/T3. Un frein 230V CA
doit étre raccordé a la borne 4/T2 et au point étoile
du moteur.

Remarque : Le réglage du relais doit étre augmenté de
la valeur du courant nominal du frein.

version 09.2019

Remplacement des fusibles

Les fusibles sont dimensionnés de sorte que leur rem-
placement ne soit nécessaire qu’en cas d’avarie. Un
défaut au niveau de la puissance ou la fusion de fusibles
sont signalés au moment de la mise en marche comme
un défaut de phase (les LED PWR + Err clignotent et les
diodes Lou R s’allument).
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Fusibles de rechange

Fusibles de rechange

Calibres 0,6 A et 2,4A Calibre 9A
16A 31567 Wohner 20A 31568 Wohner
16A 2903126 Phoenix Contact 20A 2903384 Phoenix Contact
16 AFR1I0GR69V 16 Mersen 20A FR10GR69V 20 Mersen
Remarque : Les fusibles indiqués dans la liste garantissent 30A31569" Wéhner
une protection optimale contre les courts-circuits et la 30A2903119* Phoenix Contact
30A CCMR30* Littelfuse

maitrise slire des courants de démarrage du moteur. Nous
préconisons d’utiliser uniquement ces types de fusibles.

7. Caractéristiques techniques

Versions

Circuit de commande

max. 0,6 A

* Nécessaire pour les moteurs a forte inertie.

max. 2,4A

Tension auxiliaire de commande assignée U, selon I'EC 60947-1/UL 508 24V CC

Plage de tension de commande 19,2-30V CC (32V CC, max. 1 min.)
Tension d’alimentation de commande, Niveau de commutation « Arrét écurisé » <5V CC

Intensité d’alimentation de commande assignée selon CEI 60947-1 <40mA

Entrée de commandelL,R:

Niveau de commutation « Low » -3a9,6VCC

Niveau de commutation « Arrét sécurisé » <5VCC

Niveau de commutation « High » 19,2—-30V CC

Courant d’entrée <3mA
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Versions

Circuit de puissance

max. 2,4A

Principe de commutation

Etage final de sécurité avec Bypass,
sectionnement triphasée isolée galvaniquement

Tension de service assignée Ue selon CEl 60947-1

500V CA (50/60Hz)

Plage de tension de service selon CEl 60947-1
Plage de tension de service selon UL 508

42-500V CA symétrique

Courant nominal a 20 °C (voir le chapitre 9) 0,075-0,6 A 0,18-2,4A 1,2-9A
Courant de service assigné |, selon I'lEC 60947-1

AC-51 selon IEC 60947-4-3 0,6A 2,4A 9A
AC-53a selon IEC 60947-4-2 0,6A 2,4A 6,5A
selon UL 508 (voir le chapitre 9) 0,6A 2,4A 6,5A
Puissance nominale selon UL 508

Charge nominale (cos phi = 0,4) 0,3kW (0,4HP) 0,9kW (1,2HP) 2,3kW (3,0HP)
Charge nominale (cos phi=0,8) 0,5kW (0,6 HP) 1,7kW (2,2HP) 4,6kW (6,1HP)
Courant de fuite (entrée, sortie) 0mA

Tension résiduelle sous I, <300mV ‘ < 400mV ‘ <500mV

Courant de choc

100A (t = 10ms)

Circuit de protection d’entrée

Varistances, fusibles

Pouvoir de coupure SCCR selon
UL508a

avec fusible Class J (30A), adapté a une utilisation dans
des circuits électriques qui ne fournissent pas plus de
100kA,; de courant symétrique, max. 500V

Contacts de signalisation

Type de contact Contact sec, 1 inverseur

Matériau des contacts Alliage Ag, plaqué or dur

En cas d’utilisation comme Contact de signalisation Contact de commande
Tension de commutation maxi. 30V CA/36VCC 250VCA/CC
Tension de commutation mini. 100mVv 12V CA/CC
Courant de charge permanent max. |, 50mA 6A

Courant de commutation min. 1mA 10mA
Puissance de coupure maxi, charge résistive*, 24V CC/250V CA 1,2W /- 140 W /1500 VA

Fonctions de mesure voir paragraphe 9 Courbes de déclenchement

Mesure de courant biphasée, Plage 0,075-0,6 A 0,18—2,4A 1,5-9A

Surveillance de symétrie Valeur |ay > 1y => (lnax = Imin / Tmax) >33%/267% >33%/267% >33%/267%
Valeur lae < 1y => (s - lmin /1) >33%/267% >33%/267% >33%/267%

Temps de réponse 2min./1,8s

Surveillance de défaut de phase, | (L1), I(L3) typ. >75mA ‘ >150mA ‘ >1200mA

Valeurangle L1, L3 170-190

Temps de réponse <1,8s

Protection moteur calé, | (L1) ou I(L3) - - >45A

Temps de réponse - - 2s

Courbe de déclenchement (voir le chapitre 9) selon IEC 60947 Class 10A

Temps de refroidissement 20min.

Informations locales

Présence de la tension auxiliaire

LED PWR (verte)

Défaut appareil ou processus

LED Err (rouge)

Affichage de commande, rotation a gauche (marche AV)/a droite (marche AR)

LED L (jaune) / LED R (jaune)

Bouton

Acquittement des erreurs

Potentiometre, réglage de I'intensité nominale moteur

240°

* Autres informations sur demande.

version 09.2019
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ions ‘ max.0,6A ‘ max. 2,4A ‘ max.9A
Caractéristiques générales
Puissance dissipée min. /max. 0,88W/2,8W | 088W/55W | 0,88W/12W
Fréquence max. de commutation (durée marche /durée arrét 50:50) 2Hz
Tension de choc assignée entre circuit de commande, 6kV

circuit d’alimentation et circuit de puissance

Tension nominale réseau (< 500V CA)

Tension nominale réseau (< 300V CA), par ex. 230/400V CA, 277 /480V CA
Tension nominale réseau (< 300—500V CA)

Isolement sécurisé (EN 50178)
Isolement sécurisé (IEC 60947-1)
Isolation de base (IEC 60947-1)

Circuit de commande, circuit d’alimentation et circuit de signalisation
Circuit de signalisation et circuit de puissance

Tension nominale réseau (< 500V CA)

Tension nominale réseau (< 300V CA), par ex. 230/400V CA, 277 /480V CA
Tension nominale réseau (< 300—500V CA)

Isolement sécurisé (IEC 60947-1)

Isolement sécurisé (EN 50178)
Isolement sécurisé (IEC 60947-1)
Isolation de base (IEC 60947-1)

Plage de température ambiante service —25°C—+70°C
Plage de température ambiante transport, stockage —40°C-+80°C
Catégorie de surtension 1]
Degré de pollution 2

Normes/prescriptions
Exigences électrique principales

IEC 60947-4-2 /IEC 61508-1 /15O 13849-1/EN 954-1/
DWR 1300/ZXX01/DD/7080.8d

Durée de vie

30x10° cycles

Indice de protection

1P20

Sens de montage

vertical (Jeu de barresourail DIN horizontal)

Montage (voir paragraphe 9 Courbe de déclassement)

juxtaposable sans ou avec espacement > 20mm

Boitier :

Matériau

Dimensions avec adaptateur pour rail DIN

Dimensions avec adaptateur pour jeu de barres System 30Compact
Dimensions avec adaptateur pour jeu de barres System 60Classic

PA 6.6
(22,5/175/138)mm (I/H/P)
(22,5/160/156)mm (I/H/P)
(22,5/200/156)mm (1/H/P)

Caractéristiques de raccordement (section des conducteurs)
Bornes a vis (rigide /souple)
Vis M3, couple de serrage recommandé

Voir les consignes de raccordement (page 34)
0,14 32,5mm? (AWG 26 3 14)
0,5a0,6Nm 4,43 5,3 |b-in

Caractéristiques de raccordement adaptateur
Sections de raccordement adaptateur pour rail DIN (rigide/souple)
Jeux de barres Systeme Compact/Classic

0,2a6mm?/0,2a4mm? (AWG 24 a 10)
12x50u10mm/12x5a30x10mm,
profilé en H ou double H

Courant max. jeu de barres 2500A
Poids Variante d’exécution

Adaptateur pour jeu de barres System 30Compact env.368g
Adaptateur pour jeu de barres System 60Classic env.374g
Adaptateur pour rail DIN env.377g

Homologation

EX 11 (2) G [Exe] [Exd] [Expx] EX11(2) D [Ext] [Exp]

Certificat d'approbation CE de type selon ATEX

PTB 13 ATEX 3001

Niveau de sécurité

Voir sections 8.1 et 8.2

Contact - Wéhner GmbH & Co. KG - Elektrotechnische Systeme - Monchrédener StraRe 10 - 96472 Rodental - Germany

Adresse postale Postfach 11 60 - 96466 Rédental - Germany
Phone +49 9563 751-0 - info@woehner.de - woehner.de
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MOTUS®

Italiano

Avviatore ibrido con funzione di inversione

di marcia.

data 09.2019
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MOTUS®

Panoramica.

Ingresso:
Tensione di
alimentazione
di controllo

Adattatore

Dati di targa

[ hize0)

™

Compartimento
fusibili

Sblocco
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Morsetti per uscita di potenza
(collegamento motore)

Ingresso di controllo:
Avviamento / Inversione

Ingressi di ripristino
MAN, RES, AUT

Uscite di segnalazione

Regolatore di
corrente

LED PWR

:l LEDERR/L/R

N e

Set/Reset

1. Avvertenze di sicurezza per

.

.

.

.

I'installazione

Prima di ogni intervento sul dispositivo osservare
le norme di sicurezza e le norme antinfortunistiche
nazionali.

Il mancato rispetto delle norme di sicurezza puo
comportare infortuni gravi o letali alle persone e
notevoli danni materiali.

Solo un tecnico specializzato puo svolgere le opera-
zioni di messa in funzione, montaggio, modifica ed
implementazione.

Prima di iniziare le operazioni assicurarsi che il dispo-
sitivo non sia sotto tensione di alimentazione.

Nelle applicazioni con arresto d'emergenza il riavvio
automatico di una macchina deve essere impedito da
un controllo di sicurezza di livello superiore.

Durante il funzionamento alcune parti delle apparec-
chiature elettriche sono sotto tensione.

Non rimuovere le coperture di protezione dalle appa-
recchiature elettriche durante il funzionamento.

Conservare il manuale di istruzioni.

Il dispositivo non puo essere installato in ambienti
potenzialmente esplosivi. Per I'installazione e I'uso
del dispositivo attenersi alle norme di sicurezza
vigenti.

Rispettare le norme di sicurezza relative all'impiego
di motori in aree potenzialmente esplosive (Direttiva
ATEX 2014/34/EU).

Utilizzando la modalita operativa “RESET automa-
tico”, trascorso il tempo di raffreddamento pari

a 20 minuti, 'azionamento viene riattivato (se &
ancora presente un segnale di comando). In caso di
applicazioniin aree potenzialmente esplosive non &
ammesso il riavvio automatico.

Il dispositivo non puo essere sottoposto a solleci-
tazioni meccaniche o termiche superiori ai limiti
descritti nel manuale di istruzioni. Per la protezione
contro danneggiamenti meccanici o elettrici deve
essere effettuata 'installazione in una cassetta/

data 09.2019
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quadro adatti con un grado di protezione adeguato
(es. IP54) secondo IEC 60529/EN 60529. In presenza
di polveri il dispositivo dovra essere installato in una
cassetta/quadro adeguati (protezione almeno IP64)
secondo EN 61241.

L'installazione deve avvenire secondo le istruzioni
descritte nel manuale di istruzioni. Non é consentito
I'accesso ai circuiti elettrici interni del dispositivo.

.

.

Il dispositivo non puo essere riparato dall’'utente e
deve essere sostituito con uno equivalente. Le ripara-
zioni possono essere eseguite solo dal produttore.

Rispettare i dati tecnici di sicurezza e le caratteristi-
che conformemente all'attestato di certificazione CE
vigente.

.

Prima di ogni avviamento il dispositivo esegue una
diagnosi delle funzioni. Inoltre, un tecnico specializ-
zato a conoscenza delle norme relative puo verificare
la funzione di sicurezza “Protezione termica”. Per
eseguire questa prova e necessario effettuare
I'azionamento in entrambe le marce, e interrompe-
re la corrente in una delle fasi (ad es. rimuovendo
un fusibile nella fase L1 o L3). Lavviatore ibrido
interrompe I'azionamento entro un arco di tempo di
1,5..25. 1 LEDs per I'indicazione della marcia dx/sx
si spengono, mentre vengono attivati il LED ERR e
I'uscita di segnalazione.

Per le applicazioni in circuiti di sicurezza il dispositivo
deve essere equipaggiato di una protezione contro
I'accesso.

Utilizzare esclusivamente alimentatori con una sepa-
razione sicura con tensione PELV secondo norma EN
50178/VDE 0160 (PELV). Si esclude cosi la possibilita
di cortocircuito tra lato primario e lato secondario.

Campo d’'impiego

« Nei circuiti elettrici presenti nelle aree potenzialmente
esplosive delle zone 21 e 22 si deve assicurare che i
dispositivi di questo circuito siano conformi alla cate-
goria 2D o 3D o siano certificati.

+ Questo prodotto & concepito per ambienti di tipo A
(industriale). In ambienti di tipo B (domestico) il dispo-
sitivo puo provocare radio interferenze indesiderate;
in tal caso I'utilizzatore € obbligato ad adottare
misure opportune.
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« IIMOTUS® é un avviatore ibrido e dispone delle funzio-
ni di inversione di marcia, di controllo della corrente e
disicurezza. | collegamenti interni (di interblocco e del
carico) riducono notevolmente i cablaggi normalmen-
te necessari con gli avviatori elettromeccanici.

I MOTUS® é stato sviluppato per motori trifase con
carico sinusoidale simmetrico e per carichi ohmici
trifase equamente ripartiti.

Per questo motivo non deve essere inserito immedia-
tamente a monte o a valle di convertitori di frequenza.
E‘ da evitare che dal lato del carico possino ritornare
disturbi elettrostatici al MOTUS®.

2. Tabella prodotti

Inoltre, per un funzionamento corretto non deve esserci

passaggio di corrente accanto ed in prossimita del
MOTUS®.

Anche eventuali isolamenti difettosi o un
collegamento dell’avvolgimento del motore con

un potenziale che non attraversa il MOTUS® (es.
collegamento a stella con neutro) possono generare
un messaggio di errore; in questo caso, per motivi di
sicurezza funzionale, si richiede la sostituzione dell’
apparecchio. Questo messaggio viene registrato in
modo permanente nella “memoria degli errori”.

Esecuzione MOTUS®ContactronControl, avviatore diretto e avviatore /invertitore Conf. pz. . | Cod.art.
Per Sistema CrossBoard®

Modulo elettronico 0,075-0,6 A avviatore diretto e invertitore 1 29,2 36109
Modulo elettronico 0,18-2,4 A avviatore diretto e invertitore 1 29,2 36110
Modulo elettronico 1,5-9 A avviatore diretto e invertitore 1 29,2 36111
Per System 30Com pact per barre piatte 12 x 5mm e 12 x 10mm

Versione 0,075-0,6 A 1 34,0 36101
Versione 0,18-2,4A 1 34,0 36104
Versione 1,5-9A 1 34,0 36107
Per System 60Classic per barre piatte 12 x 5—30 x 10mm e barre profilate a doppia e tripla T

Versione 0,075-0,6 A 1 34,7 36102
Versione 0,18-2,4A 1 34,7 36 105
Versione 1,5-9A 1 34,7 36108
Per montaggio su guida DIN conforme a norma DIN EN 60715

Versione 0,075-0,6 A 1 34,9 36100
Versione 0,18-2,4 A 1 34,9 36103
Versione 1,5-9A 1 349 36106
Accessori

Connettore a spina con connessione cavo, ponticello per 2 utenze 1 7,6 36902
Connettore a spina con connessione cavo, ponticello per 3 utenze 1 8,3 36903
Connettore a spina con connessione cavo, ponticello per 4 utenze 1 10,0 36 904
Componenti singoli e di ricambio

Fusibile 16 A per codici 36101, 36104, 36102, 36105, 36100, 36103, 36109 e 36110 3 0,9 31567
Fusibile 20 A per codici 36107, 36108, 36106 e 36111 3 0,9 31568
Fusibile 30 A per codici 36107, 36108, 36106 e 36111 per avviamento motori ad 3 0,9 31569
avviamento gravoso

Adattatore per System 30Compact 1 4,7 36113
Adattatore per System 60Classic 1 5,5 36114
Adattatore per fissaggio su guida DIN 1 5,7 36112
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3. Montaggio e collegamento
del circuito di potenza

Agganciareilmodulocompleto(inclusoil suoadattatore)
sulle barre del sistema o sulla guida DIN.

Italiano

Con i fusibili incorporati si ottengono i seguenti tipi di
coordinamento:

Tipo di coordinamento

Versioni 0,6 A e 2,4A
16A 10kA, 500V, coordinamento 2
(FUSE-10X38-16A-GR) (protezione dispositivo)

50 kA, 500V, coordinamento 1
(protezione impianto)

Versioni 9A
20A 5kA, 400V, coordinamento 2
(FUSE-10X38-20A-GR) (protezione dispositivo)

50 kA, 500V, coordinamento 1
(protezione impianto)
30A 30kA, 500V, coordinamento 1
(FUSE-ClassCC-30A-MR) | (protezione impianto)

Nelle versioni per sistema a barre il collegamento elet-
trico alla rete trifase avviene direttamente tramite
I’adattatore. Nella versione per guida DIN, rispettare
assolutamente le indicazioni sui morsetti durante il col-
legamento alla rete trifase.

AVVERTENZA: Non eseguire mai interventi con
tensione inserita! Pericolo di morte!

data 09.2019

Avvertenza: Il fusibile 30 A serve solo per i motori ad
avviamento gravoso.

Smontaggio
Per togliere il dispositivo dal sistema a barre rimuovere
prima il modulo elettronico dall'adattatore.
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Collegamento di potenza

(alimentazione motore)

Il collegamento viene effettuato con il connettore tripo-
lare (gia incluso).
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Per I'alimentazione/comando a 24 V DC utilizzare mo-
duli alimentatori secondo DIN 19240 (ondulazione re-
sidua max. 5%)!

Al fine di evitare disturbi, nel caso di utilizzo di condut-
tori lunghi per I'alimentazione di comando, si consiglia
I'impiego di cavi schermati.

Per collegare due conduttori in uno stesso morsetto,
utilizzare conduttori con sezione equivalente!

5. Funzioni

Schema a blocchi

Funzione di diagnosi

Grazie a molteplici funzioni di diagnosi il MOTUS ¢ in
grado di riconoscere diversi errori come sovraccarico, as-
simetria, mancanza di fase o errore durante l'autotest.

« Prima di ogni accensione ha luogo un auto-test di veri-
fica. In caso di rilevamento di un qualsiasi problema, non
avviene alcuna accensione e viene emesso il messaggio
“Errore durante I'auto-test”. Possibili cause sono difetti
dell’elettronica di potenza oppure errori di isolamento
nella periferica. Un errore rilevato ma non riconosciuto

Descrizione LED
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durante l'auto-test viene memorizzato internamente.
In caso di ripetizione dell”Errore durante I'auto-test”, il
dispositivo non puo piu essere rimesso in funzione ed &
pertanto necessaria la sua sostituzione (precauzione di
sicurezza).

+ Quando un errore viene riconosciuto, il dispositivo com-
muta immediatamente nello stato di disattivazione si-
cura.

« Per abbandonare tale stato, & necessario effettuare un
RESET.

PWR | ERR L R |96| 95 | Ripristino |corrente
e

MAN
(e — 1112 13
R:jf;BL Reset2 [ Logic 7%
reset ‘D& “P
// \/
S el :
1 vDC jz\}
1E OT & Error Reset i
“
RO‘%’F/ 24V DC[— Fﬂ 53
= 2/T1_6/T3
L S %5 412

Simbolo EPLAN

55d IR 3
1/ 3/3 513 Us L R L MmaANResauT ke 231967
x2 x5 x4 x3
ooo o max. 9 A @
O R LEm PWR
x1

2/T1 4/T2 6/T3 ©
3 6% ¢ MOTUS

Segnalazioni luminosi tramite LEDs
Con quattro LEDs in totale I'avviatore ibrido visualizza
gli stati operativi. Le funzioni dei LED si basano sulla rac-
comandazione NAMUR NE 44.
« Dopo aver collegato la tensione di alimentazione
di controllo tuttii LEDs lampeggiano una sola volta
come prova di funzionamento.

- La presenza della tensione di alimentazione di con-
trollo viene visualizzata con un LED verde (PWR).

+ Avviamento e inversione del motore vengono visua-
lizzati con un LED giallo (Lo R).

+ Un errore & segnalato con un LED rosso (ERR).

verde | rosso | giallo | giallo 97| 96 mgt;re
Spento Tensione di alimentazione (tensione di alimentazio- S S S S 0|1 - 0
ne di controllo) assente
Pronto per il Tensione di alimentazione (tensione di alimentazio- A S S S |01 - 0
funzionamento | nedicontrollo) presente
Azionamento « Inversione (L) A S A 0] 1 1
inserito « Avviamento (R) A S S 0|1
Errore durante | Divergenza, errore di isolamento nella perifericaoerro-| A A S 1| 0 |impossibile 0
Iauto-test reinterno nel dispositivo. E necessario sostituire il dispositivo.
Errore esterno Intervento protezione termica: La corrente del motore &
nel comando o superiore alla specifica della corrente nominale prescritta
o (es. Class 10 A): Raffreddamento in corso! (20 minuti)
nella periferia Tempo di raffredamento (20min) parte soltanto con Us
(necessita di presente
manutenzione, | . Errore durante I'inversione. A L 1|0 autom. 0
NE44) « Errore durante 'avviamento. A L S 1| 0| autom. 0
Trascorsi 2 min lampeggiano ,L“ 0 ,R"
reset manuale possibile.
Errore durante il ripristino: Controllo di verifica errato. La A L L 1|10 manuale 0
memoria termica della protezione bimetallica viene
impostata sul valore massimo. Il ripristino deve essere
effettuato manualmente anche per il funzionamento
automatico.
Simmetria: Sfasamento oltre il 33 %. A L S 1|0 manuale 0
Mancanza di fase: mancanza di fase in presenza
della tensione di comando.
« Errore durante 'inversione. L L A 1|0 autom. 1/0
« Errore durante I'avviamento. L L S 1|0 autom. 1/0
Possibili cause: corrente minima non raggiunta, al di sotto di
0,06A (0,6A), 0,15A (2,4A), 1,2A (9A). Errore nella tensione di
rete, i fusibili sono intervenuti, collegamento motore
interrotto
Blocco: la massima corrente del motore misurabile
viene superata per oltre 2s.
- Errore durante l'inversione. A L L 1|0 manuale 0
- Errore durante I'avviamento. A L S 1|0 manuale 0

Legenda: S = LED spento/A = LED acceso/L = LED lampeggiante con una frequenza di 2 Hz (50:50)

Ripristino del dispositivo
Per effettuare il ripristino del dispositivo sono a dispo-
sizione tre possibilita diverse:

Manuale (tasto Set/Reset):

Premere il tasto Set/Reset sul lato frontale dell’appa-
recchio.

data 09.2019

Se il tasto Set/Reset viene premuto per oltre 2s, I'av-
viatore ibrido rileva nuovamente lo stato di errore. Se il
tasto Set/Reset viene premuto per oltre 65, viene ese-
guito un test avanzato dello stato dello stadio finale
di potenza ed, infine, interviene la modalita operativa
“Parametrizzazione”.
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Manuale (postazione di comando per il

ripristino a distanza)

Collegare un pulsante (contatto normalmente aperto)
tra i morsetti MAN e RES.

Il ripristino viene effettuato non appena viene ricono-
sciuta una rampa positiva di segnale sull'ingresso MAN
con una breve pressione del pulsante. Se dopo 2s non
viene riconosciuta una rampa negativa, 'avviatore ibri-
do rileva nuovamente lo stato di errore.

Automatico

Effettuare una connessione elettrica (ponte) tra i mor-
setti RES e AUT. Dopo l'intervento della protezione
termica e il successivo raffreddamento, il dispositivo
esegue il ripristino automatico.

I morsetto RES mette a disposizione la tensione per il
reset. Nelle varianti con tensione di alimentazione nomi-
nale del controllo di 24V DC la tensione sara di 24V DC.

Uscite di segnalazione

Non appena l'avviatore ibrido riconosce un errore, in-
terviene il rele di segnalazione, ossia il contatto nor-
malmente aperto si chiude e il contatto normalmente
chiuso si apre. Questo comportamento corrisponde a
quello di un relé di protezione termica.

Questi contatti servono soltanto per poter effettuare
una segnalazione e non sono parte della tecnologia di
sicurezza.

Impostazione della corrente nominale
Avvertenza: Questa funzione & possibile solo se il motore
&fermo e se I'apparecchio non & in stato di errore.

1. Verificare che sia presente la tensione di comando
di 24 V DC (PWR), non sia attivato alcun movimento
(Ropp. L) e non sia segnalato alcun errore (ERR).

2. Aprire la mascherina plastica

3. Premere il tasto Set/Reset per oltre 65, per passare
al modo operativo “Parametrizzazione”: il LED verde
PWR lampeggia una volta.

Avvertenza: A differenza delle altre modalita
operative, nel modo operativo “Parametrizzazione” i
LEDs vengono disattivati ogni 2s per 0,3s.

4.Impostare la corrente nominale dell'azionamento
con il potenziometro a 240°. £’ possibile effettuare la
regolazione della corrente nominale del motore con
16 valori a passi discreti. | quattro LEDs indicano la
corrente impostata.
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5. Salvare il valore premendo nuovamente il tasto
Reset (memoria non volatile).

6. Premere il tasto Reset per oltre 2s (e meno di 65). In
questo modo viene visualizzata per 3s la corrente
impostata.

Code ‘ Corrente nom. (mA)

PWR | ERR L R 0,6A 2,4A 9A
0 0 0 0 75 180 1500
0 0 0 1 110 250 2000
0 0 1 0 145 410 2500
0 0 1 1 180 560 3000
0 1 0 0 215 710 3500
0 1 0 1 250 870 4000
0 1 1 0 285 1020 4500
0 1 1 1 320 1170 5000
1 0 0 0 355 1330 5500
1 0 0 1 390 1480 6000
1 0 1 0 425 1630 6500
1 0 1 1 460 1790 7000
1 1 0 0 495 1940 7500
1 1 0 1 530 2090 8000
1 1 1 0 565 2250 8500
1 1 1 1 600 2400 9000

Avvertenza: Se la corrente del motore é superiore a
45 A viene attivato un monitoraggio di blocco (vedere 9.
Curva caratteristica di intervento e curva di derating).

6. Esempi di applicazioni

Porta di protezione (arresto d’emergenza)
Nelle applicazioni in cui lo switch-off di sicurezza & uno
stato operativo normale, ad es. per le porte di protezio-

ne o le applicazioni a due mani, utilizzare un circuito
comeiillustrato nella Fig.4. Il circuito della corrente di co-
mando viene disattivato da un relé di sicurezza, appena
viene azionato l'arresto d’emergenza. Se lo switch-off
viene attivato, ad es., da un “PLC sicuro” con uscite a se-
miconduttore, la tensione residua deve essere < 5V DC.
Le interruzioni < 3ms verranno filtrate.

Arresto d’'emergenza

L'integrazione di un avviatore ibrido in un sistema di
arresto d’'emergenza é illustrato nella Fig. 5.

La alimentazione per E, R e L dei vari MOTUS® passa da
un rele di sicurezza (2 canali).

Italiano

Se lo switch-off viene attivato, ad es., da un “PLC sicuro”
con uscite a semiconduttore, la tensione residua deve
essere < 5V DC. Le interruzioni £ 3ms verranno filtrate.

Avvertenza: Il completo spegnimento della tensione di
alimentazione di controllo a motore attivo comporta
sempre l'usura dell’avviatore ibrido! Utilizzare questo
circuito solo se non si prevedono piu di 10.000 arresti
nel corso dell’intera durata d’impiego del sistema. Se
lo spegnimento viene attivato, ad es., da un “PLC
sicuro” con uscite a semiconduttore, la tensione
residua deve essere < 5V DC. Le interruzioni < 1 ms
verranno filtrate.
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Protezione termica

Tutte le funzioni rilevanti per la sicurezza vengono re-
alizzate dall’avviatore ibrido senza intervento esterno.
Non sono necessari particolari cablaggi.

Il cablaggio del circuito di corrente di alimentazione do-
vrebbe essere realizzato come descritto negli esempi.
L'alimentazione di corrente al modulo puo essere diret-
tamente realizzata sulla fonte di tensione, senza rele di
sicurezza PSR. Lo stesso dicasi per il controllo.

Motore con freno

Se si collega un motore con freno (connessione alla
morsettiera del motore), il freno da 400V AC deve esse-
re collegato alle connessioni 2/T1 e 6/T3. Collegare un
freno da 230V AC alla connessione 4/T2 e ed al neutro
del motore.

Avvertenza: Il monitoraggio della corrente del motore

deve essere aumentato del valore del freno (corrente
nominale freno).
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Sostituzione fusibili

| fusibili sono dimensionati in modo tale da rendere ne-
cessaria la sostituzione solo in caso di avaria. La man-
canza dell’ alimentazione principale o I'intervento di
un fusibile vengono segnalati come mancanza di fase
(PWR + ERR lampeggiano e L o R acceso).
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Fusibili di ricambio

Fusibili di ricambio

Versioni 0,6A e 2,4A Versioni 9A

16A 31 567 Waéhner 20A 31568 wéhner

16A 2903126 Phoenix Contact 20A 2903384 Phoenix Contact

16A FR10GR69V 16 Mersen 20A FRI0GR69V 20 Mersen
Avvertenza: La protezione ottimale contro i cortocircu- 30A31569" Wéhner
iti e la gestione delle correnti di avviamento motore si 30A 2903119" Phoenix Contact
ottengono utilizzando i fusibili indicati. Si consiglia di 30A CCMR30” Littelfuse

utilizzare solo questi tipi di fusibili.

7. Dati tecnici

* Necessario solo per motori ad avviamento gravoso.

Versioni ‘ max. 0,6 A ‘ max. 2,4A ‘ max. 9A
Dati d’ingresso

Tensione nominale di alimentazione U secondo IEC 60947-1/UL 508 24V DC

Campo di tensione di alimentazione di controllo 19,2-30V DC (32V DC, max. 1 min.)
Tensione di alimentazione di controllo, <5VDC

Livello di commutazione ,spento sicuro”

Corrente nominale di alimentazione sec. [EC 60947-1 <40mA

Ingresso controllo L, R:

livello di comm. ,Low" da-3a9,6VDC

livello di comm. ,,spento sicuro” <5V DC

livello di comm. , High* 19,2-30V DC

corrente di ingresso <3mA
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Versioni

Dati di uscita (potenza)

Italiano

max.06A | max.2,4A | max.9A

Principio di commutazione

Stadio di sicurezza con bypass, switch-off trifase
con separazione galvanica

Tensione nominale di esercizio U, secondo IEC 60947-1

500V AC (50/60Hz)

Campo di tensione di esercizio secondo IEC 60947-1
Campo di tensione di esercizio secondo UL 508

42-500V AC simmetrico

Corrente di carico a 20 °C (ved. Capitolo 9) 0,075-0,6 A 0,18-2,4A 1,2-9A
Corrente nom. di esercizio I, sec. [IEC 60947-1

AC-51 secondo IEC 60947-4-3 0,6A 2,4A 9A
AC-53a secondo IEC 60947-4-2 0,6 A 2,4A 6,5A
secondo UL 508 (ved. Capitolo 9) 0,6A 2,4A 6,5A

Potere nominale di commutazione secondo UL 508
Full Load (power factor = 0,4)
Full Load (power factor = 0,8)

0,3kW (0,4 HP) 0,9kW (1,2HP) | 2,3kW (3,0HP)
0,5kW (0,6 HP) 1,7kW (2,2HP) | 4,6kW (6,1HP)

Corrente di dispersione (ingresso, uscita)

0OmA

Tensione residua alel,

<300mv | <a0omv [ <s00mv

Corrente impulsiva

100A (t=10ms)

Protezioni degli ingressi

Varistori, fusibili

Short circuit current rating SCCR secondo UL 508a

con fusibile Class J (30 A) indicato per circuiti elettrici
che non forniscono una corrente simmetrica
superiore a 100kA.q, max 500V

Dati di uscita (comando / segnalazione)

Esecuzione dei contatti

contatto semplice (commutatore)

Materiale dei contatti

lega di Ag, doratura dura

Con funzione di Contatto di segnalazione Contatto di potenza
Tensione di commutazione max. 30V AC/36V DC 250VAC/DC
Tensione di commutazione min. 100mVv 12V AC/DC
Corrente max di carico permanente |, 50mA 6A

Corrente di commutazione min. 1mA 10mA
Potenza di sezionamento max.*, carico ohmico 24V DC/250V AC 1,2W/— 140W/1500 VA
Tecnica di misurazione punto 9. Curva di intervento

Misurazione della corrente bifase, Campo 0,075-0,6 A 0,18—2,4A 1,5-9A
Monitoraggio della simmetria

Valore L > bean => (s = lind Tonas) >33%/267% >33%/267% >33%/>67%
Valore lpay < Inenn => (Inax = Imin/ Tnenn) 233%/267% >33%/267% 233%/267%
Tempo di risposta 2min./1,8s

Monitoraggio mancanza fase I(L1), I(L3) tip. >75mA ‘ >150mA ‘ >1200mA
Valore (angolo (L1,L3)) 170-190

Tempo di risposta <1,8s

Protezione blocco I(L1) o I(L3) - - >45A
Tempo di risposta - - 2s
Curva caratteristica di intervento (ved. Capitolo 9) secondo IEC 60947 Class 10A

Tempo di raffreddamento 20min.

Indicazioni e pulsanti frontali

Indicazione tensione di esercizio

LED PWR (verde)

Indicazione errori di processo e apparecchio

LED ERR (rosso)

Indicazione controllo Inversione/Avviamento

LED L (giallo)/LED R (giallo)

Pulsante

Ripristino errori

Regolatore per I'impostazione della corrente nominale

240°

* Ulteriori dati su richiesta.

data 09.2019
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Versioni

Dati generali

max. 0,6 A max. 2,4A

Potenza dissipata min.//max. 0,88W/2,8W | o08sw/ssw | o8sw/12w
Frequenza di commutazione max. (impulso/pausa 50:50) 2Hz
Tensione impulsiva tra tensione di ingresso di controllo, tensione 6kv

di alimentazione del controllo e tensione di commutazione

Tensione nominale di rete (< 500V AC)

Tensione nominale di rete (< 300V AC es. 230/400V AC, 277/480V AC)
Tensione nominale di rete (< 300-500V AC)

Isolamento sicuro (EN 50178)
Isolamento sicuro (IEC 60947-1)
Isolamento base (IEC 60947-1)

Tensione di ingresso di controllo, tensione di alimentazione del
controllo e uscita di segnalazione, uscita di segnalazione e tensione
di commutazione

Tensione nominale di rete (< 500V AC)

Tensione nominale di rete (< 300V AC es. 230/400V AC, 277/480V AC)
Tensione nominale di rete (< 300-500V AC)

Isolamento sicuro (IEC 60947-1)

Isolamento sicuro (EN 50178)
Isolamento sicuro (IEC 60947-1)
Isolamento base (IEC 60947-1)

Temperatura ambiente Esercizio —25°C—+70°C
Temperatura ambiente Trasporto, Immagazzinamento —40°C—+80°C
Categoria sovratensioni 1}
Grado di inquinamento 2

Norme/Disposizioni
Requisiti per centrali elettriche

IEC 60947-4-2/IEC 61508-1/ISO 13849-1/EN 954-1
DWR 1300/ZXX01/DD/7080.8d

Durata

3x107 cicli di commutazione

Grado di protezione

1P20

Posizione di montaggio

verticale (su barra/guida DIN orizzontale)

Montaggio (vedere 9. Curva di derating)

affiancabile con o senza distanza > 20mm

Custodia

Materiale

Dimensioni incl. adattatore per guida DIN
Dimensioni incl. adattatore per barre compact
Dimensioni incl. adattatore per barre classic

PA6.6
(22.5/175/138)mm (L/H/P)
(22.5/160/156)mm (L/H/P)
(22.5/200/156)mm (L/H/P)

Connessione dei morsetti
Sezione cavi (rigidi/flessibili)
Filetto M3, coppia consigliata

Vedere avvertenze allacciamenti (pagina 46)
0,14—-2,5mm? AWG 26-14
0,5-0,6Nm 4,4-5,3 Ib-in

Connessioni adattatore
Sezione cavi per adattatore per guida DIN (rigido/flessibile)
Dimensioni barre del sistema 30Compact/60Classic

0,2—6mm?/0,2—4mm?* (AWG 24-10)
12x5010mm/12-30x5010mmebarre TTe TTT

Corrente max. sulla barra 2500A
Peso versioni

System 30Compact ca.368g
System 60Classic ca.374g
Esecuzione per guida DIN ca.377g

Omologazione

EX11(2) G [Exe] [Exd] [Expx]  EX 1 (2) D [Ext] [Exp]

Attestato d'esame CE del tipo secondo ATEX

PTB 13 ATEX 3001

Livello di sicurezza

v. paragrafo 8.1e 8.2

Contatto - Wohner GmbH & Co. KG - Elektrotechnische Systeme - Monchrodener StralRe 10 - 96472 Rodental - Germany

Recapito postale Casella postale 11 60 - 96466 Rodental - Germany

Phone +49 9563 751-0 - info@woehner.de « woehner.com
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MOTUS®
Controlador hibrido para arranque de motor
con funcion de inversion de giro.
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MOTUS®
Vista general.

Entrada: Entrada de mando:
tension de alimentacion de giro a derecha /
mando aizquierda

Adaptador

Placa de
caracteristicas

[ hize0)

™

Compartimento
para fusibles

Desbloqueo 0 ‘

Conector para
tension de salida trifasica
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Entradas de confirmacion

MAN, RES, AUT

Respuesta

Modificacion del
ajuste de corriente

PWR

Err/L/R

W

Set/Reset

1. Normas de seguridad /

indicaciones de instalacion

En todos los trabajos a realizar en el dispositivo,
cumpla las normas nacionales de seguridad y de
prevencion de accidentes.

El incumplimiento de las normas de seguridad puede
tener como consecuencia la muerte, lesiones fisicas
graves o grandes dafios materiales!

La puesta en marcha, el montaje, la modificacioény el
reequipamiento solo pueden ser llevados a cabo por
un electricistal

Antes de comenzar los trabajos, desconecte la ten-
sion del aparato!

En aplicaciones de parada de emergencia debe evi-
tarse, por medio de un control de prioridad, que una
maquina arranque de nuevo automaticamente!

Durante el funcionamiento, algunas piezas de los
equipos de conmutacién se encuentran bajo tensién
peligrosa!

Las cubiertas de proteccion de los equipos de con-
mutacion eléctricos no deben retirarse durante el
funcionamiento!

Guarde las instrucciones de uso!

El dispositivo es un equipo eléctrico accesorioy no
debe instalarse en areas expuestas al peligro de
explosion. Respete las normas de seguridad vigentes
para lainstalacion y operacion de equipos eléctricos
accesorios.

Es necesario tener en cuenta las normas de seguridad
que resultan de su empleo en combinacién con mo-
tores en la zona Ex (directriz ATEX 2014/34/EU).

Si se utiliza el modo operativo ,,RESET automatico®,
el accionamiento vuelve a conectarse una vez trans-
currido el tiempo de enfriamiento, siempre y cuando
aun esté presente una sefal de activacion. El tiempo
de enfriamiento es de 20 minutos. En caso de aplica-
ciones en la zona de proteccién Ex, no es admisible
un rearranque automatico.

El equipo no debe exponerse a esfuerzos mecanicos
o térmicos que sobrepasen los limites descritos en las
instrucciones de servicio. Para la proteccién contra
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dafios mecanicos o eléctricos, el montaje debe reali-
zarse, dado el caso, en una carcasa correspondiente
provista de una proteccion adecuada (p. ej. IP54)
seglin IEC 60529/EN 60529. Con presencia de polvo,
el equipo debe instalarse en una carcasa adecuada
(como minimo IP64) segtin EN 61241.

La instalacion debe efectuarse siguiendo las indica-
ciones descritas en las instrucciones de servicio. Du-
rante el funcionamiento, no esta permitido el acceso
a los circuitos dispuestos en el interior del equipo

El equipo eléctrico no puede ser reparado por el
usuario y debe sustituirse por un dispositivo equi-
valente. Solamente el fabricante podra realizar las
reparaciones

Deben tenerse en cuenta los datos y las caracteristi-
cas de seguridad segun el certificado de examen de
tipo CE vélido.

Al conectar el accionamiento o en su estado
desconectado, el equipo realiza un diagndstico de
las funciones. Adicionalmente, un electricista o es-
pecialista que conozca las normas correspondientes
puede realizar una prueba de la funcién de seguridad
,proteccion del motor*. Para esta prueba, el accio-
namiento debe estar en funcionamientoen giroala
izquierda o derecha y el flujo de corriente debe estar
interrumpido en un conductor (p. ej. quitando un
fusible en la fase L1 o L3). El controlador de arranque
hibrido desconecta entonces el accionamiento en un
periodo de tiempo de entre 1,5y 2s. Los LEDs para el
giro a laizquierda o derecha se apagan y se activan el
LED ERRYy la salida de respuesta.

En aplicaciones relacionadas con la seguridad, el
equipo debe estar asegurado con una proteccion de
acceso.

Emplee sélo fuentes de alimentacién con separacion
segura con tension PELV (baja tension de seguridad)
seglin EN 50178/VDE 0160 (PELV). En estas fuentes
de alimentacion se excluye un cortocircuito entre el
lado primario y el secundario.

Campo de aplicacion:

- Para circuitos en zonas expuestas al peligro de explo-
sion de polvo de las zonas 21 0 22 debe garantizarse
que los equipos eléctricos conectados a este circuito
cumplan con o estén homologados para la categoria
2D o 3D.
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« Este es un producto para el entorno A (industria).
En el entorno B (hogar), este equipo puede producir
interferencias de radio indeseadas. En este caso, el
usuario puede verse obligado a ejecutar medidas
apropiadas.

MOTUS® ha sido desarrollado para la operacion de
motores trifasicos con carga sinusoidal simétrica
y para cargas resistivas equipartidas trifasicas. El
arranque hibrido dispone de funcién de inversién,

monitorizacién de corriente y funcién de seguridad.

El enclavamientoy el cableado de carga interno
reduce los costes de cableado.
Las funciones requieren una carga sinusoidal.

2.Tabla de productos

Modelo MOTUS®ContactronControl, arrancador directo e inversor

Por ello, MOTUS® no debe ponerse en servicio
directamente antes ni después de convertidores de
frecuencia.

Para un funcionamiento correcto, no debe “pasar

de largo“ corriente al motor por el MOTUS®. No esta
permitida una corriente electrostatica fuerte en el
lado de carga del MOTUS®. Un aislamiento incorrecto
o una conexion del bobinado de los motores con un
potencial no conducido a través del MOTUS® (por
ejemplo, punto neutro con el conductor neutro)
pueden generar un mensaje de fallo que requiere
una sustitucion del equipo por motivos de seguridad
funcional. Este fallo se registra de forma permanente
en la memoria de averias.

‘ Uds./Emb ‘ Peso kg/100 uds.

Para Sistema CrossBoard®

Médulo electrénico 0,075-0,6 A arrancador directo e inversor de giro de motores 1 29,2 36109
Maédulo electrénico 0,18-0,6 A arrancador directo e inversor de giro de motores 1 29,2 36110
Médulo electrénico 1,5-9 A arrancador directo e inversor de giro de motores 1 29,2 36111
Para System 30Compact para barras colectoras de 12 x 5Smmy 12 x 10mm

Modelo de 0.075—-0.6A 1 34.0 36101
Modelo de 0.18-2.4A 1 34.0 36104
Modelo de 1.5-9A 1 34.0 36 107
Para System 60Classic para barras colectoras de 12 x 5 - 30 x 10mm, perfil doble Ty triple T

Modelo de 0.075—-0.6A 1 347 36 102
Modelo de 0.18-2.4A 1 347 36105
Modelo de 1.5-9A 1 347 36108
Para montaje en carril simétrico DIN segin DIN EN 60715

Modelo de 0.075—-0,6A 1 34.9 36100
Modelo de 0.18-2.4A 1 34.9 36103
Modelo de 1.5-9A 1 349 36106
Accesorios

Conector con conexién de cable, 2 aparatos 1 7.6 36902
Conector con conexion de cable, 3 aparatos 1 8.3 36 903
Conector con conexion de cable, 4 aparatos 1 10.0 36904
Componentes de repuesto

Fusible de 16 A para n.2 art..: 36101, 36104, 36102, 36105, 36100, 36103, 3 0.9 31567
36109y 36110

Fusible de 20 A paran.2art..: 36107, 36108, 36106y 36111 3 0.9 31568
Fusible de 30 A para n.2 art..: 36107, 36108, 36106 y 36111 en motores con 3 0.9 31569
arranque con carga

Adaptador para System 30Compact 1 4.7 36113
Adaptador para System 60Classic 1 5.5 36114
Adaptador para montaje en carril simétrico DIN 1 5.7 36112
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3. Montaje y conexion del circuito
de corriente principal

Enganche el médulo completo incluido el adaptador

para barra colectora o carril DIN.

Con los fusibles utilizados se alcanzan los siguientes
tipos de calificacion:

Tipo de asignacion

Variantes de 0,6 Ay 2,4A

16A 10kA, 500V, tipo de calificacién 2
(FUSE-10X38-16A-GR) proteccién de aparatos
50kA, 500V,

tipo de calificacion 1
proteccion de instalaciones

Variantes de 9A
20A 5 kA, 400V, tipo de calificacion 2
(FUSE-10X38-20A-GR) proteccién de aparatos

50kA, 500V,

tipo de calificacion 1
proteccion de instalaciones

Para las versiones montadas sobre barras, la conexién
eléctrica a la red trifasica se realiza directamente a tra-
vés del adaptador. Al emplear el adaptador para carril
simétrico, tenga siempre en cuenta la sefalizacion de
los bornes a la hora de conectarlo a la red trifasica.

ATENCION: No trabaje nunca estando la tensién
aplicadal Peligro de muerte!

versién 09.2019

30A 30kA, 500V,
(FUSE-ClassCC-30A-MR) tipo de calificacién 1
proteccion de instalaciones

Nota: Solo se necesita fusible de 30 A para motores con
arranque en carga.

Desmontaje

Para el desmontaje del aparato del carril DIN, en pri-
mer lugar debe retirarse el componente electrénico del
adaptador.
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Conexién de la salida del motor en el circuito
de corriente principal

La conexion se realiza con un conector de 3 polos que
va incluido.

Q= el —
HI

0
0
ol

IMAN RES AUT 1
| eYeIeYe|
97 96 95 X5 u 1 R L
X4 MAN Res AUT 1E
X3 95 96 97

Alimente las entradas de tension de alimentaciéony
de tension de mando de 24VDC con médulos de fuen-
te de alimentacion segln DIN 19240 (rizado residual
max. 5%)

Para evitar acoplamientos inductivos o capacitivos de
impulsos parasitos en lineas de mando de gran longi-
tud, se recomienda utilizar cables apantallados.

Si quiere conectar dos conductores en un mismo punto de
embornaje, debe usar conductores con idéntica seccion!

5. Funciones

Diagrama de bloques
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Visualizacién - LEDs de estado

MOTUS visualiza los estados de funcionamiento con un
total de cuatro LEDs. Las funciones de los LEDs se basan
en la recomendacién NAMUR NE44.

- Tras aplicar la tension de alimentacién de mando, se
encienden todos los LEDs una vez, lo que sirve como
prueba de los LEDs.

+ Mediante un LED verde (PWR) se indica que la
tension de alimentacién de mando se encuentra en
estado “ok”.

- El giro a la izquierda o a derecha del accionamiento
se muestra con un LED amarillo (L o R), respectiva-
mente.

Funcién de diagnéstico

Mediante diversas funciones de diagnéstico, el controlador
de arranque hibrido es capaz de reconocer e indicar errores
de diversa indole, como sobrecorriente, asimetria o inte-
rrupcion de fase, asi como errores producidos durante la
autocomprobacion.

« Antes de cualquier proceso de conexién, se lleva a cabo una
autocomprobacion. En caso de detectarse una anomalia,
el sistema no se conecta, mostrandose el mensaje “Error
durante autocomprobacién”. Tal anomalia puede tener
su origen en defectos del sistema electrénico de potencia

oen un error de aislamiento de los periféricos. El “Error
durante autocomprobacién” no puede ser confirmado,
almacenandose de manera interna. El dispositivo no puede
volver a ponerse en servicio tras repetirse el “Error durante
autocomprobacién”, por lo que es necesario realizar una
sustitucion (medida de seguridad).

- Cuando se reconoce un error, el equipo cambia de inmedia-
to al estado de desconexion segura.

Para abandonar el estado de desconexion segura, es nece-
sario confirmar los errores correspondientes.

PWR | ERR

Off No hay tension de alimentacion (tension de alimentacion de mando) | A A A A 0|1 - 0

para el servicio| mando)

Disponibilidad | Hay tension de alimentacion (tension de alimentacion de E A A A |0]1 = 0

Accionamien- | - Giroa laizquierda (L)

toconectado | - Giroaladerecha (R)

6n dispositivo

Error durante Deteccion de una anomalia, error de aislamiento en los E E A A 1/0 noes 0
autocomprobaci- | periféricos o error en el dispositivo: es necesario sustituir el

posible

o periferia de enfriamiento en curso! (20 Minutos)

(necesita

Fallo externo Funcién bimetal: la corriente del motor es mayor que el valor
en activacién predeterminado de la corriente del motor (p. ej. clase 10A): Tiempo

Enfriamiento en curso (20 min), solo con entrada Us alimentada.

mantenimien- | - Elfallo se ha producido durante el giro a la izquierda. E B E A | 1] 0 |automdtica| 0

to, NE44) - Elfallo se ha producido durante el giro a la derecha. E B A E | 1|0 |automatica| 0

es posible un reset manual.

Una vez transcurridos 2 minutos parpadea ,L“ o ,R":

Fallo al restablecer el estado del sistema: suma de

automatico.

comprobacion incorrecta. La memoria térmica de la funcion
bimetélica se sitda en el valor maximo. El fallo también tiene
que ser confirmado manualmente en funcionamiento

E B B B 1|0 manual 0

entre ellas.

Simetria: Ambas corrientes de motor difieren en mas de un 33% E B A A 1|0 manual 0

mando aplicada

Interrupcion de fase: interrupcion de fase con tension de

- Elfallo se ha producido durante el giro a la izquierda. B B E A | 1|0 |automatica| 1/0

- Elfallo se ha producido durante el giro a la derecha. B B A E | 1|0 |automatica| 1/0

Linea del motor interrumpida

Causas posibles: corriente minima no alcanzada,
por debajo de 0,06A (0,6A), 0,15A (2,4A), 1,2A (9A)
Fallo en la tensién de red, los fusibles se han disparado

durante mas de 2s.

Bloqueo: la corriente de motor méax. medible se excede

- Elfallo se ha producido durante el giro a la izquierda. E B B A |1]|0]| manual 0

- Elfallo se ha producido durante el giro a la derecha. E B A B |[1|0]| manual 0

Explicacion: A = LED desconectado / E = LED iluminado permanentemente / B = LED parpadea con una frecuencia de 2Hz (50:50)

« Confirmacién de fallo

Para la confirmacién de fallo hay disponibles tres
posibilidades:

Manual (pulsador set/reset)Accione el pulsador de
reset en la parte delantera del equipo.

versién 09.2019

Si se mantiene accionado mas de aprox. 2 segundos el
pulsador de set/reset, el controlador de arranque hibri-
do retorna al estado de fallo. Si la solicitud de confirma-
cion (pulsador de reset apretado) se aplica durante mas
de 6 segundos, se ejecuta una prueba adicional de la
unidad de salida de potenciay, a continuacion, se cam-
bia al modo operativo , parametrizacién®.
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Manual (punto de confirmacion a distancia)

Conecte un pulsador (contacto abierto) entre los
bornes MAN y RES.

Se genera una confirmacién cuanto se detectaen la
entrada MAN un flanco positivo—breve accionamiento
del pulsador. Si después de un tiempo aprox. de 2s no
se detecta ningun flanco negativo, el controlador de
arranque hibrido retorna al estado de error.

Automatica

Establezca una conexién eléctrica entre los bornes RES
y AUT. Después de la activacion de la supervision bime-
taly del posterior enfriamiento, el equipo ejecuta una
confirmacién automatica.

El borne RES pone a disposicion la tension para el reset.
Para una tensién de alimentacién de mando de dimen-
sionamiento de 24V DC, ésta es de 24V DC.

Respuesta

En cuanto el controlador de arranque hibrido reconoce
un error, se activa el relé de repuesta, es decir, el contac-
to abierto se cierra o el contacto cerrado se abre. Este
comportamiento equivale al de un relé guardamotor.
La respuesta sirve para sefalizar y no forma parte de la
cadena de seguridad. Por ello, no se incluye en las consi-
deraciones técnicas de seguridad.

Parametrizacion—Ajuste de la

corriente nominal

Nota: Esta funcién solo es posible cuando el equipo no
esta activado y no presenta ningun fallo.

1. Aseglrese de que estd aplicada la tensién de mando
de 24VDCy de que no se realiza ninguna activacion R
o L ni se visualiza ninglin mensaje de fallo.

2. Abra la cubierta.

3. Accione el pulsador de set/reset durante mas de 6s
para acceder al modo operativo ,Parametrizacion®:
el LED PWR verde parpadea una vez.

Nota: Para diferenciarlo de otros estado de funciona-
miento, en el modo operativo ,parametrizacion los
LEDs se desconectan en intervalos de 2s durante 0,3s.

4. Ajuste la corriente nominal del accionamiento me-
diante el potenciémetro de 2402. La predetermina-
cion de la corriente nominal se realiza en 16 niveles.
Los cuatro LEDs muestran la corriente ajustada.

5. Guarde el valor mediante una nueva activacion del
pulsador de reset (drea no volatil de memoria de datos).
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6. Si acciona el pulsador de set/reset durante mas de
25 (y menos de 65), se indica la corriente ajustada
durante 3s.

Code ‘ Corriente nom. (mA)

PWR Err L R 0,6A 2,4A 9A
0 0 0 0 75 180 1500
0 0 0 1 110 250 2000
0 0 1 0 145 410 2500
0 0 1 1 180 560 3000
0 1 0 0 215 710 3500
0 1 0 1 250 870 4000
0 1 1 0 285 1020 4500
0 1 1 1 320 1170 5000
1 0 0 0 355 1330 5500
1 0 0 1 390 1480 6000
1 0 1 0 425 1630 6500
1 0 1 1 460 1790 7000
1 1 0 0 495 1940 7500
1 1 0 1 530 2090 8000
1 1 1 0 565 2250 8500
1 1 1 1 600 2400 9000

Nota: A partir de una corriente de motor de 45A, se
activa el control de bloqueo (véase 9. Curva
caracteristica de disparo y Curva derating).

6. Ejemplos de aplicacion

Puerta de proteccién (PARADA DE EMERGENCIA)

En aplicaciones en las que la desconexién de seguridad
es un estado operativo normal como, p. ej., en aplicacio-
nes de puerta de proteccion o aplicaciones bimanuales,
debe utilizarse un circuito segun la Fig. 4. En este caso, el
circuito de corriente de mando se desconecta mediante

un relé de seguridad en cuanto se acciona el pulsador
de parada de emergencia. Sila desconexion se realiza, p.
ej., desde un ,control seguro” con salidas por semicon-
ductor, entonces la tension residual tiene que ser < 5V
DC. Las interrupciones < 3ms se filtran.

PARADA DE EMERGENCIA

En la Fig. 5 se muestra la integracién de un controla-
dor de arranque hibrido en una cadena de parada de
emergencia.

En esta aplicaciéon no se conmuta la tension de alimen-
tacion de mando, sino el circuito de corriente de mando.
Si la desconexion se realiza, p. €j., desde un ,,control se-
guro“ con salidas por semiconductor, entonces la ten-

sion residual tiene que ser < 5V DC. Las interrupciones
< 3ms se filtran.

Nota: La desconexién de la tensién de alimentacion de
mando con el motor activado conlleva siempre un
desgaste del controlador de arranque hibrido! Este
circuito deberia por tanto utilizarse iinicamente
cuando a lo largo de toda la vida util del sistema no se
prevean mas de 10 000 desconexiones.

Si la desconexion se realiza, p. ej., desde un ,,control
seguro” con salidas por semiconductor, entonces la
tension residual tiene que ser < 5V DC. Las interrupcio-
nes < 1ms se filtran.
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Proteccion del motor

Todas las funciones relevantes para la seguridad son
realizadas sin influencia exterior por el controlador de
arranque hibrido. No son necesarias técnicas de cone-
xién especiales.

El cableado del circuito de corriente de carga debe realizar-
se tal como se indica en los ejemplos arriba expuestos. Por
el contrario, la conexion de la alimentacion del médulo se
puede realizar directamente en la fuente de tensién, sin re-
|é de seguridad PSR. Lo mismo es valido para la activacion.

Motor con freno

Si se conecta un motor con freno (conexién en el tablero
de bornes del motor), el freno de 400V AC debera conec-
tarse a las conexiones 2/T1y 6/T3. Un freno de 230V AC
debera conectarse a la conexién 4/T2 y al punto neutro
del motor.

Nota: El control de corriente del motor debe incremen-
tarse en el valor del freno (corriente nominal del freno).

versién 09.2019

Sustitucion de los fusibles

Los fusibles estdn dimensionados de manera que solo
es necesario sustituirlos tras una averia. La caida de la
red eléctrica o la desconexion de fusibles se sefializan
al activar como fallo de fase (parpadean PWR + Erry se
iluminan LoR).
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2. Variantes max. 0,6 A ‘ max. 2,4A
Datos de salida
Principo de conmutacion Nivel final de seguridad con Bypass, desconexién
trifasica con separacion galvénica
Tension de servicio de dimensionamiento Ue seglin IEC 0947-1 500V AC (50 /60Hz)
Rango de tension de servicio seglin IEC 60947-1 42-500V AC simétrica
Rango de tension de servicio segiin UL 508
Corriente de carga a 20 °C (véase el capitulo 9) 0,075-0,6 A 0,18-2,4A 1,2-9A
Corriente de servicio de dimensionamiento le segtin IEC 60947-1
AC-51 seguin IEC 60947-4-3 0,6A 2,4A 9A
AC-53a seglin IEC 60947-4-2 0,6A 2,4A 6,5A
seglin UL 508 (véase el capitulo 9) 0,6A 2,4A 6,5A
3. Potencia nominal de conmutacién segiin UL 508
Full Load (power factor = 0,4) 0,3kW (0,4HP) 0,9kW (1,2HP) 2,3kW (3,0HP)
Full Load (power factor = 0,8) 0,5kW (0,6HP) 1,7kW (2,2HP) 4,6kW (6,1HP)
Corriente de fuga (entrada, salida) 0mA
Tension residual a l, <z00mv [ <aoomv [ <s00mv
Sobrecorriente momentéanea 100A (t=10ms)
Circuito de proteccion de entrada Varistores, fusibles
Short circuit current rating SCCR segtin UL 508 Con fusible Clase J (30A) apto para el uso en
(en preparacion) circuitos que no entreguen mas de 100 kA.¢
de corriente simétrica, max. 500V
Salida de respuesta
Tipo de contacto Contacto simple, 1 contacto conmutado
Fusibles de repuesto Material de contacto nuevo Aleacion de Ag, dorado duro
Para empleo como Contacto de sefiales Contacto de potencia
Variantes de 0,6 Ay 2,4A Variantes de 9A Tension méax. de conmutacion 30V AC/36V DC 250VAC/DC
16A 31567 Woéhner 20A 31568 Woéhner Tensién min. de conmutacién 100mv 12VAC/DC
16A 2903126 Phoenix Contact 20A 2903384 Phoenix Contact Corriente méx. de carga constante lo 50 mA 6A
16A FR1I0GR69V 16 Mersen 20A FR1I0GR69V 20 Mersen Corriente min. de conmutacion 1mA 10mA
Potencia max. de ruptura, carga resistiva 24V DC/250V AC 1,2W/- 140W / 1500VA
Nota: Con los fusibles relacionados se logra una 30A31569" Wohner .. .. _ _ _
proteccién contra cortocircuito éptima y el control seguro 30A2903119* Phoenix Contact Técnica de medicion referida a 9. Curva caracteristica de disparo
de las corrientes de arranque del motor. Recomendamos 30A CCMR30* Littelfuse Medicién de corriente bifasica, Rango 0,075-0,6A 0,18-2,4A 1,5-9A
utilizar inicamente estos tipos de fusibles. * Necesario solo para motores de arranque pesado. Control de simetria Valor lnax > lnean = (lmax o / Inox) 233%/267% 233%/267% | 233%/267%
Valor lay < lnenn => (Imax = lmin 7 Tnenn) 233%/267% 233%/267% >33%/267%
Tiempo de reaccién 2min./1,8s
7. Datos Técn icos Control de interrupcién de fase, | (L1), I(L3) typ. >75mA ‘ >150mA ‘ >1200mA
Valor (dngulo(L1,L3)) 170-190
Variantes max. 0,6 A max. 2,4A Tiempo de reaccion <1,8s
Proteccion de bloqueo, I (L1) oder I(L3) - - >45A
Datos de entrada Tiempo de reaccién - - 2s
Tension de alimentacion de mando de dimensionamiento 24V DC Curva caracteristica de disparo (véase el capitulo 9) seglin IEC 60947 Class 10A
Us seglin IEC 60947-1 / UL 508 Tiempo de enfriamiento 20 min.
Rango de tension de alimentacién de mando 19,2-30V DC (32V DC, max. 1min.)
Tension de alimentacion de mando, Nivel de conmutacion ,,apagado seguro” <5V DC Elementos de mando
Corriente de alimentacion de mando de dimensionamiento segtin IEC 60947-1 <40mA Indicacién de la tension de servicio LED PWR (verde)
Entradade mando  Nivel de conmutacién ,bajo” -3a9,6VDC Indicacion de fallos de equipo y proceso LED Err (rojo)
L,R: Nivel de conmutacion ,apagado seguro” <5VDC Indicacion de activacion, Giro a la izquierda/derecha LED L (amarillo) / LED R (amarillo)
Nivel de conmutacion ,alto” 19.2-30V DC Pulsador Confirmacion de fallo
Corriente de entrada <3mA Potenciémetro para ajuste de la corriente nominal del motor 240°

*Véase la placa de caracteristicas.
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VELETI ] max. 2,4A

Datos generales

Potencia disipada min./ max. 0,88W/2,8W | 0,88W/55W | 0,88W/12W
Frecuencia max. de conmutacién tiempos de impulso/pausa 50:50) 2Hz

Tensién transitoria de dimensionamiento entre, ensién de entrada de 6kv

mando, tension de alimentacién de mando y tensién de conmutacién

Tensién nominal de red (< 500V AC) Separacion segura (EN 50178)

Tension nominal de red (< 300V AC) p. e]. 230/400V AC, 277/480V AC) Separacion segura (IEC 60947-1)

Tensién nominal de red (< 300—-500V AC) Aislamiento bésico (IEC 60947-1)

Tension de entrada de mando, tensién de alimentacion de mandoy salida Separacion segura (IEC 60947-1)

de confirmacion de respuesta, salida de confirmacion de respuestay MOTU S®

tension de conmutacion

Tensién nominal de red (< 500V AC) Separacion segura (EN 50178) KOM6|/| H MpOBaH H bl l\/ll nyc KaTen b 3neKTpO|D|BV| raTenﬂ

Tension nominal de red (< 300V AC) p. ej. 230/400V AC, 277/480V AC) Separacion segura (IEC 60947-1)

Tensién nominal de red (< 300—-500V AC) Aislamiento bésico (IEC 60947-1) C q)y H K L|| M e VI pe B e pca .

Rango de temperatura ambiente Funcionamiento —25°C—+70°C

Rango de temperatura Transporte, Aimacenamiento —40°C-+80°C

Categoria de sobretension 1]

Grado de polucién 2

Normas/Disposiciones IEC 60947-4-2 /IEC 61508-1/1SO 13849-1/EN 954-1
Exigencia para compafiias eléctricas DWR 1300/ZXX01/DD/7080.8d

Vida util 3x107 ciclos de conmutacion

Grado de proteccion 1P20

Posicién de montaje Vertical (carril simétrico / barra colectora horizontal)
Montaje (Véase 9. Curva derating) Alineable sin separacién o con separacion de 220mm
Carcasa:

Material PA 6.6

Dimensiones incl. adaptador para carril DIN 22,5/175/138mm (An /Al / P)
Dimensiones incl. adaptador para barra colectora corriente Compact 22,5/160/156 mm (An /Al /P)
Dimensiones incl. adaptador para barra colectora corriente Classic 22,5/200/156 mm (An /Al /P)

Datos de conexién (seccién de conductor) Consulte las indicaciones de conexion (pagina 58)
Bornes de tornillo (rigido/flexible) 0.14-2.5mm? AWG 26-14
Rosca M3, par de apriete recomendado 0.5-0,6 Nm 4,4-5,3 |b-in
Datos de conexion del adaptador

Conexion @ adaptador para carril simétrico (rigido/flexible) 0.2—6mm?/0.2—4mm? (AWG 24-10)
Cobre @ barra colectora 30Compact/60Classic 5(010)x12mm /5 (0 10)x30mm
Corriente max, para barra colectora 2500A

Peso variantes de model

System 30Compact ca.368g

System 60Classic ca.374g

Modelo para carril simétrico DIN ca.377g

Homologacion EX11(2) G [Exe] [Exd] [Expx] — EX 1 (2) D [Ext] [Exp]
Certificado de examen de tipo CE segun ATEX PTB 13 ATEX 3001

Nivel de seguridad Véanse los apartados 8.1y 8.2

Contacto - Wohner GmbH & Co. KG - Elektrotechnische Systeme - Ménchrédener StraBe 10 - 96472 Rodental - Germany
Direccion postal Postfach 11 60 - 96466 Rédental - Germany
Phone +49 9563 751-0 - info@woehner.de - woehner.com
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MOTUS®
Obwwun sua,

Bxon:
HanpsXeHne NUTaHma
Lenu ynpasneHns

Apantep

3aBopackas
Tabnuuka

[ hize0)

™

Otcek npepo-
XpaHutens

Pas6nokuposaHue 0 ‘

Paszbem gns 3-pasHoro
BbIXO[IHOTO HAaNpsiXXeHUs
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Ynpasnsiowmin BXog:

BpallieHune BI'IpaBO/BJ'IeBO

Bxofbl KBUTUpOBaHMSA
MAN, RES, AUT

OTBeTHbIW CUTHanN

N3meHeHune
HaCTOWKM NO TOKY

PWR

:l Err/L/R

NN

Set/Reset

1. TpeboBaHMA No TexHuKe
6e3onacHocTh/yKasaHus no
MOHTaXy

Mpu BbINONHeHUN NobbIX paboT c obopynoBaHnem
cobniopaiite Tpeb6oBaHMsA rOCyAapCTBEHHbIX HOP-
MaTUBHbIX [JOKYMEHTOB, perynnpyroLiux Bonpochbl
6€30MacHOCTN M NPeAOTBPaLLEHUS HECHACTHbIX
cnydaes.

HecobniofeHne TexHnkyn 6e30nacHoCT MOXeT
nosJieyb 3a OO0 CMepTb, TAXENble yBeUbs Unu
3HAYUTESNIbHbI MaTepuanbHbIi yuiepb!

BBopa B 3kCnNyaTaLmio, MOHTaX, MOaUdUKaLmus

1 foocHalleHne 0bopyfoBaHUs NPOU3BOANTCS
TONbKO KBANMPULMPOBAHHBIMMW CMELMANNCTaMU MO
3neKkTpoTexHuke!

Mepen Hayanom paboT OTKIOYNTE MUTAHNE YCTPONA-
cTeal

B cniyyae aBapuitHoro octaHoBa HeobxoANMo Npu-
HATb MEpbI N0 NPeAOTBPALLEHUIO aBTOMATUYECKOTO
nepesanycka o6opyaosaHus NocpeACcTBOM yCTpOii-
CTBa BEPXHEro ypoBHs!

B paboyem pexume getann KOMMYTaLMOHHbBIX
3NEeKTPUYECKMX YCTPOIACTB HAXOAATCA NOJ ONACHbIM
HanpsaxeHuem!

Bo Bpems 3kcnnyaTaLum 3anpeLaeTcs CHUMaTh
3aLLUUTHbIE KPbILWKK C INeKTPUYECKUX KOMMyTaLn-
OHHbIX yCTpOcTB!

CoxpaHnTe MHCTPYKLMIO MO 3KCnTyaTayuu!

.

.

.

[I0BaHUS 1 LOMKHO 6bITb YCTaHOB/IEHO BO B3pbiBObe-
30MacHOW 30He. [Tpy MOHTaxe 1 akcnayaTauum obo-
pynoBaHus cobntofaite feiicTeytolne TpeboBaHms
no TexHUKe 6e30MacHoCTy.

Cobniopaiite Tpeb6oBaHMA Mo TexHMKe Be3onacHoCTH,
HeobxoauMmble Npu paboTe ¢ anekTpoaBUraTensimm
BO B3pblBOOMACHOM 30He (AupekTusa ATEX 2014/34/
EU).

Mpu ncnonb3oBaHMK pexxnma paboTbl ,ABTOMaTUYE-
ckmnit CBPOC" no ucteueHn BpemeHu oxnaxgeHns
NpuBOJ, CHOBA BKJ/IIOYAETCS, €C/N eLLe UMEeTCA
curHan ynpasneHus. Bpemsa oxnaxpaeHus coctaBnset
20 MUHYT. 19 NPUMEHEHNI B 30HE B3PbIBO3aLLMUTbI
aBTOMaTMYecKkuii nepesanyck He AonyckaeTcs.
YCTpoWCTBO He JOMXHO NOABEepPraTbCa MexaHuue-
CKWM 1 TEpPMUYECKMM Harpy3kam, MpeBsbiLlaoLum
npepesnibHble 3Ha4YeHNs, ykazaHHble B JaHHON
MHCTPYKLWW. TTpy HEOBXOAMMOCTN AOMONTHUTE b=
HOW 3aLLUTbl OT MEXAHUYECKUX UITN SNEeKTPUYECKUX
noBpexX/AeHUN yCTPONCTBO MOXeT BbITb OCHaLLLeHO
KOPMYCOM C COOTBETCTBYIOLLIEN CTEMEHbIO 3aLLNTbl
(Hanpumep, IP54) cornacHo M3K 60529/EN 60529.
Mpu HaNMYUM NbIN YCTPOIRCTBO HEOHXOUMO BCTa-

.

.
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[laHHOe yCTPONCTBO ABNAETCA YaCTbiO 3N1€KTpoobopy-

BUTb B COOTBETCTBYIOLLMIA KOpNYyC (MUHUMYM [P64)

cornacHo EN 61241.

Mpu moHTaxe obopyaoBaHus cobniopaiite Tpebo-

BaHNA COOTBETCTBYIOLLMX MHCTPYKLMIA. Bo Bpems

paboTbl ycTpOCTBa He JonycKaeTcs AOCTYN K BHY-

TPEHHVM 31eKTPUYECKUM LieNaM.

He ponyckaeTtcs pemMoHT laHHOro U3Aenus nonb3o-

BaTesiem. [1pu BbIXOAe 13 CTPOS 3TO YCTPOWCTBO He-

00X0AMMO 3aMEHUTb aHANIOTUYHbBIM YCTPOACTBOM.

Bce peMOHTHble paboTbl ONXKHbI BbINONHATLCSA

KOMMaHUen-n3rotToBnTenem.

CBefieHuns 0 6€30MacHOCTY U ApYrie XapakTepucTukm

cornacHo ceptuéukaty Ha cootsetcTame Tuny EC

YKa3bIBaloTC BMECTE C TEXHUYECKUMU XapaKTepu-

CTUKamu.

Mpu BKSIIOUEHUM NPUBOA MU B OTKIIOHEHHOM CO-

CTOSIHUW YCTPONCTBO NPOU3BOANT ANArHOCTUKY PyHK-

L. [lononHNTENbHO CreLnanucT-3nekTpoTeXHNK Un

KBaNUPULMPOBaAHHbIN CNELMANNCT, KOTOPbI XOPOLLIO

03HaKOMJIEH C COOTBETCTBYIOLLMMI HOPMaMM, MOXET

nposecTu nposepky yHkLMii 6esonacHocTu ,3a-

WwnTa sanekTpoasuratens”. [ins nposefeHus 31oro

UCMbITaHUs NPUBOA JONXeH paboTaTb B Hanpase-

HUW BpaLLieH1s YacoBOW CTPeNkn/NpoTMB YacoBoiA

CTPenKu, 1 Npu 3TOM JOMXeH ObITb NPepBaH TOK B

O[HOM 113 MPOBOAHMKOB (Hanpumep, NyTem yaaneHus

npepoxpaHuTens B ¢pase L1 nnu L3). 3atem kombuHu-

pOBaHHbI NyckaTenb 31eKTpoaBUraTens B Te4eHne

1,5..2 cekyHpa oTkntoumnT npueogd. Ceetoamoabl Ans

BpaLLEeHUs NPOTUB/MO YAaCOBO CTPESIKE racHyT, 3aro-

patotcs ceeToanoa ERR 1 Bbixog 06paTHOro curHana.

+ [lnsa 6€30nacHOro NnpumeHeHus ycTpoiicTea Heobxo-
[MMO NpefycmoTpeThb 3aluTy oCTyna Noib3osa-
Tenei.

+ Wcnonb3oBatb ToNbko 6n10kn NUTaHKs ¢ 6e3onacHoit
pa3BofKoii cBepxHU3KOro Hanpsixerus (BCHH)
cornacHo EN 50178/VDE 0160 (PELV). B Hux ucksto-
YaeTcs KOpOTKOe 3aMblkaHe Mexy NepBUYHOI 1
BTOPUYHOW Lensmu.

.

.

ObnacTb npumeHeHUs

+ Llenn B 30Hax 21 nnu 22, B KOTOPbIX CYLLECTBY-

€T OMacHOCTb B3PbIBa MbINEBO3/YLIHON cMecH,
[OSIXXHbI MOAKITIOYATLCSA TONBKO B TOM C/lyyae, eciu
rapaHTupyertcs, 4to 0bopyaoBaHue, NofKIoOUeHHOe
K Lenu, cooTBeTcTByeT kateropuu 2D unu 3D nnu
NpOLLIO COOTBETCTBYIOLLYIO CepTUPUKaLMIO.
[laHHOe usgenue npefHasHauyeHo Ans ycnosuin A
(NnpombliLwneHHOe ncnonb3oBaHue). B ycnosusx B
(6bITOBOE MCMONb30BaHMeE) fAHHOE YCTPOCTBO MO-
XeT Bbl3BaTb HEXeNnaTeSlbHble PaiONOMEXH; B 3TOM
cnyvae nonb3oBaTteslb MOXeT ObiTb 06513aH NPUHATL
COOTBETCTBYIOLLME Mepbl N0 6e30MacHOCTU.

.
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MOTUS® paspabotaH Ans 3kcnnyatauum Tpexdas-
HbIX AiBUraTeNei C CUMMeTPUYHO CUHYCOMAANb-
HOVi Harpy3komn 1 paBHOMEpPHO pacnpefieneHHbIX
TpexdasHblX OMUYECKUX Harpy3ok. 3ToT rmbpuaHbIi
nyckaTenb iBuraTens umeet GyHKLMN peBepca,
KOHTPOSIA TOKa U 3aWuTbl. BHyTpeHHAs 6nokuposka u
BbIMOSIHEHHAsA CUNOBas pa3Bo/ika yMeHbLIaloT 06b-
€M paboT No 3NeKTPUYECKOMY MOHTaXY.

[ns peanusaunu yHKUMIA nyckaTens TpebyeTcs
CMHycomnaanbHas Harpyska. [loaTomy npumeHeHune
MOTUS® HenocpencTBeHHO Nepep uam noce
npeobpasoBatenieil YacToTbl He flonyckaeTcs. [ns
npaBubHOK paboTbl annapaTa TOK He JoMXeH
npotekatb K fiBuratento «mumo» MOTUS®. 3anpe-

LeHo nponyckaTtb Tok 06paTHOro HanpasneHus

€O CTOPOHbI Harpy3Kku Ha yctpoiicteo MOTUS!

ITO MOXET NPUBECTU K NOBPEXAEHUIO U3AENuns.
HedekTbl n30nAUMM UNN coefuHeHne 06MOTKN
[ABUTaTens c NoTeHLManom, He NPOXOASLLMM Yepes
MOTUS® (Hanpumep, Touka 3Be34bl C HEWTPaNbHbIM
NpoBOAOM) MOTYT MPUBECTU K NOSIBNIEHMIO COOBLLe-
HUS O HEUCNPaBHOCTY, KOTOpPOe U3 coobpaxkeHuit
dyHKLMOHaNbHOI 6e3onacHOCTH TpebyeT 3ameHb!
ycTpoiicTga. [py 3TOM HemcnpaBHOCTb PErncTpupy-
eTca B NamaTu nyckaTens.

2. Tabnuua uspenumn

WcnonHenne MOTUS®ContactronControl, npsimoit u peBepcuBHbIii MyckaTenb

ans cuctema CrossBoard®

3NeKTPOHHbIN moayb 0,075-0,6A MNpamble u peBepCHUBHbIe MyckaTenu 1 29,2 36109
3NeKTPOHHbI Moaynb 0,18-2,4A Mpamble 1 peBepcuBHble nyckaTenu 1 29,2 36110
3NeKTPOHHbIA Moaynb 1,5-9A Mpambie 1 peBepcuBHbIe NyckaTenm 1 29,2 36111
ana System 30Compact ans w12 x5mmu 12 x 10 mm

Wcnonxenne 0.075-0.6 A 1 34.0 36101
Wcnonnenne 0.18-2.4 A 1 34.0 36 104
Vcnonxenne 1.5-9 A 1 34.0 36107
ans System 60CIassic AN WKUH 12 x 5—30 x 10 MM, 2-T 1 3-T WuH

Wcnonxenne 0.075-0.6 A 1 34.7 36102
Wcnonuenne 0.18-2.4 A 1 34.7 36105
Vcnonxenne 1.5-9 A 1 347 36108
ANA YCTaHOBKN Ha MOHTaXXHY1O pe|7|Ky cornacHo DIN EN 60715

Wcnonxenne 0.075-0.6 A 1 349 36100
Wcnonnenne 0.18-2.4 A 1 34.9 36103
Vcnonxenne 1.5-9 A 1 349 36106
anI HaONTEXXHOCTU

LiTekepHbIi pa3bem ¢ kabenibHbIM COeUHUTENEM, 2 YCTPOIICTBA 1 7.6 36902
LLITekepHbI pasbem ¢ kabenbHbiM coeiuHuTeNeM, 3 yCTpOiicTBa 1 8.3 36903
LiTekepHbIit pa3bem ¢ kabenbHbIM COefUHUTENEM, 4 YCTPOICTBA 1 10.0 36904
3anacHble KOMMNOHEHTbI

Mpenoxpanutens 16 A ans apt. Ne: 36101, 36104, 36102, 36105, 36100, 36103, 36109 1 36110 3 0.9 31567
MpenoxpaHutens 20 A gnsa apt. N2: 36107, 36108, 36106 1 36111 3 0.9 31568
MpepoxpaHutens 30 A ans apt. N2: 36107, 36108, 36106 v 36111 ans ABuratenei C TXesbIM nyckom 3 0.9 31569
DNeKTPOHHbI moaynb 0.075—0.6 A, NpAMON 1 peBepCUBHbIN NyckaTenb 1 29.2 36109
ONeKTPOHHbIA moaynb 0.18-2.4 A, NpaMON 1 peBepCMBHbIA nyckaTenb 1 29.2 36110
ONeKTPOHHbIN moaynb 1.5-9 A, npAMOW 1 peBepCcMBHbIN NyckaTenb 1 29.2 36111
Apantep gna System 30Compact 1 4.7 36113
Apantep ans System 60Classic 1 5.5 36114
ApanTep ins yCTaHOBKW Ha MOHTaXHOW peiike 1 5.7 36112
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3. MOHTaX 1 NogKo4YeHne Lenm
rMaBHOrO TokKa

3adukcnpoBaTh BeCb MOAY/b Ha peike, BKNtoYas agantep
ANA LUMHbI N MOHTaXHOW peiiku.

Ons NCNonb3yemMblX npe,u,oxpaHMTenel?l neicTBuTeNb-
Hbl ceayoumne naHHble:

Bupbi cootBeTcTBMA

UcnonHeHne 0.6 An2.4A

16A 10kA, 500B, Bug cornacoBaHmsa
(FUSE-10X38-16A-GR) 2,3alWMTa ycTpoiicTBa
50 KA, 500 8B,

TMN KoopAHaLMK 1

3awmTa YyCTaHOBOK

WcnonHeHne 9 A
20A 5kA, 400B, Bug cornacoBaHus 2,
(FUSE-10X38-20A-GR) 3alumTa ycTponcTsa

50 KA, 500 B,

TMN KOOpANHaLMK 1

3all_LI/ITa ycTaHoBOK

Mpn Mcnonb3oBaHUM afganTepa WNHbI 3NeKTpudeckoe
noAktoYeHne kK TpexdasHoil ceT NPoNCXoauT Hanps-
Myto Yepes afantep. icnonb3ys agantep A1 MOHTaX-
HOi peiikn, 0693aTeNbHO yUNTbIBATb MapKMPOBKY Bbl-
BOZI0B KNIEMM MpYW NOAKTIOYEHNM TpexdasHoin ceTu!

OCTOPOXHO: Hukorpa He paboTaTb Npu BKIOYEH-
HOM HanpsxxeHun! OnacHo ans Xun3Hu!

cocTtosiHme Ha 09.2019

30A 30kA, 5008,
(FUSE-ClassCC-30A-MR) B[ cornacosanus 1
3awmTa ycTaHoBOK

YkasaHue: Mpefoxpanutenu Ha 30A Tpebytotcs
TONbKO AN ABUTATENE C TAXENbIM MYCKOM.

LeMmoHTax
,D,ﬂﬂ NeMOHTaXa yCTpOI?ICTB C MOHTAXOM Ha WKWHbI
CHATb CHa4ana BHEKTPOHHbIl;I mopynb c afantepa.
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MopaknioueHne oTBOAA ABUraTens B Lenu
rMaBHOro TOKa

I'Io,uKmoqume OCyLLl,eCTBI'IﬂeTCﬂ nocpencTtsom 3-no-
JIIOCHOTO LUTEKEPHOTO pa3beMa, BXOAALLETO B KOMMIEKT
MOCTaBKW.

4. MNopaknoyeHue uenun
yrpaBAsoLLLEro TOKa

HE

U L R L

[MAN RES AUT 1E
[l

5. OyHKUNM
bnok-cxema
oMAN_| [ERPRE
Reset .
Aum_}%% Reset2 [| Logic *ik
reset 07/ P
‘“ |
Us 24 r {
1 vDC jZ\} L E
LEo—— & Error Reset M
4 £
R 7 24V DC ’—qﬂff TI3
2/T1 6/T3
o S 5% 5 412

97 96 95
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X5 V] 1 R L
I X4 MAN Res AUT 1E
‘ ‘ ‘ X3 95 96 97

BxoAbl HaNpAXeHNs NUTaHWA Lenu ynpaBneHua u
YNpaBAsoLLIEro HanpAXeHNa Ha 24 B nocT. Toka Heob-
XOAMMO NCNONb30BaTb BMECTE C MOAYNAMN NUTaHUA
cornacHo DIN 19240 (makc. 5 % 0CTaToO4HOMU Nynbca-
uum)!

B cnyyae ANMHHBIX yNpaBnsioWwmnx NpoBoAos Bo nsbe-
XaHWe NHAYKTUBHOTO UM EMKOCTHOTO BAUAHUSA M-
NYNbCHbIX MOMEX PEKOMEH/YeTCs NCMOMb30BaTb 3Kpa-
HWpPOBaHHble NpoBOAa.

Mpu noacoeanHeHUn ABYX NPOBOAOB NOA OAHOM
KneMMoii Heo6xoMMO UCMoNb30BaTb NPOBOAA
ofuHaKoBoro ceyeHus!

Cumson EPLAN

]/é S%LB ;g/u us % én % M%:N R%SA%T IJ; el E
x2 x5 x4 x3
mx9A @?

ooo o
EiNe) R LEm PWR

x1
2/T1 412 6/T3 ®
9 %% MOTUS

Busyanusaumsa — ceetogunoaHble
WHAOUKaTOpPbI COCTOAHUA

B obueit cnoxHocTu yeTbipe ceetoanona MOTUS Bu-
3yanusupytot paboumne coctoaHua. OyHKLUN CBETO-
OMOL0B OpUEHTUpPYIOTCA Ha pekomeHaaumm NAMUR
NE44 (mexpyHapofHas accoumalus nonbsosatesnei
TEXHOMOMUI aBTOMATM3aLNN B POMbILLIEHHOCTH).

- Mocne nogaun HanpsaXeHnsa nutaHua uenu ynpas-
JNIEHNA NPONCXOANT 3aXUraHne Bcex cBeToano[os
ANa nxX npoBepku.

« 3eneHblit ceeToamnof (PWR) nokasbiBaerT, 4to Hanps-
XEeHUe NUTaHnA B Nopsake.

« JleBoe unv npasoe BpalieHre Npueoga oTobpaxa-
eTcs XenTbim cBeToanoaom (L nnu R cootBeTcTBeH-
HO).

+ OwnbKa 0603Ha4aETCst KPACHbIM CUTHANIOM CBETO-
nnopa («Err»).

coctosHme Ha 09.2019

q)yHKLI,VI‘iI ANArHOCTUKHK

bnarofaps pasnuuHbiM GYHKLUAM LUATHOCTUKM TU-
6puAaHbI NyckaTenb ABUraTeNs MoxXeT 0bHapyXuBaTh
¥ CUTHAaNU3MPOBaTb O Pa3fIMYHbIX OWKnbKax, Hanpu-
Mep, Taknx, Kak CBEPXTOK, aCUMMETPUYHOCTb, 06pbIB
dasbl unn ownbku Npu camonposepke.

« Mepep Kax/bIM BKJTIOYEHWEM BbINONHAETCS
camonposepka. [pu 0bHapyXeHUN OTKNOHEeHUs
BKJTIOYEHNE He MPOUCXOANT, BblaeTcs coobLieHne
«Fehler beim Selbsttest» («Owunbka npu camonpo-
Bepke»). MpUYNHAMM 3TOTO MOTYT bbITb Hencnpas-
HOCTM CMNOBOM 3NEKTPOHWUKM UMK NOBPEXAEHNe
u3onALuun B nepudepuiiHbix yctpoinctaax. «Owmnbkm
npu camonposepke» He cOpacbiBatoTCs; OHM CO-
XPaHAOTCA BHYTPU Nporpammel. Mpu noBTopeHun
curHana «Owunbka Npu camonposepke» yCTPONCTBO
He MoXeT bbITb CHOBA 3anyLIEHO B SKCNNyaTaLuio.
HeobxoAnma 3ameHa (B kKa4ecTBe Mepbl NpefoCcTo-
pOXHOCTK).

.

Mpu obHapyxeHUn oWNBKM yCTPOiiCTBO Heme[-
NeHHo nepexoaunT B 6e3onacHoe oTKYeHHoe
cocTosHue.

[1ns BbIxOAa 13 6e30MaCHOrO OTKIOYEHHOTO COCTOS -
HUst TpebyeTcs KBUTUPOBaHUE OLLNBKM.
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Coctonitne MCaHHECERIOANO Tox 6UHMPOBAHHBINA NycKaTeNb 31eKTpoLBUraTeNs ONsTh
6 | HMe ownbkn pBuratens
nepexoauT B COCTOAHNE ownbKu.
Bbikn. HeT HanpsXeHna NUTaHua (HanpsxeHUe NUTaHus Lenu A A A A 0|1 - 0
ynpasneHus)
ABTOMaTUYECKHU:
[oTOBHOCTb K HanpsixeHune nutaHus (HanpsxeHue NUTaHUs Lenu E A A A 01 - 0
Co3patb anekTpnyeckoe coefuHeHne mexay Knem-
paborte ynpasnenus) nogaetcs ¢
- mamu RES n AUTO. YCTpoNCTBO NpOMU3BOAUT aBTOMA-
MpuBog BK/tOYEH | + Myck npoTus 4acosoi cTpenk (L) E A E A 01 1
- TU4eckoe KBUTUpOBaHMe noce cpabaTtbiBaHmus bume-
« Myck no yacosoi cTpenke (R) E A A E 0|1 1 <
TaNNN4Yeckoro ycTponcTea KOHTpO/ia U nocnenytouero
Owwubka npu B criyyae 06HapyxeHus OTKIIOHEHUS, NOBpeXaAeH!s E E A A 1|0 He- 0
camonposepke U30NALMN B NEPUBEPHIHBIX yCTPOICTBAX MK BO3MOXHO oxnaxgernnsa. Knemma RES npegoctasnser Hanpaxe-
;Cerpcgé’g‘z:"”“ B ycTpojicTee Tpebyerca samena Hue ansa copoca. Mpu pacyeTHOM HaNpAXeHUN NUTaHNUS
uenv ynpasneHus B 24 B nocT. Toka —3710 24 B nocrt. Toka
BHewHas BumeTtannuyeckue KOHTaKTbl: Tok Asuratens 6onbLlue
HeMCI‘IpaBHOCTb 3afaHHOro HOMWHANbLHOrO TOKa ABuraTensa (HaanMep,
Kknacc 10A): OTcunTbIBaETCS BpEMs OXaxaeHus! B
ynpasneHua uin OxnaxgeHue BkNoyaetcs (20 MUH) TONIbKo Npu nogayu a OJTbKO KO posa b ycKatenb snekTpo
B nepupepuitHbix | Hanpaxexus Us. nosuratena 06Hapy)KVIBaET OLLIVI6Ky, cpa6aTb|BaeT pene
yCTpOFICTBaX « Owwnbka BO3HMKNA npw nycke NPoTUB 4aCoBOW CTPENKN. E B E A 11]/0 ABTOM. 0 06paTHOM CBA3K, T. €. 3aMbIKa€TCs 3aMbIKatoLLMN KOH-
(HEOBXOAMMOCTb | + Ownbka Bo3HYKNa MY Mycke MO YacoBoii CTpenKe. 3 B A E |110| astom 0 TaKT UM Pa3MblKAETCs Pa3MblKatoLLUiA KOHTAKT. Takoit " ‘ . "
i () oM. Tok [MA] BapuaHT
TEeXHUYECKOro Mo MCTeueHM 2 MUHyT Muraer , L nam , R NPUHLMN OeACTBNA COOTBETCTBYET 3aLMTHOMY pene A [mA] Bap
obcnyxuBaHus, BO3MOXeH COPOC BpyUHY!O. 3aWMTbI 3N1eKTpoaBuUraTens. PWR | Err L R 0.6A 2,4A 9A
NE44) OwwubKa Npu BOCCTAHOBNEHNN COCTOAHUS CUCTEMBI: E B B B 1|0 | BpyuHyto 0 0 0 0 0 s 180 1500
HeBepHas KOHTpoNbHasi cymma. Tennosas namsTb O6paTHas cUrHanM3aumus CyXnT TONbKO AN CUTHANN- 0 Y 0 1 110 250 2000
6MUMeTannMuecknx KOHTaKTOB YCTaHaBAMBAETCA HA MAKC. 3aLMM 1 He ABNAETCA YaCTbio 3aLWLMTHON Lenu. Mo3Tomy 0 0 1 0 145 410 2500
3HaueHve. B aBTOMATUUECKOM pexime paBoThi 3Ta OHa He BXOOUT B PaCCMOTPEHME BOMPOCOB GYHKLMO- 0 0 1 1 180 560 3000
OWMBKa TakXe [OMKHA KBUTUPOBATLCR BPYUHYIO. HanbHOW 6e30nacHOCTH. 0 1 0 0 215 710 3500
CUMMeETpUS: TOKA dNeKTPOABUTaTENS OTIMYAIOTCA APYT OT E B A A 1|0 | BpyuHyto 0 0 1 0 1 250 870 4000
npyra 6onee yem Ha 33%. napaMeTpMpoBaHMe - 0 1 1 0 285 1020 4500
06pbiB pasbl: O6pbIB Gasbl NPK HANMUMN YNIPABAAOLLETO HaCTpOﬁKa HOMWHANbHOIO TOKa 0 1 1 1 320 1170 5000
Hanpsxenus Yka3aHue: Mcnonb3oBaHme 3Toi GYHKLMUM BOIMOXKHO 1 0 0 0 355 1330 5500
+ OwnbKa BO3HMKNA NPU MyCKe NPOTUB YAaCOBOW CTPENKM. B B E A 1|0 aBTOM. 1/0 TONbKO B TOM CNyyae, ecnu yCTpOﬁCTBO He HaxoauTCs B 1 0 0 1 390 1480 6000
+ Oww6Ka BO3HYKNA NP NYCKe 110 4ACOBOI CTpenke. B B A | E |1]0] asTom. 1/0 peXume ynpasieHus n B HEM OTCYTCTBYIOT OLUNGKM. 1 0 1 0 425 1630 6500
BO3MOXHbIE MPUYMHBI: HE [JOCTUTHYTO 3HaYeHne 1 0 1 1 460 1790 7000
MWHUManbHOTO Toka, meHee 0,06 A (0,6 A), 0,15A (2,4 A),| 1. Y6enuTbcs B HAMUMUMm YNPaBASIOWEro HanpsXeHUs 1 1 0 0 495 1940 7500
L2A(9A) 24 B NOCT. TOKa, OTCYTCTBUM yripasneHns R unu L u 1 1 0 1 530 2090 8000
HeucnpasHocTb ceTi, cpaboTanu MHAMKALNM OWmnBKN. 1 1 1 0 565 2250 8500
npeaoxpaHnuTenu, npousowen 2. OTKprTb KPbILLKY. 1 1 1 1 600 2400 9000
o06pblB NpoBoaa ABuratens
Pule TpoBoAa A 3. HaxaTtb kHonky Set/Reset u ynepxusartb ee 6onee 6
EﬂOKMpDBKa: Makc. MSMepﬂeMblﬁ TOK ABuratens o
ceKyHpA, 4Tobbl NepeitTu B pexxum pabotbl «Mapame- YkasaHue: HaunHas c Toka ABuratens B 45A
npesbilieH Ha 6onee yem 2c. . . 6
Tpn Hune»; npn 3sTOM NUH MWUraeT 3eJieHbln KTuBu TCA T ncrt KOHT) s 0ON1OKKn Kn
« Own6Kka BO3HUKNA NPY MycKke NPOTUB HACOBOW CTPENKM. E B B A 1|0 | Bpy4Hyto 0 PUpOBaHWE; NP STOM OfA pas aeT3eneHy a BUPYETCA yCTPOUCTBO KOHTPON oknpos
, csetogmop PWR. (cm. 9. XapakTtepuctuka cpabatbiBaHus u Kpusble
- OwwnbKa BO3HMKNA NPy MycKe Mo 4acoBOW CTpeske. E B A B 110 | Bpy4Hyto 0

O6o3HaueHus: A = cBeToauof BbikntoyeH / E = ceetoaunon ropuT HenpepbIBHO / B =cBetogmon muraer c yactotoi okono 2y (50:50)

KBuTMpOBaHUe oWnb6KN
KBMUTMpOBaTb OWNGKY MOXHO TPEMS Pa3UYHbIMU
cnocobamu:

BpyuHyto (kHomKa yctaHoBKM 1 cbpoca Set/Reset):
HaxaTb KHOMKY ycTaHOBKM 1 cbpoca Set/Reset Ha ne-
pefHei NnaHenu ycTpoicTsa.

Ecnu no ncredeHnmn npubn. 2 cekyHz, KHOMKa ycTaHoBKM
1 cbpoca no-npexHemy Haxata, KOMOUHUPOBAHHbIN
nyckaTenb 37eKTpoABuraTens onaTb NepexoauT B co-
cTosHMe ownbku. Eciiv 3anpoc kBUTMpoBaHMs (HaxaTas
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KHonka cbpoca) Anutcs 6onee 6 cekyHa, NPOUCXOANT
pacluMpeHHoe TeCTUPOBAHWE BbIXOLAHOTO Kackaza, a 3a-
TeM Nepexop B pexum paboTbl «MapameTpuposaHume».

BpyuHyto (AMCTaHLMOHHOE KBUTMPOBAHME):
MoAKMYNTE KHOMKY (3aMbIKaOLLMIA KOHTAKT) MexXay
knemmamu MAN u RES.

Kak Tonbko Ha Bxoge MAN pacnosHaeTcs nofioXuTesb-
HbI GPOHT, cpabaTbiBaeT KBUTUPOBAHME — KPAaTKOBpe-
MeHHOe HaxaTue KHomnku. Ecnm no ncteveHunm npuon. 2
CeKYyH/ He pacno3HaeTcs oTpuuaTebHbli GPOHT, KOM-

YkasaHue: [1ns oTIM4MA OT APYTUX paboumnx cocTosnHui
B pexxume paboTbl «[lapameTpupoBaHue» cBeToANO-
Obl OTK/IOYaoTCA Ha 0,3 ceKyHAbl C UHTEPBANIOM B

2 ceKyHAbl.

4. C nomoLbto 240°»n0TeHumomeTpa HacTpouTb
HOMMWHanbHbIV TOK NpnBOAa. HacTpoiika HOMUHaNb-
HOTO TOKa NPOMCXOAMNT 16-Tn cTyneH4ato. YeTbipe
cBeTofMoAa 0TobpaxatoT 3afaHHbIi TOK.

. COXpaHUTb 3HaYeHNE NOBTOPHbIM HaXaTUeM KHOMKK
cbpoca (30Ha IHEProHEe3aBUCUMON NAMSTU AAHHBIX).

6. Mpu HaxaTun kHonku Set/Reset 6onee 2-x cekyHA,

(HO MeHee 6 cekyH[1) B Te4eHMe 3-X CeKyHJ npounc-
X0[MT 0TobpaxeHne 3ajaHHOro ToKa.

[
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N3MeHeHuna XaPaKYEPMCTVIK),

6. Mpumepbl NnpumeHeHUs

3awmTHas aBepua (aBapuiiHbIii OCTaHOB)

B cnyyasx, rae 3aluTHOe OTK/lloUYeHKe aBaseTcs
06bI4HbIM PabOYMM COCTOSHMEM, HaNpUMep, B 3aLL1T-
HOW ABepLe UMK YCTPOICTBAX C yNpaBNeHNem AByms
pyKamu, NPUMEHSATb OTK/TI0U@HMe COTNacHo puc. 4. Mpu
3TOM LeNb yNpaB/ieHus OTK/Ilo4aeTCcs Yepes npeao-
XpaHWTe/IbHOe penie Npu HaxaTol KHOMKe aBapuitHoro
ocTaHoBa. Ec/in oTkntoueHe NponcxoanT, Hanpumep,
nocpeacTsom 6e30mnacHoro ycTpoiicTsa ynpasneHus
C BbIXOAOM NONYyNpPOBOJHMKOBOW SIOTNYECKO Lienu,
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TO OCTAaTOYHOE HaMpPAXEeHWe AOIKHO COCTaBNATb < 5B
nocr. Toka. MpepbiBaHNs < 3MC OTGUILTPOBbLIBAIOTCA.

ABapuiiHblii 0CTaHOB

VHTerpauma KombMHMpOBaHHOIO NyckaTens anekTpo-
[BuraTens B Lenb aBapMnHOro ocTaHoBa Npe/cTaB/eHa
Ha puc. 5. B JaHHOM Cnyyae OTK/I04aeTCa He Hanps-
XEeHMe NUTaHMA Lenu ynpasaeHus, a Lenb ynpasne-
HUA. ECAn OTKNIOYEHME NPOUCXOANT, Hanpumep, no-
cpencTBom 6€30MacHOro yCTpONCTBa ynpaBneHns C
BbIXO1OM MONYNPOBOJHMKOBOW JIOTUHECKOIA Lienu, To
0CTaTOYHOE HanpsaXeHne JONMXHO COCTaBNATL < 5B
nocTt. Toka. MpepbiBaHnA < 3MC OTPUIBTPOBbIBAIOTCA.

YkasaHue: OTKNIOYEHNe HanpsXXeHUs NUTaHUs Lenu
ynpaBneva npuv BKNOYEHHOM 3n1eKTpoaBuraTtene
BCErAa CBA3aHO C U3HOCOM KOMBUHNPOBaHHOTO
nyckatens snektpopsuratens! Mosromy rakoe
OTK/lloYeHMe cneflyeT NPUMEHSTb TONTbKO B TOM
Cnyvae, eCnu B TeYeHMe BCEro Cpoka Ny X6bl cuctembl
oxupaetca He 6onee 10 000 oTkntoueHuin. Ecnn
OTK/IlOYEeHMEe NPOUCXOMIUT, Hanpumep, NoCpefiCTBOM
6e3onacHoro ycTpoiictBa ynpaBneHus C BbIXOJ0M
nonynpoBOAHNKOBOI TIOTMYECKOI Lienu, TO ocTaTou-
HOe HanpsXeHune AOMKHO COCTaBNATL < 5B nocT. Toka.
MpepbiBaHUs <1MC OTGUNBTPOBBIBAIOTCA.

Mopava 1 nocTonHHas
24BDCa—

GND

Mopgaya 2 BbikioUeHa

|

12 /
13 /

—

8

u / GND <+
s
R

[E1[P)[E} s It
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21/24BDC /
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207123 T/
20/3 7
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PSR-SCP-24UC/ESAG/3X1/1XB
B 5
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T 77
baviwa
“oe
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T12T2:4T3:6 MAN RES AUT
717 117

f
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PE
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3awuTa 3NneKTpoABuraTtens

Bce ¢pyHKLMM, Heobxoaumble ans obecneyeHus 6eso-
NacHOCTY, peann3ytoTcs KOMBUHUPOBAHHbBIM NyckaTe-
nem anektpopsuratens 6@3 NOCTOPOHHEro BANAHUA.
Ocobas KOMMYTaLMOHHas TexHUKa He TpebyeTcs. Pas-
BOAKY LLeMW Harpysku Toka ciefyeT BbINONHATL COrnac
HO NpuBefeHHbIM Npumepam. MoakntoyeHne bnoka
NUTaHUA MOLYNA MOXHO OCYLLEeCTBNATL Henocpep-
CTBEHHO K MCTOYHUKY HanpsxeHus 6e3 Ncnonb3oBaHus
npenoxpaHuTenbHoro pene PSR. To xe camoe oTHOCHT-
€A K ynpaB/eHuio.

3HEKTp0JJ,BVIraTenb CTOPMO3HbIM
MEeXaHN3MOM

Mpn noagkntoYeHNN 3NeKTPOABUTaTENSA C TOPMO3HbBIM
MeXaHWU3MOM (MOAK/IOUYEHNE B LLUTKE 3aXUMOB deK-
TpoaBWraTens) TOpMO3HOM MexaHn3m Ha 400B nepem.
TOKa AOMXEH ObITb NOAKIIOHYEH K pasbemam 2/T1 v 6/
T3. TOpMO3HOM MeXaHWU3M C NuTaHnem 230B nepem.
TOKa HeobXxoAMMO NoakYaTh K pasbemy 4/T2 n Hyne-
BOW TOUKe 371eKTpoABUraTens.

Ob6s3aTtenbHo OﬁpaTMTb BHMUMaHuUeE: KOHTpOnb CUrHana
TOKa AaBuratens HeOGXOJJ,VIMO YBENUYNUTb Ha 3Ha4YeHune
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TOPMO3HOTo MeéxaHusma (HOMMHaHbeIﬁ TOK
TOpMO3HOro MeXaHVI3Ma).

3anacHble npenoxpaHuTenu

MpefoxpaHNTeNn paccynTaHbl Taknm 06pa3om, 4To nx
3ameHa TpebyeTcs TONbKo Noc/e aBapuitHO CUTyaLnu.
pun OTCYTCTBUM HaMpPAXEHNS B CETU UK OTKTIOHEHUN
npefoxpaHuTenei NnofaeTca CUrHan kak npu obpoise
dasbl (Muranue csetoguonos PWR v Err u ropeHue cse-
Toanoga L unu R).

3anacHble npefoxpaHuTenu

BapuaHTbl 0.6A 1 2.4A

BapuaHTbl 9.0A

3anacHble npefoxpaHuTenu

16A 31567 Wohner 20A 31568 Wohner
16A 2903126 Phoenix Contact 20A 2903384 Phoenix Contact
16A FR1I0GR69V 16 Mersen 20A FR1I0GR69V 20 Mersen
YkasaHue: I'IepequcneHHble npenoxpaHuTenu " -
obecneynBaioT ONTUMaNbHYIO 3aLLUTY OT KOPOTKOTO 30431569 Wohner
30A2903119* Phoenix Contact
3aMblKaHUA U HapexXHyo pa60Ty npu NyCKOBbIX TOKax -
30A CCMR30* Littelfuse

Asurarens. PeKomer.yeTca nUcnoJsib3oBaTb TOJIbKO
npenoxpaHUTenu sTUX TMNOB.

7. TexHN4eckue XxapaKTepuUCcTUKu

WcnonHeHus

BxoaHble paHHble

* Tonbko ana ,ElBMI'aTeneﬁ C TAXENbIM MYCKOM.

‘ makc. 0,6A

‘ Makc. 2,4A ‘ Mmakc. 9,0A

PacueTHoe HanpsxeHne NUTaHWA Lenu ynpasnenus U, cornacHo

M3K 60947-1 / UL 508

24B nocr. ToKa

ﬂmanasoH HanpskeHns NUTaHna Lenu ynpasneHuns

19,2—30B nocr. Toka (32B nocrt. Toka, Makc. 1MUH)

Hanpm«eHme nuTaHua uenu ynpaBneHwﬂ,ypOBeHb nepekntoyeHnsa

,6e3onacH. Bbikn.”

< 5B nocr. Toka

PacyeTHblii TOK NMTaHUA Lenu ynpasneHns cornacHo M3K 60947-1

<40mMA

Ynpasnstowwii sxoa L, R YpoBeHb nepekoyeHus ,Low" (Hu3Kkui)
YpoBeHb nepektoyeHus ,6e3onacH.

Bbikn.”

YposeHb nepektoyenns ,High” (Bbicokuit)

XOLHON TOK

-3—-9,6B nocT. Toka
< 0,5B noct. Toka
19,2—30B nocT. Toka
<3mMA

cocTosHue Ha 09.2019



WcnonHeHus

BbiXxogHble faHHble

makc. 0.6A ‘ makc. 2.4A ‘ makc. 9A

MpyrHUMN KOMMYTaLUK

3alLUMTHbI BbIXOAHOM Kackag ¢ baiinacom,
TpexdasHoe rasbBaHUueckoe oTKIto4eHNe

PacuyetHoe pabouee HanpsixeHne Ue cornacHo M3K 60947-1

500B nepem. Toka (50/60r)

[nana3oH pabouero HanpsixeHus cornacHo M3K 60947-1 cornacHo UL

42-500B nepem. Toka

508 CUMMETPUYHO

Tok Harpy3ku npu 20°C (cm. rasy 9) 0.075-0.6A 0.18-2.4A 1.2-9A
PacueTHblit pabounii Tok le cornacHo M3K 60947-1

AC-51 cornacHo M3K 60947-4-3 0.6A 2.4A 9A
AC-53a cornacHo M3K 60947-4-2 0.6A 2.4A 6.5A
cornacHo UL 508 (cm. rnasy 9) 0.6A 2.4A 6.5A

HomuHanbHas koMMyTaLWOHHas cnocobHocTb cornacHo UL 508
Full Load (Power Factor = 0.4)

0.3kBT1 (0.4n.c.) 0.9kBT (1.2n.c.) 2.3kBT(3.0n.c.)

Full Load (Power Factor = 0.8) 0.5kBT (0.6.C.) 1.7kBT (2.2n.c.) 4.6kBT (6.151.c.)
Tok yTeuku (BXof, BbIX0f) OMA
OctaToyHoe HanpsxeHue npu le <300mB ‘ <400mB ‘ < 600mB

ViMnynbCHbIA TOK

100A (t = 10mc)

BxopHas 3awmTHas cxema

BapucTtopbl, nnaskue npefoxpaHuTenu

HomuHanbHbIi TOk KOpoTKOro 3ambikanus SCCR corn. UL 508a

c npepoxpaHuTenem knacca J (30A) npurogHo
ana BHEKTPOHGHEVI CCMMMETPUYHBIM TOKOM He 6onee
100kA3¢¢., makc. 5008

Bbixon 06paTHOT0 CurHana

McnonHeHne koHTakKTa

OpvHapHbIN KOHTaKT, 1 nepekoYaloLnii KOHTaKT

N\aTepwan KOHTaKTa, HOBO€ COCTOsAHME

Cnnas cepebpa, TBepAOe 30/104eH1e

npu UCNoNb30BaHUU B KayecTee

CUrHaNbHbINA KOHTAKT CnnoBoW KOHTaKT

Makc. KOMMYTaUMOHHOE HanpsxXeHune

30B nepem. Toka/ 2508 nepem./

250B nepem. Toka

36B nocr. Toka nocT. Toka
MUH. KOMMYTaLMOHHOE HamnpsXeHne 100mB 12B nepem./noct. Toka
Makc. Tok AnuTenbHoi Harpysku lo 50mA 6A
MWUH. KOMMYTaLMOHHbINA TOK 1mA 10mA
Makc. MOLLHOCTb OTK/TIOUEHNS ", aKTUBHas Harpyska 24B nocT. Toka 1.2B1/- 140BT/1500BA

Vlamepmenbuaﬂ TEXHUKA OTHOCWTENbHO XapakTepucTku cpabatbiBaHus, 9. XapakTepucTuka cpabaTtbiBaHus

[Byx¢pasHoe n3mepeHue Toka, [lnanasoH 0.075-0.6A 0.18-2.4A 1.5-9A
KoHTponb BennumnHa Ly, > lLiow => (luae~ luned Tuace) >33%/267% >33%/267% >33%/267%
cammeTpumn BennumHa Ly < Liow => (luaxe hamd Tiom) >33%/267% >33%/267% >33%/267%
Bpems cpabatbiBaHus 2MnH /1.8 ¢

KoHTponb 06pbisa dasbl I(L1), I(L3) Tun. > 75mMA ‘ > 150mMA ‘ >1200mA
Benuuuna (yron (L1, L3)) 170-190

Bpems cpabatbiBaHus <1.8c

bnokuposouHas 3awwura, | (L1) oder I(L3) - - > 45A
Bpems cpabatbiBaHus - - 2c
XapakTepucTtuka cpabatbiBanus (cm. rasy 9) cornacHo M3K 60947 Knacc 10A

Bpems oxnaxpaexus 20MUH.

dnemeHTbl ynpaBneHusa

NHpamukaTop paboyero HanpsixeHns

Csetoanon PWR (3eneHblit)

NHpukaTop HemcnpasHocTelt npubopa n owmnbok npouecca

Csetoanopn PWR (3en1eHblit)

MNHpmMkaTop ynpasneHus BpalleHue npoTus/no 4acoBoii CTpenke

Csetoawmop L (xentbin) / ceetogmop R (kentbii)

KHonka

KBntupoBaHue owmnbku

nOTeHLLI/IDMeTp ansa HaCTpDDIKM HOMWHaNbHOro TOKa anekTpoasuratens

240°

* [ipyrve naHHble No 3anpocy.
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WcnonHeHus ‘ makc. 0.6A ‘ makc. 2.4A ‘ makc. 9A
06u.|,Me XapaKTepucTtukmn

PaccemBaemas MOLLHOCTb MUH./MaKC. 0.88BT/2.8BT ‘ 0.88BT1/5,5BT ‘ 0.88BT/12BT
MaKC. 4acToTa KOMMYyTaLM (MPOACIIXUTENBHOCTL UMMY/IbCA U Nay3bl 50:50) 20y

PacueTHOe UMNYNbCHOE HanpsXeHne MeX Ay BXOAHbIM yNpaBnsioLum 6kB

HanpsXeHUem, HanpsXXeHem NUTaHUA Luenun ynpasneHusa un
KOMMYTALIMOHHBIM HanpsiXXeHnem

HomuHanbHoe HanpsxeHue cetn (< 500B nepem. Toka)
HomuHanbHoe HanpsixeHue cetyn (< 300B nepem. Toka
Hanpumep, 230/400B nepem. Toka, 277/480B nepem. Toka)
HomuHansHoe HanpsixeHue cetn (< 300—500B nepem. Toka)

besonacHoe paspeneHue (EN 50178)

besonacHoe paspenenune (MIK 60947-1)
BasoBas nzonsums (MIK 60947-1)

BxopHoe ynpasnsioliee HanpsXeHe, HaNpsXKeHne NUTaHMa uenu
ynpasnieHus n Bbixod 06paTHOro curHana, Bbixod obpaTtHoro
CUTHaNa n KOMMyTaLUNOHHOE HanpsXeHne

HomuHanbHoe HanpsxeHue ceTn (< 500B nepem. ToKa)
HomuHanbHoe HanpsxeHue cetn (< 300B nepem. Toka

Hanpumep, 230/400B nepem. Toka, 277/480B nepem. Toka)
HomuHanbHoe HanpsikeHue cetn (< 300—500B nepem. Toka)

BesonacHoe pasgenerune (MIK 60947-1)

besonacHoe paspeneHnue (EN 50178)

BesonacHoe pasaenexue (MK 60947-1))
basosas nsonsums (MIK 60947-1)

Temnepatypa okpyatoLLei cpefbl: 3KCnayaTauus —25°C—+70°C
TemnepaTypa oKpyxatolieii cpefibl: TPaHCMOPTUPOBKa, XPaHeHue —40°C-+80°C
Kateropus nepeHanpsaxeHns 1
CreneHb 3arpsisHeHmns 2

CTaHAapTbl/HOPMaATUBHbIE OKYMEHTbI
TpeboBaHNs K 3NeKTpoCTaHLMM

M3K 60947-4-2 / M3K 61508-1 / 1SO 13849-1/
EN 954-1/DWR 1300 / ZXX01/DD/7080.8d

Cpok cnyx6bl

3x107 KOMMYTALMOHHbIX LLMKIOB

CreneHb 3alLnTbI

1P20

MoHTaxHoe nonoxeHune

BEPTUKANbHO (LUMHA / TOPU3OHTaNbHAs
MoHTaxHas DIN-peiika)

MoHTax (cm. 9. KpuBble U3meHeHUs XxapakTepucTyk)

YcTaHoBKa B psf, 6€3 unu ¢ npomexyTkom 220 Mm

Kopnyc:

Martepuan

Pasmepbl BK/IOY. ananTep 419 MOHTaXHOI peiku
Pasmepbl BKNtOY. afanTep WinHbl compact
Pasmepbl Bk/IIOY. ananTep wuHbl classic

PA6.6
(22.5/175/138)mm (LU x BxT)
(22.5/160/156)mm (LI x BxT)
(22.5/200/156)mm (LI x BxT)

[aHHble No NoAk/oYeHuIo (MonepeyHoe cevyeHne NPOBOAHMKa)
BUHTOBbIE KNEMMbI (XecTK./TnoK.)
Pe3bba M3, pekomeH[yeMble MOMEHTbI 3aTAXKM

CM. yKasaHus no nogkaoyeHuto (ctp. 70)

(AWG 26-14)
4,4-5,3 dyHTOAKOMMA

0.14—-2.5mm*
0.5-0.6Hm

XapakTepucTuku NogKIloueHus, agantep
Apantep 471 MOHTaXHO penku (KecTKnii/rnoKkui)
MepHas wuxa 30Compact/60Classic

0.2—6MMm?* / 0.2—4mm?* (AWG 24-10)
5 (1nm 10) x 12mm / 5 (unm 10) x 30mm

MaKcMManbHbIA TOK 2500A
Bec

ApanTep N8 MOHTaXHOI perku oK. 3681
Apantep wuHbl 30compact oK. 374r
Apnantep wuHbl 60classic oK. 377t

PaspelieHne

EX11(2) G [Exe] [Exd] [Expx]  EXI1(2) D [Ext] [Exp]

Csupetennbctso EC 06 ncnbitanun Tunosoro obpasua corn. ATEX

PTB 13 ATEX 3001

YpoBHIo 6e30nacHoCTH

Cm.pa3nen8.1m8.2

KoHTakTHas uHpopmauus - Wohner GmbH & Co. KG - Elektrotechnische Systeme - Ménchrédener StraRe 10 -
96472 Rodental - Germany - lMoyToBbIii agpec Postfach 11 60 - 96466 Rodental - Germany

Phone +49 9563 751-0 - info@woehner.de - woehner.com

cocTosiHue Ha 09.2019
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8. Slcherheltstechnlsche Funktlonen | Safety functlons | Adu " dangerous, undetectable / onacHoe, Heonpeaensemoe / E ry AT 17
F t d ., t ., F . . d . F . t , . d SFF [%] Safe Failure Fraction / nons 6e3onacHbix c6oes / fElf, ASul Kyl 99
onctions de securite | unzioni di sicurezza | un'_‘c_!ones ‘ecnlllsas € DCS [%] Diagnostic coverage safe / guarHoctudyeckoe nokpbitue ans 6esonackbix c6oes /12 Wi i 42,3
Segurldad | ,D,aHHb|e no TeXHWUKe be3onacHoCTU | ﬁé?ﬁ*lﬂ Be DC [%] Diagnostic coverage / anarHocTudeckoe nokpbitue c6oes / IS i % 93,3
Sicherheitslevel gemaR / Safety level as per / Niveau de sécurité selon / IEC/CEI 61508-1: SIL 2
Systembedingungen | System conditions | Conditions du systéme | Condizioni del sistema | Livello di sicurezza secondo / Nivel de seguridad segtin / YposeHb 6e3onacHocTy cornacHo /4 45 4 2 i
Condiciones del sistema | TpeboBaHus k cucteme | &4 &4
Datenbank fiir Ausfallraten / Database for failure rates / Base de données pour taux de SN 29500 9. Anhang | Appendix | Annexe | Appendice | Apéndice | anﬂO)KEHVle | B’ﬁ{bl:
défaillance / Banca dati per frequenze di guasto / Banco de datos para rangos de fallo / ba3a
RaHHbIX Mo yacToTe oTka308 / i I A M Kl Auslosekennlinie bei 20°C | Trigger characteristic curve at 20°C | Courbe de déclenchement
Systemtyp (bestehend aus Subsystemen) / System type (consisting of subsystems) / B a20°C | Curva diintervento a 20°C | Curva caracteristica de disparo para 20°C | XapakTtepuctu-
Type systéme (composé a partir de sous-systemes) / Tipo di sistema (composto da sottosistemi) / ° ° YA ey >
kv cpabatbiBaHusa npu 20°C | 20°C 43 Wi ih2
Tipo de sistema (compuesto de siste-mas subordinados) / Tun cuctemb! (coctosiwuit P P | Tﬁ M‘% r [ﬂ]%
n3 nopcuctem) / ARG (i r ARG K) R
Angewandte Norm / Standard used / Norme appliquée / Norma applicata / Norma empleada / IEC 61508/ 200 [T
MpumeHsemblii cTaHpapT / Ji7 kil CEl 61508 I T
Beta-Faktor / Beta factor / Facteur Béta / Fattore Beta / Factor beta / beta-dakTop / Beta %L 1% 100 :::3E [1] Class 10A
MTTF Mean time to failure [ /Jahre /years /années / anni/afios / neT] / 44 4 it ] 39,3 60 A N
Bei Umgebungstemperatur 40°C / at an ambient temperature 40 °C / pour une température gg N
ambiante de 40 °C / a temperatura ambiente 40 °C / para temperatura ambiente de 40 °C / 20 NN
npu Temnepatype okpyxatoLeii cpeabl 40 °C / FRBEIEE 40 °C ™ \\\\\ N
NN
10
Sicheres Abschalten | Safe switch-off | Coupure de sécurité | Spegnimento sicuro 6 T~
., " 4 T T
Desconexion segura | besonacHoe oTkntoueHve | £ FFHT 3 — T Max.
2 = N =man oS
Umgebungstemperatur / Ambient temperature / Température ambiante / Temperatura 40°C Min. N ~~_:: :~._ ~
ambiente /Temperatura ambiente / Temnepatypa okpyxatowei cpeabl / #5575 & 1 S5 = ==
MTTFd Mean time to failure [Jahre /4 / years / années / anni / afios / neT] ¥4 5k i) 517 g",s,/ i
Abschaltzeit [ms] / Switch-off time / Temps de coupure / Tempo di disinserzione / 80 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Tiempo de desconexién / Bpems Ha oTkntouenue / JF I ]
Asd M safe, detectable / HagexHoe, onpegensemoe / %4, ATk 664 [s] Ausldsezeit / Release time / Temps de déclenchement/ Tempo di intervento / Tiempo de disparo / Bpems cpabaTbiBaHus npu
Asu P safe, undetectable / HapexHoe, Heonpeaensiemoe / %4, ANl kil 968 TRt E
Add " dangerous, detectable/ onacHoe, onpepensiemoe / fil, mlfiill 218 1/1y Uberstromfaktor (Das Verhéltnis zwischen dem tatsachlichen Strom und dem parametrierten Nennstrom) / Overcurrent factor
Adu M dangerous, undetectable / onactoe, Heonpenensemoe / ik, AN uf kil 2,67 (The ratio between the actual current and the parameterized nominal current) / Facteur de surcharge (Le rapport existant
SFF [%)] Safe Failure Fraction / nons 6e3onacHbix c6oes / %4424 5L 99,9 entre I'intensité effective et I'intensité nominale paramétrée) / Fattore di sovracorrente (rapporto tra la corrente effettivae la
DCS [%] Diagnostic coverage safe/amarHoctudeckoe nokpbitie ans 6esonacHbix c6oes/ 12 Wi i %% 4| 40,7 corrente nominale impostata) / Factor de sobrecorriente (Relacion entre la corriente real y la corriente nominal parametrizada) /
DC [%] Diagnostic coverage / auarHocTueckoe nokpbitie cboes / 127 % 99 KpaTHOCTb TepMUyeckoii ycToitunBocTu (CooTHOLEHWE MexX/y GpaKTUYeCKUM TOKOM 1 NapameTpupoBaHHbIM HOMUHASb-
SHRSE BB (526 H 32 b 2 0 40 5 Hr 92 it
PFH Probability of a dangerous failure per hour/seposTHocTb onacHoro otkasa 3a wac/ 4N i B B 5 nl g1 2,67 x107° Hoim Tokom) / SSEBFAREL (bR S AU RUAINLLY)
Sicherheitslevel gemR / Safety level as per / Niveau de sécurité selon/ IEC/CEI 61508-1: SIL 3 Deratingkurven bei 100 % Einschaltdauer | Derating curves for 100 % operating time |
Livello di sicurezza secondo / Nivel de seguridad segtin / YposeHb 6e30nacHocTit cornacHo I1SO 13849-1: Kat. 3PLe Courbes de déclassement a 100 % de la durée d’enclenchement | Curve di derating con
YRIER S EN 954-1 Kat.3 . P . s . ..
S carico permanente al 100 % (ulteriori dati su richiesta) | Curvas derating para duracion

de conexion del 100 % | KpvBble n3meHeHWs xapakTepuctuk npu 100 %-Hoi
NPOAOIXNUTENBHOCTY BKItOUeHMs | 100 % 23 INF i) R e 2 th 2%

In den Deratingkurven sind alle zugelassenen Sicherungen (s. Kapitel 6.) beriicksichtigt / All permitted fuses (see

Motorschutz | Motor overload protection | Protection moteur | Protezione termica
Proteccion del motor | 3awuTa anektpogsuratens |EBALE R

Umgebungstemperatur / Ambient temperature / Température ambiante / Temperatura 40°C chapter 6) are taken into account in the derating curves / Les courbes de déclassement prennent en compte tous
ambiente / Temperatura ambiente / Temnepatypa okpyxarouie/i cpens! / S5l les fusibles homologués (voir le chapitre 6) / Nelle curve di derating sono considerati tutti i fusibili ammessi (ved.
MTTFd Mean time to failure [Jahre /%" / years / années / anni / afios / net] "4 il 447 Capitolo 6) / En las curvas derating se han tenido en cuenta todos los fusibles autorizados (véase el capitulo 6) /
Abschaltzeit [ms] / Switch-off time/ Temps de coupure / Tempo di disinserzione / Class 10A, IEC/CEI 60947 Ha KpuBbIX M3MEHEHMI XapaKTEPUCTUK YHTEHbI BCE AONYLLEHHbIE K IKCMyaTaLuy NnpefoxpaHuTeny (Cm. rasy 6).
Tiempo de desconexion / Bpems Ha oTkntouerue / JFWIR ] TEIE e 2 2 T BT AT o VA P s b (Zjlﬁ];ﬁf:;ﬁ)
Asd ' safe, detectable / HapexHoe, onpefensemoe / %4, Wkl 637
Asu P safe, undetectable / HapexHoe, Heonpegensemoe / %4, AN ul il 870
Add 'l dangerous, detectable/ onacHoe, onpegensemoe / fE i, wl il 239
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Ia = Anlaufstrom | Starting current | Courant de démarrage | Corrente di avviamento

Ausfiihrung DIN-Tragschiene | DIN mounting rail type | Version pour rail DIN | Versione per guida Corriente de arranque | Myckosoii Tok | JAZHLI
H ~ ~ EL ) L .
DIN | Modelo para carril DIN | VicnonHenne ans obuieii Tokonposoasuieit wiHbl | DIN 37 G IN = Bemessungsstrom | Rated current | Courant de référence | Corrente nominale
1. [A] Corriente asignada | Pac4eTHbI Tok | % i Hi i
o Al=9a
8 ‘ 9 A Deratingkurve / 9 A derating curve / Courbe de derating 9 A/ 9 A Curva di derating /
7 1,=9A 9 A curva derating / 9 A KpuBas usmeHeHusi xapaktepuctuk / 9 A PR #%
6 Tl - ~ Gebrauchskategorie / Utilization category / AC-51 AC-5
5 T - \ Catégorie d'emploi / Categoria di impiego /Categoria de 3a
4 Tl \\ uso / Kateropust ncnonssosanus / fifi 251
3 4 1,=2,4A B < Uberstromfaktor Ia/IN / Overcurrent factor Ia/IN / Facteur 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
2 o hﬁ\ de surintensité de démarrage In/IN / Fattore di
éI:G 4 1,=0,6A Ay sovracorrente IA/IN /Factor de sobrecorriente IA/IN /
o T t,[°C] KpaTHOCTb Tepmuyeckoil yctoitunsoctn IA/IN / 1k Hiif 2 %
0.1
10 20 30 40 50 60 70 Anpassungsfaktor K / Adaption factor K / Facteur 11 1] 1] 1 [oos]os3]o72]064]058
d‘adaptation K / Fattore di adeguamento K / Factor de
. . . i6 T H 25 R
Ausfiihrung Sammelschienensystem | Busbar system type | Version pour adaptacion K / Kospduunent apantaumn K / 15 74
jeu de barres | Versione per sistema barre | Modelo para sistema de barra colectora |
- N Beispiel 1/ Example 1/ Exemple 1/ Esempio 1/ Ejemplo 1/ Mpumep 1/ %4 1
O6Lyas ToKONpoBOAALLas WhHa |12k RG240 piel 1/ Example 1/ Exemple 1/ Esempio 1/ Ejemplo 1./ Mpumep 1 / 24} .
Motor mit Uberstromfaktor (aus Motordatenblatt) / Overcurrent factor (from motor data sheet) / Moteur a IA/IN=8
1.[A] facteur de surintensité de démarrage (de fiche technique du moteur) / Motore con fattore di sovracorrente
1,=9A t.220°C (dalla scheda tecnica del motore) / Motor con factor de sobrecorriente (de la hoja de caracteristicas del motor) /
9 I AT KpaTHOCTb TepMUYEeCKOit YCTORUMBOCTH (M3 TeXHUUeCKoro nacnopTa Ha asuratens) / i HLift 2 5 (U 1 Ha WL 2 5 4%)
8 - I,=9A —a0°
7 4 Il—9A ta=40°C Anpassungsfaktor / Adaption factor / Facteur d'adaptation / Fattore di adeguamento / K=0,72
6 o T — Factor de adaptacion / KoadpdpuumeHt agantaumnn / ifi 4 2%
5 T —T—— t,=60°C Max. zulassiger Laststrom bei 30 °C, nicht angereiht / Max. permissible load current at 30 °C, IL=9A
a4 | 1=9A not mounted in rows / Courant de charge maxi. a 30 °C, montage non jointif / Max. corrente di carico
3 4 1 22an ammissibile a 30 °C (non in serie) / Corriente de carga max. admisible a 30 °C, no alineado /
; O 2 Makc. [onycTUMBIN ToK Harpy3ku npu 30 °C, He B paa / 30 °CI i ke fo Vil #k i, ARIFHEZe%s
1 1 1,=06A E— £.280°C Max. zuldssiger Bemessungsstrom / Max. permissible rated current / Courant d'emploi admissible maxi. / IN=6,5A
06 =
03 I B . ts [°C] Max. corrente nominale ammissibile / Corriente asignada max. admisible /
- 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120 Makc. [ONyCTUMbIN pacyeTHbIN Tok / fie K FuvF 45 Hi it
I [A] — - - .
Beispiel 2 / Example 2 / Exemple 2 / Esempio 2 / Ejemplo 2 / Mpumep 2 / 45 2
9 ‘ Motor mit Uberstromfaktor (aus Motordatenblatt) / Overcurrent factor (from motor data sheet) / Moteur a IA/IN=8
8 L =9A facteur de surintensité de démarrage (de fiche technique du moteur) / Motore con fattore di sovracorrente (dalla
7 =9 Teeeedeooods scheda tecnica del motore) / Motor con factor de sobrecorriente (de la hoja de caracteristicas del motor) /
6 - L=9A i Sremealol KpaTHOCTb TEpMIUYECKOI YCTOMYMBOCTM (M3 TexHUUeCKkoro nacnopta asuratens) / ik Huii R 50 A NS $0k)
54— 1T 1T = e " ta=207C Anpassungsfaktor / Adaption factor / Facteur d'adaptation / Fattore di adeguamento / Factor de adaptacion / K=0,72
a R Rt mr— Koappuument anantauun / JilH R4
3 4 =94 1 e t,=40°C Max. zuldssiger Laststrom bei 60 °C, angereiht / Max. permissible load current at 60 °C, mounted in rows / Courant de IL=2,4A
2 q L=24A S in::....... charge maxi. a 60 °C, avec juxtaposition / Max. corrente di carico ammissibile a 60 °C (in serie) / Corriente de carga max.
= = 1 1
g:s E |L-°rx5A = bt 1779 t,=60°C admisible a 60 °C, no alineado / Makc. fonycTumblii Tok Harpysku npu 60 °C, 8 paa / 60 °CIN s K AL VR 2, JEHEZ2%E
06 — T o,
01 ts[°C] P . y K T N _
01 30 20 50 60 70 20 20 100 110 120 Max. zuldssiger Bemessungsstrom / Max. permissible rated current / Courant d'emploi admissible maxi. / IN=1,73A
Max. corrente nominale ammissibile / Corriente asignada max. admisible /
Il Angereiht mit Abstand von 20 mm / Mounted in rows at a distance of 20mm / Montés avec un espacement de 20mm / Makc. AonyCTUMbIA pacueTHbIA Tok / i K FEVFAIE HLI

affiancati con distanza di 20mm / Instalado con separacién de 20mm / YctaHoBka B psif ¢ npomexyTkom 20mm / FFHER 22 B 25 A20mm
IIII Angereiht ohne Abstand / Mounted in rows with zero spacing / Jointifs, sans espace / Affiancati senza distanza /
instalado junto a otro sin separacién / YctaHoBka B psp 6e3 npomexyTkos / FHE% %% F 626
I, Laststrom /Load current / Courant d’emploi / Corrente carico / Corriente de carga / Tok Harpysku / $1Z i
t, Umgebungstemperatur / Ambient temperature / Température ambiante / Temperatura ambiente /
Temnepatypa okpyxatowen cpeabl / IR R E
t; Temperatur Sammelschiene / Busbar temperature / Température jeu de barres / Temperatura barra / Temperatura
de la barra colectora / Temnepatypa wuHb! /B 258
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wohner

ALLES MIT SPANNUNC

EU DECLARATION
OF CONFORMITY

Product designation:
Hybrid motor starters and accessories
Part nos. 36112 to 36114, 36109 to 36111 and
their combinations 36100 to 36108

Issued by:
Wéhner GmbH & Co. KG
Ménchrédener Str. 10
96472 Rodental, Germany

The above mentioned products conform with the basic safety
requirements of the following European Regulations:

Number: 2014/35/EU of 26 February 2014

Text: Low Voltage Directive
Directive on the harmonisation of the laws of the
Member States relating to the making available
on the market of electrical equipment designed
for use within certain voltage limits.

Number: 2014/30/EU of 26 February 2014

Text: EMC Directive
Directive on the harmonization of the laws of the Member
States relating to electromagnetic compatibility.

Number: 2014/34/EU of 26 February 2014

Text: Atex Directive
Directive on the harmonisation of the laws of the Member
States relating to equipment and protective systems
intended for use potentially explosive atmospheres.
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Rédental, 26 June 2018

The conformity is approved by the application of the following
standards considering the scope of application and the national
installation regulations:

Harmonised European standards:
EN 60947 — 1: 2015
EN 60947 — 4-2:2013
EN 61439 - 1: 2012
EN 50495 — 10: 2010

Certificate of a notified body:

Address: Physikalisch-Technische Bundesanstalt (PTB)
Bundesallee 100, D-38116 Braunschweig (ID no.: 0102)
Reference: PTB 13 ATEX 3001

CE marking since: 2012
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wohner

ALLES MIT SPANNUNC

EU-KON F(__)RMITATS-
ERKLARUNG

Produktbezeichnung:
Hybrid-Motorstarter und Zubehor
Artikel-Nr. 36112 bis 36114, 36109 bis 36111
und deren Kombinationen 36100 bis 36108

Aussteller:
Woéhner GmbH & Co. KG
Ménchrédener Str. 10
96472 Rodental, Germany

Die oben genannten Produkte stimmen mit den grundlegenden
Sicherheitsanforderungen der folgenden Europaischen Richtlinien
uberein:

Die Ubereinstimmung ist nachgewiesen durch die Anwendung
folgender Normen unter Beachtung des jeweiligen
Anwendungsbereiches und der nationalen Errichtungsbestimmungen:

Nummer: 2014/35/EU vom 26. Februar 2014

Text: Niederspannungsrichtlinie
Richtlinie zur Harmonisierung der Rechtsvorschriften der
Mitgliedstaaten Uber die Bereitstellung elektrischer
Betriebsmittel zur Verwendung innerhalb bestimmter
Spannungsgrenzen auf dem Markt.

Harmonisierte Europadische Normen:
EN 60947 —1: 2015
EN 60947 — 4-2:2013
EN 61439 —1: 2012
EN 50495 — 10: 2010

Zertifikat einer benannten Stelle:

Anschrift: Physikalisch Technische Bundesanstalt (PTB)
Bundesallee 100, D-38116 Braunschweig (Kenn-Nr. 0102)
Referenz: PTB 13 ATEX 3001

Nummer: 2014/30/EU vom 26. Februar 2014
Text: EMV-Richtlinie
Richtlinie zur Harmonisierung der Rechtsvorschriften der
Mitgliedsstaaten Uiber die elektromagnetische
Vertraglichkeit. CE-Kennzeichnung seit: 2012
Nummer : 2014/34/EU vom 26. Februar 2014
Text: Atex-Richtlinie
Richtlinie zur Harmonisierung der Rechtsvorschriften der
Mitgliedsstaaten fir Gerate und Schutzsysteme zur
bestimmungsgemaRen Verwendung in explosionsge-
fahrdeten Bereichen.
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Roédental, den 26. Juni 2018 (
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Wéhner GmbH & Co. KG - Elektrotechnische Systeme - Ménchrodener StraBe 10 - 96472 Rodental - Germany
Postanschrift Postfach 11 60 - 96466 Rodental - Germany
Phone +49 9563 751-0 - info@woehner.de - woehner.com
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